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INSTRUCOES DE USO E DE INSTALAGAO AUTOMATIZAGCOES PARA PORTAS BASCULANTES DE MOLAS E SECCIONAIS
OAHTEX XPHXHX KAI ETKATAXTAXHX AYTOMATIZMOI TIA MONOKOMMATEZX KAI TIOAYZIMAXTEX MOPTEXZ OPOOHX
INSTRUKCJA UZYTKOWANIA | INSTALACJI AUTOMATYKA DO BRAM UCHYLNYCH | SEKCYJNYCH

PYKOBOZCTBO MO YCTAHOBKE W SKCTITYATALINN VHCTPYKUMA MO MOHTAXY 3NEKTPOMNPUBOAA A1 CEKLIMOHHBIX BOPOT
INAVOD K OBSLUZE A INSTALACI AUTOMATICKE SYSTEMY PRO VYKLOPNA A SEKCNI VRATA

KULLANIM VE MONTAJ BILGILERI MONOBLOK VE SEKSIYONEL KAPILAR ICIN OTOMASYON SISTEMLERI

Atengéo! Ler atentamente as “Instrucdes ” que se encontram no interior! Mipogoxn! Alapacte pe mpooox Tic “Mpoeidomoiioelc” oto eowTtepikd! Uwaga! Nalezy uwaznie przeczytac “Ostrzezenia” w
Srodku! BHmmaHue! BHmaTenbHo npoutnTe Haxoasawmecs BHyTpn “UHcTpykummn”! Varovani! Prectéte si pozorné kapitolu “Upozornéni”! Dikkat! Icinde bulunan “Uyarilari” dikkatle okuyunuz!

AZIENDA CON

SISTEMA DI GESTIONE
@ CERTIFICATO DA DNV GL
=1S0 9001 =
=1S0 14001 = 8

027908

557940

>



1) GENERALIDADES

O sistema BOTTICELLI SMART BT A 850-1250 é apropriado para motorizar portas seccionais (fig.1), portas basculantes que se recolhem completamente (fig.2) e
portas basculantes de contrapesos por meio de um especial braco de avancamento (fig.3). A altura maxima da porta basculante nao deve superar os 3 metros. A
instalacdo é de facil execucdo e permite uma montagem rapida, sem que seja necessério efectuar nenhuma modificacdo na porta. O bloqueio no fecho é mantido
pelo motorredutor irreversivel.

1) GENERALITA

To oVotnua BOTTICELLI SMART BT A 850-1250 ival KOTAANAO yla Tnv Kivnon moAUoTTaoTwy Bupwv 0po®ic (€1K. 1), LOVOKOUUATWY BUpWV 0po@ng HE EAatrpla
TARPOUG AMOOUPONG (EIK. 2) KA AVATPEMOPEVWY Bupwv e avTifapa péow 181Kou Bpayiova petakivnong (€ik. 3). To péyloto VYOG TNG LOVOKOUHATNG TOPTAG OPOPNG
Sev mpémel va umepPaivel Ta 3 pétpa. H amhr eyKatdotaon MTPENEL TN yPriyoen TomoBE£tnon Xwpig kapia tpomomnoinon otnv mopta. H ac@dlion o kAelotr Béon
Slatnpeitat améd Tov NAEKTPOUEIWTAPA piag KateuBuvong.

1) UWAGI OGOLNE

System BOTTICELLI SMART BT A 850-1250 nadaje sie do napedu bram sekcyjnych (rys.1), bram uchylnych wystajacych wykorzystujacych sprezyny catkowicie sktadanych
(rys.2) oraz bram uchylnych z przeciwwagg i ze specjalnym ramieniem ciggngcym (rys.3). Maksymalna wysokos¢ bramy uchylnej nie moze przekracza¢ 3 metréw. Latwosc
instalacji pozwala na jej szybkie wykonanie bez konieczno$ci modyfikacji w drzwiach. Blokada w pozycji zamknietej jest utrzymywana przez nieodwracalny motoreduktor.

1) GENERAL OUTLINE

The BOTTICELLI SMART BT A 850-1250 system is suitable for motorising sectional doors (fig. 1), protruding fully retracting spring-operated overhead doors (fig.
2) and counterweight overhead doors provided with an appropriate towing arm (fig. 3). The overhead door must not be higher than 3 metres. Its easy installation
allows fast fitting without needing the door to be modified. The irreversible gearmotor keeps the door locked in the closing position.

1) OBLLAA UHOOPMALIUA

Mpueog «BOTTICELLI SMART BT A 850-1250» npefiHa3HaueH AnA aBTOMaTM3auum ceKumoHHbix (Fig.1), nogbemMHO-noBopoTHbIX BOpoT (Fig.2) a TakKe BOPOT C
npotmoBecom (Fig.3). MakcrmanbHas BbiCOTa NpoeMa He JOJSIKHa NpeBbIwaTh 3 MeTpa. YCTaHOBKa NPUBOJA BbIMOJIHAETCA NIErKO 1 ObICTPO, MOHTaX He TpebyeT
N3MeHeHWN KOHCTPYKLUM BOPOT. Mpu 3aKpbITUM BOPOTa 6I0KUPYIOTHCA HEPEBEPCUBHBIM PeflyKTOPHbIM [iBUraTesiem.

1) VSEOBECNE UDAJE

Systém BOTTICELLI SMART BT A 850-1250 je vhodny k motorovému pohonu sekénich vrat (obr. 1), vykyvnych vrat s pruzinovym systémem a Uplnym zasouvanim
(obr. 2) a vykyvnych vrat s protizavazim s vlastnim taznym ramenem (obr. 3). Maximalni vyska vykyvnych vrat nesmi prekrocit 3 metry. Instalace je snadna a umoznuje
rychlou montéz bez Gprav vrat. Vrata jsou v zaviené poloze zajisténa nevratnym redukénim motorem.

BRTS

Néo fornecidas

Agv SatiBetat

Nie dostarczane w zestawie

He BXOAUT B KOMMNEKT MNOCTaBKM
Neni soucasti dodavky

Tedarik dahilinde degil
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COMPOSICAO DO KIT - XYNOEXH TOY KIT - SKLAD ZESTAWU
NMPOBEPDBTE NMOJIOXKEHUE KOMIJIEKTA - SLOZENI SADY - KIT ICERIGI
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Para instalacées que precisem que o operador trabalhe em alturas acima de 2 metros em relagdo ao plano inferior, é obrigatdrio o uso de equipamentos com niveis de
seguranga maiores como andaimes ou tablados. Para atividades fora da Itdlia, verifique anteriormente a norma especifica local.

la eykataotdoeig mou amaitolV o XEPIOTHG va eVepyel o UYnN peyaAitepa amd 2 pétpa o oUyKpIon UE TOV KATw 6powo, eival umoxpewTikh n xprion e€omAiopol ue
uYnAdtepa emimeda aopaleiag, onws okaAwatée. la dpaotnpIoTnTes KTOC Italiag, va eAEyXeTe TAVTA TOV OXETIKG TOMIKO KAVOVIOUO.

w instalacjach, ktére wymagajq pracy operatora na wysokosci wiekszej niz 2 metry od podfoza, obowigzkowo nalezy stosowac sprzet o zwiekszonym poziomie
bezpieczenstwa, taki jak np.rusztowanie lub rusztowania jezdne. Odnosnie dziatar prowadzonych poza terenem Wtoch nalezy wczesniej sprawdzic przepisy obowiqzujqgce
w danym miejscu.

[inaycmaHosok, 3kcnayamayus komopuix npednosiaeaem, 4mo onepamop pabomame Ha 8bicome 6os1ee 2 Mempos 0m Haxo0AWe20CA NOO HUM NOKPbIMUSA, HeobXo0UMO
ucnosnb3osame cpedcmaa, obecneyusaroujue 6osee 8bICOKUU yposeHb 6e30nacHOCMU, makue KaKk MOCMKU U/u nepedsuxHble niamgopmel. [leped sbinosiHeHUem
pabom 3a npedenamu Ymanuu credyem npedsapumesibHO 03HAKOMUMbCA ¢ Mpebo8AHUAMU HAUUOHAIbHO20 3aKOoHOdameslbcmad.

U zarizeni, kterd vyZaduji, aby provozovatel pracoval ve vyskdch vice nez 2 metry nad podlahovu, je povinné pouZivat vybaveni s vétsim zabezpecenim, jako je leSeni nebo
pracovni plosina. Pro ¢innosti mimo Itdlii ovérte nejprve danou mistni legislativu.

Operatdriin asagidaki zemine gére 2 metreden daha yiiksek seviyelerde calismasini gerektiren kurulumlar icin, iskele veya kdpriiler gibi daha yiiksek giivenlik seviyelerine
sahip ekipmanlarin kullanilmasi zorunludur. Italya disindaki aktiviteler iin, éncelikle yerel mevzuati kontrol edin.
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@ Instalacao do motor com teto PADRAO- Eykatdotaon kivntipa pe TYMIKH opo@n- A Instalowanie silnika z sufitem
STANDARDOWYM-YcTaHoBKa aBuratens Ha notronke CTAHAAPTHOW Bbicotbi-Instalace motoru se STANDARDNIM stropem -
STANDART tavanl motor kurulumu

P

Equilibre a secao!
E§iocoppomnote 1o Turfpal
Wywazy¢ segment!
C6anaHcupynTe cekuuio!
Vyvazte sekcni vrata!
Boliimii.dengeleyin!

*

Nao fornecidas

Aev SiatiBetat

Nie dostarczane w zestawie

He 8xo0um 8 komniekm nocmasku
Neni soucdsti doddvky

Tedarik dahilinde degil

Instalacdo do motor com teto MAIS ALTO (prolongamento) - Eykatdaotaon kivntipa pe MO YWHAH opon (mpoéktacn)
Instalowanie silnika z §yﬁtem WYZSZYM (przedluiacz)-yﬂa_ﬂosxa ABuratens Ha Bbicokom notonke (YAJIMHUTEb)
Instalace motoru s VYSSIM stropem (prodlouzeni) - DAHA YUKSEK (uzatilmis) tavanl motor kurulumu

»|

110 + 170

S~—

CIOIoo

Equilibre a'secao!
E§iocoppomiote 1o Tpurpal
Wywazy¢ segment!
C6anaHcupynTe cekyuio!
Vyvazte sekéni vrata!
Boliimii dengeleyin!

E aconselhdvel posicionar o o erador de forma a manter o ramo dianteiro
da alavanca o mais horizontal possivel (ver figura), sem prejuizo de que serd
verificada, pelo instalador, a conformidade com a normativa relativa aos im-
pactos.

JuvIoTdTal N OTEPEWON TOU XEIPIOTH KATA TETOIO TPOTO, WOTE VA UMOPE( O
eumpoobioc kKAadog Tou poxAou va diatnpeitar 600 1o Suvatov mio opil{ovtia
(E)\. Eikéva), umo Tov 6po 0TI 0 €yKATAOTATNG MPEMEL va emainBeloel Ot
NPNAONKE N vouoBeoia OXETIKA LUE TIG EMITTWOEIC.

Zaleca sie zamocowanie napedu w taki sposéb, aby przednia czes¢ dzwigni
znajdowata sie jak najbardziej poziomo (patrz rysunek), przy zatozeniu, ze
instalator musi sprawdzi¢ zgodnosc z przepisami dotyczqcymi uderzen.

PekomeHOyemca ycmaHosume onepamopa makum 06pasom, 4mobbl
nepeoHas 4acme peldded 6bl1d MAKCUMAJIbHO 20pU30HMAILHOU (CM.
PUCYHOK), NpU YC/108UU NPOBEPKU MOHMAXXHUKOM COB/1100eHUsA HopMamuea
omHocumesnbHo yoapHo20 8o30elicmaust.

Doporucujeme operdtor upevnit tak, aby predni rameno pdky drZelo co
nejvice v horizontdlni poloze (viz obrdzek), za predpokladu, Ze instalacni
technik zkontroluje, zda byly dodrZeny predpisy tykajici se ndrazu.

Operatdr kolun én kismini olabildigince yatay (bakiniz sekil) bir sekilde sabit
tutmalidir, montaj teknisyeni ise durur konumdayken tesisatlar ile ilgili stan-
dartlara uygun oldugunu kontrol edecektir.
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DIMENSOES - AIAXTAZEIZ - WYMIARY - TABAPUTbI -ROZMERY - BOYUTLAR
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* Percurso utile/ AIAAPOMH weéhun / CZAS ROBOCZEGO / XO[] nonesHbiii / ZDVIH uzite¢ny/ STROK Kullanilir

MONTAGEM DO TRILHO - XYNAPMOAOTHZH FPAMMHZX - MONTAZ SZYNY - CEOPKA PEJIbCOBOIO NMNyTU
SESTAVENI KOLEJNICE -RAY MONTAJI

Mpapun duo Tepayiwy,
Szyna dwuczesciowa,
[lByxcocTaBHOW pesbc,
Dvoudilna kolejnice,
Iki parcali ray

cadeia,A\ucida, tancuch
Llenb , Retéz, Zincir Nnovo, Voc, nowy
HOBbIU, NOVY, yeni
BOTTICELLISMART BTA | BOTTICELLI SMART BT A
850-1250 850

NN NN
NN NN

correia, lpavtag, pasek,
pemeHb, popruh, kayis

Trilho Unico, Movn ypaupn,
Szyna jednoczesciowa,
LlenbHbin penbc,

Jedina kolejnice, Tekli ray

novo, véog, nowy vecchie, old, anciens
HOBbI, NOVY, yeni alt, viejo, oud
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FIXAGAO DA HASTE “PORTA-TRILHO” NO TETO - XTEPEQXH EAAXMATOZX “XTHPI=HX FPAMMHZ” ZTHN OPO®H - MOCOWANIE
OBEJMY WSPORNIKOWEJ SZYNY NA SUFICIE - KPEME HECYLLEFO KPOHLUTEWHA PEJIbCA HA MOTOJIKE -UPEVNENI “DRZAKU
KOLEJNICE” NA STROP -"TAVANA MONTE EDILEN” ASKI APARATLARININ SABITLENMESI -

FIXACAO DO TRILHO NO TETO - XTEPEQXH FPAMMHX XTHN OPO®H - MOCOWANIE SZYNY NA SUFICIE-KPEMEX PEJIbCA HA
MOTOJIKE - UPEVNENI KOLEJNICE NA STROP - RAYLARIN TAVANA SABITLENMESI

FIXACAO DO TRILHO NO TETO_COM HASTES - X*TEPEQXH FPAMMHZ XTHN OPO®H ME EAAZMATA - MOCOWANIE SZYNY NA
SUFICIE ZA POMOCA OBEJM - KPEMEK PEJIbCA HA NMOTOJIKE KPOHLUTEMHAMMU - UPEVNENi KOLEJNICE NA STROP S DRZAKY -
AVANA ASKI APARATLARIYLA SABITLENMESi

Ndo fornecidas
Aev SiatiBetat
Nie dostarczane w zestawie
He 8x0dum & komnsiekm nocmasku max
, “ . N 55mm
Neni soucdsti doddvky —

Tedarik dahilinde degil ;E O

ww €|

=

@10 mm

6 BOTTICELLI SMART BT A 850-1250

D814089 0AA01_04



D814089 0AA01_04

MONTAGEM DO TRAGO DE TRAGAO - ZYNAPMOAOTHZH BPAXIONA EAKYZHZ-MONTAZ RAMIENIA POCIAGOWEGO
CBOPKA MPOTUBOBECA -SESTAVENI TAZNEHO RAMENE - CEKME KOLLARININ KURULUMU

I

3
I

IOROOIOHMTE [

PH2

MONTAZ ELEMENTOW Z OBROCONA GLOWICA-CNELUAJIbHbIE BUAbl YCTAHOBKW C NTOBOPOTHOW FOJIOBKOA
ZVLASINI INSTALACE S OTOCENOU HLAVOU- HAREKETLI TASIYICI KAFALARIN KISMI KURULUMU

Para instala¢ées da cabeca a 90°, monte a cabeca no trilho antes de montar o trilho no teto.
MNa eyKataoTaoelg TNCKEPANNG O£ 90°, TOMOOETAOTE TRV KEPAAN GTN YPAUMT TPV GUVAPHONOYAOETE
In Yeaupn oxv.opogn. . \, . .

celu zainstalowania gtowicy obréconej o 90°, zamontowac gtowice na szynie przed zamocowa-
niem szyny na suficie.
[AnA ycTaHOBKM rofioBKM C NOBOPOTOM Ha 90°, CMOHTUPYITE ee Ha penbcC A0 MOHTa)a pefibca Ha

NOTONOK:
U instalaci s hlavou do 90° namontujte hlavu na kolejnici pfed montazi kolejnice na strop.
Tagiyicr kafalari-90°-acih montaji icin, ray1 tavana monte-etmeden-dnce tasiyici kafayi raya monte

edin.

@ INSTALACOES ESPECIAIS COM CABECA GIRADA - EFTKATAXTAXH AENTOMEPEIQN ME THN KEQAAH I'YPIZMENH

T

I
13
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COLOCACAO EM FUNCIONAMENTO COM COBERTURA FECHADA -OEXH XE AEITOYPIIA ME TO KANIAKI KAEIZTO
URUCHAMIANIE Z POKRYWA ZAMKNIETA-3AMYCK C 3AKPbITOU -UVEDENI DO PROVOZU S UZAVRENYM VIKEM -

2

KAPAK KAPALIYKEN CALISTIRIN

* fornecida com o trilho- mapéyxetat pe Tn ypapun-dotaczona do szyny-
nocrtasnfaeTca ¢ penbcom-dodava se spolu s kolejnici -rayli ekipman OK

2
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Funcao ativada automaticamente somente se as configura¢ées forem as de fabrica (padrao) e ndao houver nenhum controlo remoto memorizado

ATENGAOQ!!Verificar que ovalor daforca deimpacto medido nos pontos previstos pelanorma EN12445, sejainferioraoindicado pelanormaEN 12453.
Atencao!!! Durante o ajuste automatico a funcao de deteccdo de obstaculos nao esta activa; portanto, o instalador deve controlar o movimento
0 automatismo e impedir que pessoas ou coisas se aproximem ou fiquem parados no raio de accao do automatismo.

N&Toupyiamou evepyomolgital auTOpATA UOVO AV OL pUBITELC Eival 01 EpYOaTATIAKEG (TpoemAOYI) Kal SeV £XE1 AMOONKEUTEI GTN HVIN KAVEVA TNAEXEIPIOTHPLO
oTa onpeia ta omoia opilel To mpotumo EN12445, sival katwtepn amd TV Tipn_mov pofBAénel to npotumo EN 12453, | i i
Mpoooxn!! Katdtn didpkeia tng autoppuBuiong n Asitovpyia aviyveuong eumodiwv Sy eivat evepyn. O eykatactatng mpémel va eAéyxel tnv Kivnon

TOU QUTOMATIGHOU KAl Va NV EMTPEIEL GE KAVEVAV Va TTANGIAGEL I} Va OTABEL EVTOG TNG aKTivag SpAaong Tou punxaviopou.

Funkcja aktywowana automatycznie tylko w przypadku ustawien fabrycznych (domysinych) i bez zadnego zapamietanego pilota

A UWAGA!! Sprawdzi¢, czy wartosc sity uderzenia zmierzona w miejscach przewidzianych w normie EN12445 jest mniejsza niz podano w normie EN 12453.
=\ Uwaga!! Podczas automatycznego ustawiania funkcja wykrywania przeszkod jest nieaktywna; instalator powinien kontrolowac ruch automatu i
pilnowa¢, aby zadne osoby nie zblizaly sie do obszaru roboczego automatu, oraz aby w tym obszarze nie znajdowaly sie zadne przedmioty.

DYHKUVAAKTUBUPYETCA aBTOMaTUYECKM, TOJIbKO €C/IVHACTPOMKN ABMAIOTCA 3aBOACKMMI (MO0 yMONTYaHUIO) U HE COXPaHeHbl BNaMATU MY IbTa paanioynpaBieHns.

BHUMAHME! NpoBepbTe, 4To6bI 3HAUEHNE CWIbl UMNYNbCA, U3MepPeHHOe B TOUYKaX, NpefycMOTpeHHbIX ctaHgapTom EN12445, 6bino
MeHbLue npefycMoTpeHHoro craHpaapTom EN 12453, .

BHumanne!! Ha stane 3apgaHua aBTomMaTuyeckux HacTpoeK QyHKUNA OGHapyXeHUA NPenATCTBUA He BKJIOYEHa, NO3TOMY MOHTaXHUK [OJKeH

KOHTPONMNPOBaTh ABMKEHIE aBTOMATNYECKOI YCTaHOBKW M He A0TNYCKaTb NPUGAKEHNA KHEM NN HaX0XAEHUA B paanyce ee AeCTBNA Ilofeli i NpeMeToB.

Funkce se aktivuje automaticky pouze v ptipadé, Ze se jedna o nastaveni v zavodu (vychozi nastaveni) a Zadné radiové ovladani neni ulozeno v paméti

Podle normy EN 12445, je mensi, nez je uvedeno v normé EN 12453, ) ) i i i
Pozor!! Behem automatického nastaveni neni funkce zjistovani prekazek aktivni, instalatér tedy musi kontrolovat pohyb automatického systému
a zabranit osobam nebo vécem pfiblizit se nebo prodlévat v akénim radiu automatického systému.

Fonksiyon, sadece fabrika ayarlarinda (varsayilan) ve hafizaya alinmis uzaktan kumandali degilse otomatik olarak etkinlestirilir

DIKKAT! EN12445 standardinda belirlenen noktalarda dlgiilen carpma kuvvetidegerinin, EN 12453 standardinda belirtilenin altinda oldugunu kontrol edin.
arpma kuvveti,éekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligi ile azaltilabilir.
11EN12445 standardindabelirlenen noktalarda 6lciilen carpmakuvvetidegerinin, EN 12453 standardinda belirtilenin altinda oldugunu kontrol edin.
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Fusivel,
Acpdlela,
Bezpiecznik,
MpepoxpanuTens,
Pojistka,

Sigorta

1,25 AT

230V ~

24 VSafe+
24V +
24V -

AUX 3

(MAX 24V 1A)
4
AN\

4
Y
MAX 25W

— P

Lampada de cortesia,
EowTePIKOG QWTIOUOG,
Oswietlenie wnetrza,
Jlamnouka ocBelyeHus,
Prodleva zhasnuti, Kapi 1

<

TEST OFF

SAFE1

TEST ON
SAFE1=1,3,5

TEST ON
SAFE1=7,10,13

02,4

TEST OFF
SAFE1=6,9,12

TEST ON
SAFE1=28,11,14,16

V'V

=

O

éﬂ

T/ Conector paraa placa opcional,
Qica MPoAIPETIKAG MAAKETAG,

Displ

tacznik karty opcjonalnej,
JlononHUTenbHbIA pa3bem nnathbl,
Konektor dopliikové pridavné karty,
Opsiyonel kart konektord.

Conector programador palmar,
Oica @opnTOL TTPOYPAUMATIOTH,
tacznik programatora cyfrowego,

Eﬁj Pasbem nopTaTMBHOro NporpamMmaTopa,
Konektor ru¢niho programétoru,

Avucici programlayici konektora.

ay mais teclas de programacao,

l |oown| 0BV + PMOUTOV TTPOYPAUUATIOUOU,
Y Wyswietlacz + przyciski programowania,
l [ucnneit + KnaBuLwM NPOrPaMMIPOBAHKS,
oK

Displ

SAFE1

(1PHOT /1 PHOT OP/ 1 PHOT CL)

£
B

Riz4
+AVT

-AvC
+3JBSALT

]
4
o

(1 BAR/1 BAROP/1 BARCL)

[

-A\vT
+AVT

BAR

(1 BAR /1 BAR OP/1 BARCL)

ED

+AVT
F3JBSAVC

72 SAFETY EDGE SAFETY EDGE

70 o

8,2Kohm 5%

SAFE2

Ekran + programlama tuslari.

ej + programovaci tlacitka,

(1PHOT / 1 PHOT OP/ 1 PHOT CL)
N[N
NN <~
s 5 N
o
o Il
X1 RX1 o
— :
A )
(1 PHOT / 1 PHOT OP/ 1 PHOT CL)

B
NS n
DRSS o~
s —
B I
o
1] e
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2
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—— ==y
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SE2 =
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PORTUGUES
Terminal Definicao Descricao
£o
2.5 Alimentacao do cartdo:
Et:lf Jp2 SECTRASF 24V~ Tra%sformador secundario
<
S
‘Eé' JP7 MOT+ENC Ligacao do motor e do encoder
20 INTERMITENTE - Saida INTERMITENTE
21 C§)4N\'/I'¢\"\II'OA§I_{I1I\/IAIEI,\\IA'I;/&-\)80 O contacto fica fechado durante a movimentacéo das folhas.
= %)60 61(610%80)0%&AUX 3-T osm)\om(si?éou 2°PAAIODQONIKO KANAAL
< 26 AUX 3 - EAEYOEPH AAI /\I/ ENA YXNIA ANOIXTH SCA/ XEIplOTI’]ﬁlO NAADONIEPAS/ XE(S)[GTHBIO OOTOX ZONHZ/ OO>
EMA®H (N.O.) AH>/ ANA EIAAPIA ME HAEKTP| | / HAEKTIPKH KAEIAAPIA
27 (Max 24V 1A) /2 TH HZH/ ANABOZBHNEI/ XYNTHPHZH /ANTIAIAPPHKTIKH/ KATAZTAXH MYAHZ KAEIZTH / AIZTAGEZ KANAAI
PAAIO(DQNOY/ XPONI>MENO KANAAI PAAIOOQNOY/ KATAS TA>H ANOIKTH> TYAH>
w
) 50 24V- . i R L,
.§_§ 51 Savs Saida de alimentacédo dos acessorios.
<g Saida de alimentacao para dispositivos de seguranga verificados (transmissor de fotocélulas).
< 52 24 Vsafe+ Saida ativa somen(ie Urante o ciclo de manobra.
“n 60 Comum Comum entradalC1elC2
= Eiood¢ b1a op(%wo Ul\i( 1otnpiov 1 (N.O.) - osm)\ovErbSTART E.
c 61 IC1 STARTE / START | / OPE LOS /PED/TI ER /TIMER
E Avatpe€Te otov mivaka "Alapudpewon el060wv EVIOAWV".
H Eioodc 6l(§,l p(_Fwodlou €| lotrtolou 2 (N. O ﬂ oam)\o%erED
(] 62 IC2 START / START I/ OPEN/ CLOSE /PED /Tl TIMERP
70 Comum Comum entradas STOP, SAFE 1 e SAFE 2
O comando interrompe a manobra. (N.F.)
a 71 STOP Sea ponte nao for utlleada deixe-a ativada.
H Ent| fiqu 1.1 (N. D It BAR,
g 7 SAFE 1 phot [ IO TRE) TSSOk Pl rﬁ? (T‘EST aQ’otr CL7PHOT CLTEST / BAR/ BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP TEST / BAR 8K2
th Consultara ta%ela Congquragao as entra as e sequranca
v Entrada de se_lgEuransa configuravel 2 (N.C.) - Default
73 SAFE 2 (F;HOT I PHOT ST/ HOTO /PHOTOPTE T/ PHOTCL/PHOTCLTEST/BAR/ BARTEST/BAROP/BAROPTEST/BARCL/BARCLTEST
onsu
EAANHNIKA
- Z@lyKtijpac OpIopo¢ Meprypapn
o2 . .
3B Tpogodoaia makétag:
= v§ P2 SECTRASF 24V~ AguTePEVOV TOU HETAOKNHUATIOTH
v
g § JP7 MOT+ENC YUvdeon Kivntiipa Kat KwdIKomonTr
20 - POZ TEﬂA 'E€0S0¢ DAPOY.
21 24V (N. 8? TA MA O ema@n Mapapével KAELOTH Katd T SIAPKELA TNE Kivnong Twv @UAWV TG moPTaC.
= 26 Eioéoc (Sld.l ﬁ wolklllAUX3 n OE"l)\OHﬂ ££660u 2°PAAIODQONIKO KANAAIL
< AUX 3 - EAEYOEPH 2°PAAIOOQNI Al/ ENA. AYXNIA TTYAH ANOIXTH SCA/ Xeipiotriipto MAADONIEPAL/ XeiploT Hglo OATOY ZONHX/ ©Q%
EMA®H (N.O.) KAIMAKOZTAZIOY /ZYNATEPMOZ ANOIXTHXZ NMYAHY/ ANABOXBHNEI/ KAEIAAPIA ME HAEKTPIKO KYTPI /HAEKTIPKH KAEIAAPIA
27 (Max 24V 1A) MEMAINHTH/ZYNTHPHXH/ ANABOXBHNEI/ XYNTHPHXH /ANTIAIAPPHKTIKH/ KATAXTAZH MYAHZ KAEIZTH / AIXTAGEZ KANAAI
PAAIQOQNOY/ XPONIZMENQ KANAAI PAAIOOONOY/ KATASTAS H ANOIKTH> [IYAHS
;8 50 24V- E€080¢ Tpoodoaiac afeooud
4 3 51 24Vt < TPoP < P-
,E- @ 57 24 Vsafes 'E€0d0¢ Tpoodoaiag yia Siatd&elg acpaleiag emaAnOeUUEVEC (TOUTOC GWTOKUTTAPWVY).
< ‘E€o80o¢ evepyn LOVO KaTd Tn SIAPKEIN TOU KUKAOU EAVLIOU.
3 60 Koo Kowo €1666wv IC 1 kat IC 2
s g-_ 61 1 Eioodog evtoAn¢ (N.O.) ENAP=H.
wc Aeltoupyia cuPPWvA PE TN onnkn 4 BnpdTwy..
x ¥ 62 IC2 Eicod0o¢ evtoAng (N.O.) PED.
H eviohn di va e TN Aoviki 4 Bnudrwy.
70 Kowo Kotvé £1066wv STOP, SAFE 1 kat SAFE 2
H evtolr Siakomet Tov eAypd. (N.C.)
9 A sTop Av Sev xonmuonoten'al aggno)fs T YéQupa ronoesrnusvn
W N. 1] BAR,
3 . SAFE 1 PHOT ngﬁ’gﬁpﬁ%‘? PSPt DE ST p%ﬁé rL]/ PHOT CLTEST/BAR/ BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP TEST / BAR
S 8K2 O CL/BARCLTEST /BAR 8K2 CL /STOP 8| ”
0
< A n PHOT.
73 SAFE 2 PoFHeRS R AiTRsos B IBaAHgY f PSP MY ST/ BAR/ BARTEST/BAROP/BAROPTEST/BARCL/ BARCLTEST
Avatpé&Te oTov mivaka Alapopcpwon £L00OWV 0P Ela
POLSKI
Zacisk Nazwa Opis
© —
=9 Zasilanie karty:
E < P2 SECTRASF 24V ~Transformator pomocniczy
=
= JP7 MOT+ENC Potaczenie silnika i enkodera
wv
20 CAMPA MIGAJACA
- STYK ZASILANY 24 | Wyjscie LAMPY MIGAJACE)
21 i A(l\%\OK)S s Styk pozostaje zamknigty podczas ruchu skrzydet.
5 26 Wyjscie konfigurowalne AUX 3 - Default Wyjscie 2. KANAL RADIA.
< AUX 3 - STYK WOLNY | 2.KANAL RADIA/KONTROLKA BRAMA OTWARTA SCA/ Sterowanie SWIATLEM ZEWNETRZNYM/ Sterowanie SWIATEEM STREFY/ SWIATLEM
27 (N.O.) SCHODOW/ ALARM DRZWI BRAMY OTWARTEJ/ MIGAJACY/ ELEKTROZAMEK ZATRZASKOWY/ ELEKTROZAMEK MAGNETYCZNY/
(Maks. 24V 1A) KONSERWACJA/ MIGAJACY/ KONSERWACJA/PRZECIWWELAMANIOWY/ STAN BRAMY ZAMKNIETEJ/ KANAL. RADIA BISTABILNY / KANAL
RADIA CZASOWY/ STAN BRAMY OTWARTE)J
= g © 55;(1) 22;‘\\//; Wyjscie zasilania akcesoriéw.
N 50 24 Vsafe+ Wyjscie zasilania dla zweryfikowanych urzadzen bezpieczenstwa (nadajnik fotokomaérek).
< Wyijscie aktywne tylko podczas wykonywania cvklu,
_ 9 60 Wspdlny Wspdlny wejs¢ IC 1i1C 2
x Y Wejécie sterowania konfigurowalne 1 (N.O.) - Default START E.
; § 61 IC1 ST RTE/START |/ ?PEN /ﬁCLOSE/P D /,TIMER/T MER PED
ni rowania”.
E § ejscie sterowania konfigurow: 2 (N. O)\A Default PED.
o 62 IC2 RT E/STARTI/OPEN CLOSE/ _,/TI ER /TIMER PED
70 Wspdlny Wspolny wej$¢ STOP, SAFE 1i SAFE 2
Polecenie przerywa manewr. (N.Z.)
© 71 STOP Jesll nie jest uzy)(Nane zostawi¢ mostek zatozony.
‘a.s sae bezpieczenstwa konfigurowalne 1 (N.Z.) - Default BAR.
] 5 72 SAFE 1 HOT / PHOT TEST / PHOT OP 7/ PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR/ BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP TEST / BAR 8K2
2 N OP/ BAR CL/BAR CLTEST / BAR 8K2 CL /STOP 8K2
N Odn|esc sie do tabeli, Konfiguracja wejs¢ bezpieczenstwa”
sae bezpieczerstwa konfigurowalne 2 (N.Z.) - Default PHO
73 SAFE 2 HOT /PHOTTEST / PHOT OP /PHOT OP TEST / PHOT CL/ PHOT CLTEST/BAR/BARTEST/BAROP /BAR OPTEST/ BARCL /BAR CLTEST
Odnlesc sie do tabeli,Konfiguracja wejs¢ bezpieczenstwa”.
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PYCCKUI

Knemma DyHKUMA HanmeHoBaHue
L‘ e MTaHne MUKpOCXembl:
E S P2 SECTRANSF 24V ~ BropunyHas o6MoTKa TpaHchopmaTtopa
S a
§ E JP7 MOT+ENC MopknioueHne gBuUraTens 1 KOAOBOro AaTyMka
=4
20 MUTAIOLLAV - KOHTAKT BbIx0A NTaHUA BCMOM. YCTPOMCTB
MNoA HAMPAXEHVEM 24
9 21 (1P) (HE BOMEE 1 A) KOHTaKT OCTaeTCs 3aMKHYT BO BPEMS ABUXKEHUS CTBOPOK.
E 26 BCMOMOT. 3 - (h HE yembi Bbixog BCTTOMOT.3 MonyaHuio Bbixog 2°KAHAJT PANO.
< CBOBOIHbIV KOHTAKT 2 KAHA. AEVIO/I/IH I/IKATOPHAFIHAMI’]OHKA TKPbITbIXBOPOT SCA/ Komanga MOLCBETKI/ Komanaa OCBELLEHIA 30HbI/ OCBELLEHS
27 (H.P) JIECTHN ABAPUWHbIV CUTHAJT OTKPbITbIX BOPOT/ MUTAIOLLAA JTAMITOYKA/ SJIEKTPO3AMOK C 3ALLE/IKON / MATHUTHBIN
(Makc. 248 1A) JJIEKTPO3AMOK/ EXOBCJ‘IY)KVIBAHVIE/ MI/IFA}O A JIAMNO KA/ TEXOBCJ'IYN(I/IBAHVIE /I'IPOTVIBOB3HOMH A CI/ICTEMA / CTATYC
. 3AKPbITbIX BOPOT/KAHAJIPALINQ CABY) QJl QPQ
g B 20 24V Saida de alimentacio d ori
H g 5 o1 AVt aida de alimentagao dos acessorios.
e
= g g. 52 24 B 6ezon. + BbIxoAHaA MOLLHOCTb MPOBEPEHHBIX YCTPOWCTB 6€30MacHOCTY (NepeaaTunk GoTo3NeMEHTOB).
g ) Bbixo aKTMBEH TOMIbKO BO BPEMA LiK/a MaHEBPUPOBAHHUA.
- 60 O6wwin 06w Bxoabl IC1TunlIC2
2 Bxop Komgmry npyemow komaHabl 1 (H.P) - Mo ymonuano STARTE.
= 61 IC1 ETARTE/ Tﬁ T 1/ OPEN / CLOSE / PED / TIMER/ TIMER P D
M.T.
cE> Bxopg KOHCEMry npyemow komaHabl 2 (H.P) - Mo ymonuaHuio PED.
x 62 IC2 (S:TART E/ Tﬁ T 1/ OPEN / CLOSE / PED / TIMER/ TIMER PED
= 70 Qobunin n BxonoB STOP, SAFE 1 u SAFE 2
E’ 71 STOP Egmaﬂna npepbiBaeT BbinonHeHue. (H.3.) y
E KoH: Mrgﬂwp emblin Bxog 6e3onacHoctu 1 (H.3.) - Mo ymonuanuio BAR.
© 7 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CL TEST / BAR / BAR TEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP TEST / BAR
= 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL /STOP 8K2
) Cm.Tabnuuy “KoHdurypaums Bxogos 6e3onacHocTn'”.
@ KoHdur pmﬁg eMblll Bxof 6e3onacHocTu 2 (H.3.) - Mo ymonyaHwuio PHO
& 73 SAFE 2 PHOT/PHOTTEST/PHOT OP /PHOT OPTEST/PHOT C /PHOTCLTEST/BAR/BARTEST/BAROP/BAR OPTEST/ BARCL/BARCLTEST
Cm.Tabnuuy “KoHdurypalivs BxoaoB 6e3onacHocTu’”.
Svorka Popis POPIS
SE Napajeni karty:
2.2 P2 SECTRASF 24V~ Sekundarni transformator
S
]
‘Eo' JP7 MOT+ENC Pripojeni motoru a kodéru
20 NABUENT 2V (NO) | BLIKAJICT vistup.
21 AMAX) Kontakt zlistane sepnuty béhem pohybu brany.
= , Konfigurovatelny vystup AUX 3 - defaultni nastaveni vystupu 2. KANALU RADIA.
E: % AUX 3 - VOLNY KONTAKT | 3 KANAL RADIA / KONTROLKA OTEVRENYCH VRAT SCA/ Ovléddani DISKRETNIHO OSVETLEN{/ Ovladani ZONOVEHO OSVETLENI /
(N.O.) OSVETLENISCHODU /VYSTRAZNE UPOZORNENiNA QTEVRENAVRATA / BLIKAJICi/ IMPULZNIELEKTRICKE ZAMYKANI/ ELEKTRO-
27 (Max. 24V 1 A) MAGNETICKE ZAMYKANI / BLIKAJICi / UDRZBA / SYSTEM PROTI NEOPRAVNENYM ZASAHUM / STAV ZAVRENYCH VRAT / RADIOVY
KANAL S BISTABILN{M REZIMEM / RADIOVY KANAL S REZIMEM CASOVAN[/ STAV OTEVRENYCH VRAT
=g 50 24V- . PR .
.§_ _§ s = AT Vystup napajeni pfislusenstvi.
R Viystup napajeni pro ovérena bezpeénostni zafizeni (vysilac fotobunék).
Za 52 24 Vsafe+ sttug e e?ktjlvm pQouze béhem mgnevrovam 4
° 60 Veobecny Vseobecny vstupy IC1alC2
Y Konfigurovatelny ovladaci vstup 1 (N.O.) — defaultni START E.
L] 61 IC1 START E / START 1/ OPEN (otevreni) / CLOSE (zavfeni) / PED /TIMER (¢asovac) / TIMER PED
] Seznamte se s tab cn:h vstuou
2 Konfigurovatelny ovladaci vstup 2 (N.O.) - defau
o 62 IC2 START E / START 1/ OPEN (otevfeni) / CLOSE (zavrenl) / PED /TIMER (¢asovac) / TIMER PED
Sez fch vstupa”,
70 Vseobecny Vseobecny vstupy STOP, SAFE 1 a SAFE 2
= Ovladac prerusi manévr. (N.C)
S 7 STOP Pokud sepnenmmv apojeny.
it Konfigurovatelny bezpecnostni vstup 1 (N.C.) - defaultni BAR.
Q 72 SAFE 1 PHOT/ PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP TEST / BAR
3 8K2 OP / BAR CL/BAR CLTEST / BAR 8K2 CL / STOP 8K2
ﬁ Seznamte se s tabulkou Konfigurace bezpe¢nostnich ovladacich vstupt”.
N Konﬁgurovateln¥ bezpeénostni vstup 2 (N.C.) - defaultni PHOT.
73 SAFE 2 PHOT/PHOTTES /PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL/PHOTCLLEST/BAR/BARTEST/BAR OP /BAROPTEST/BARCL/BAR CLTEST
ich vstupl”,
TURKCE
- Kelepce Tanim Aciklama
o £ Besleme semast:
o % P2 SECTRASF 24V~ ikincil transformator
S
‘Eé' JP7 MOT+ENC Motor ve enkoder baglantisi
20 FLAS - BESLEME KONTAGI FLAS cikisi.
x 21 (1 A ,&A%)) $ontla dkaTagllannl?ar;\elljit ettl\;|lme5|lesnasllnd;AkDa\y(ngl k?(lxNAL
apilandirilabilir ci 3 - Varsayilan Ciki 2°
= 26 AUX 3 - SERBESTKONTAK | palpovis ALT SCA KAPI ACIK 5161/ ECE LAMBAS! komutu/ BOLGE ISIGI komutu/ MERDIVEN 191G GI/ KAPI ACIK ALARMI/YANIP
27 (Max 24V 1) SONER/YAYLI ELEKTRONIK KiLIT/ MIKNATISLI ELEKTRONIK KILIT/ BAKIM/YANIP SONER/ BAKIM /HIRSIZLIGA KARSI KORUMA/ KAPI
KAPALI DURUMU / BISTABIL RADYQ KANALI/ ZAMANLANMIS RADYO KANALI/ KAPI ACIK DURUMU
5. = 50 24V-
% @ = 51 AV Besleme ¢ikis aksesuarlari.
g é 3 Dogrulanmis gtivenlik C|hazlar| icin glic cikisi (fotoselli verici).
Q= a 52 24 Vsafe+ CIkIgS . 39 cinglic ¢ §|f (f
. 60 Ortak IC 1 ve IC 2 ortak girigler
s Yapilandirilabilir komut giri | 1 (N.O.) - Varsayilan STARTE.
5 61 IC1 START E/ START | / OPEN'/ CLOSE / PED / TIMER / TIMER PED
£ “Komut " svurun
o Yapilandirila ’\? é (N.O.) - V.
x 62 IC2 STARTE/STARTI/OPE / CLOSE / ED/TI ER/TIMER PED
“Komut u syurun
70 Ortak STOP, SAFE 1 ve SAFE 2 ortak girisi
Komut manevrayi durdurur, (N.C.)
- 71 STOP Eger calismazsa Kogruyu takili birakin.
9 Ya ilandirilabilir glvenlik girisi 1 (N.C.) - Varsayilan BAR.
s 72 SAFE 1 PHOT / PHOT TEST / PHOT OP / PHOT OP TEST / PHOT CL / PHOT CLTEST / BAR / BARTEST / BAR 8K2 / BAR OP / BAR OP TEST / BAR
£ 8K2 OP/ BAR CL / BAR CLTEST / BAR 8K2 CL /STOP 8K2
w “Glvenli svurun
Ya ilandirfabilir glivenlik oq §P (N.C.) - Vsrsayilan PHOT.
73 SAFE 2 OT/PHOTTES /PHOTOP/PHOTOPTEST/ HOTCL/PHOTCLTEST/BAR/BARTEST/BAROP/BAR OPTEST/ BARCL/BARCLTEST
Guvenlik girislerinin konfiglrasvonu” tablosuna basvurun
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COLOCAGAO EM FUNCIONAMENTO - OEXH ZE AEITOYPTIA - URUCHAMIANIE
BBOA B SKCMNYATALIMIO - ©EZH ZE AEITOYPTIA - BASLATIN

%% fornecida com o trilho - mapéxetat pe Tn ypappn - dotaczona do szyny -
NMOCTaBNAETCA C PeSIbCOM - TIAPEXETAL LE TN Ypaupn - rayli ekipman
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=fast

ATENCAO!! Verificar que o valor da forca de impacto medido nos pontos previstos pela norma EN12445, seja inferior ao indicado
pela norma EN 12453,

Atencao!!! Durante o ajuste automatico a funcao de deteccao de obstaculos nédo esta activa; portanto, o instalador deve controlar o

movimento do automatismo e impedir que pessoas ou coisas se aproximem ou fiquem parados no raio de accdo do automatismo.

A ota onueia ta omoia opilel o mpotumo EN12445, eivan katwtepn améd tnv Tiun mov mpoPAémel to mpétumo EN 12453,
Mpoooxn!! Katd t Siapkeia tng autoppuBuiong n Asttovpyia avixveuong epmodiwv dev givat evepyr). O eyKatactaTng mpémet va
€AEYXELTNV KIVION TOU AUTOHATICHOU KAL VA LNV EMTPETEI O€ KAVEVAV VA TIANGIACEL I} VA G TAOE EVTOC TNG AKTIVAG SPAGNG TOU MNXAVIGHOU.

A UWAGA!! Sprawdzi¢, czy wartos¢ sily uderzenia zmierzona w miejscach przewidzianych w normie EN12445 jest mniejsza niz podano w
normie EN 12453.

Uwaga!! Podczas automatycznego ustawiania funkcja wykrgwania przeszkod jest nieaktywna; instalator powinien kontrolowac ruch
automatu i Jailnowac', aby zadne osoby nie zblizaly sie do obszaru roboczego automatu, oraz aby w tym obszarze nie znajdowaty sie
Zadne przedmioty.

BHUMAHME! MpoBepbTe, 4To6bI 3HaU€HNE CUNbI UMNYNbCa, U3MePeHHOoe BTOUKax, NpeAycmMmoTpeHHbIX ctaHgapTom EN12445, 6bino
MeHbLue npeaycMmoTpeHHoro craHgaaptom EN 12453.
BHumaHwme!! Ha saTane 3apaHuna aBTomaTn4ecknx HactpoeK GyHKLNA o6HapyKeHNA NPenATCTBUIA He BK/IOYEHa, MO3TOMY MOHTaXKHUK
AOKEeH KOHTPONMpOoBaTh ABIKEHe aBTOMaTN4YeCKOo YCTaHOBKMN U He AOoNYycKaTb NpUGnmKeHna K Hell WM HaXoXAeHUA B paagnyce ee
[eNCcTBUA Nogen N npegmeToB.

A Podle normy EN 12445, je mensi, nez je uvedeno v normé EN 12453
Pozor!! BEhem automatického nastaveni neni funkce zjistovani prekazek aktivni, instalatér tedy musi kontrolovat pohyb automa-
tického systému a zabranit osobam nebo vécem pfiblizit se nebo prodlévat v akénim radiu automatického systému.

ADIKKAT!! EN12445 standardinda belirlenen noktalarda dlciilen carpma kuvveti degerinin, EN 12453 standardinda belirtilenin
altinda oldugunu kontrol edin.
Sar ma kuvveti, sekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligi ile azaltilabilir.

IKKAT!! EN12445 standardinda belirlenen noktalarda dl¢iilen carpma kuvveti degerinin, EN 12453 standardinda belirtilenin altinda
oldugunu kontrol edin.
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®

PROGRAMAGAO MANUAL DOS TRANSMISSORES - XEIPOKINHTOX MPOrPAMMATIZMOX MOMMNQN - RECZNE PROGRAMOWANIE NADAJNIKOW -
NMPOrPAMMUPOBAHUE PYYHOIO AATYUKA - RUCNi PROGRAMOVANI VYSILACU - VERICiNIN MANUEL PROGRAMLANMASI

?snEnﬁ\\\\/’/’(—(?\\ \\/// j\’ ((?\\ ‘ o It
O e 1| o o : = - ek
:IEE: iy NG, NG\ W] b, o 7
}' VAR = \ !/ \
Z,< 1(2,5, i y 7Z<1075
N2 (R | ‘ (=
o eT=de] *\\\’,/ (\ ~ - NN D, 7 Mo
/e‘HEHE o \CI_’ a 21 ‘:a:\ > : l:n'(u'
’ } / \ - \ !/ \\ ‘

@7 W

PROGRAMACAO REMOTA DOS TRANSMISSORES - AMOMAKPYIMENOX MPOrPAMMATIZIMOZ MOMMQN-ZDALNE PROGRAMOWANIE
NADAJINIKOW-AUCTAHLUUOHHOE NPOrPAMMUPOBAHUE [OATYMKOB-VZDALENE PROGRAMOVANI VYSILACU-VERICININ UZAKTAN
PROGRAMLANMASI

Transmissor ja memorizado
MOMMOZ HAH ANTO@HKEYMENOZX XTH MNHMH
Nadajnik zaprogramowany
[laTuviK yxe ecTb B NamATy

'
'
: Transmissor a memorizar
'
'
Viysilac je jiz ulozeny v paméti '
'
|
'
'
'
'

MOMMNOZ MPOX AMOOHKEYXH XTH MNHMH
Nadajnik do programowania
[laTumK ana coxpaHeHva B NamaTn
Je nutné ulozit vysila¢ do paméti
Hafizaya alan verici

o) TR~ %) @\

@ @ @
2105 | st

Verici hafizaya aldi

\
/
I

. \

® ®
|

CANCELAMENTO DE TRANSMISSORES - AKYPQXH MOMIMQN -KASOWANIE NADAJNIKOW-YAANEHUE JATYUKOB
SMAZANI VYSILACU-VERICi iPTALI

Pri

Cancelamento em curso ~ Cancelamento realizado
AkUpwon o€ e€ENEN H akupwon oAokAnpwOnke
Kasowanie w toku Kasowanie wykonane
WoeT yoaneHne YnaneHue BbINOHEHO
Probiha mazani Mazéani dokonceno
Iptal slirmekte Iptal gerceklestirildi

o
o

@

REPOSICAO DAS DEFINICOES DE FABRICA - ENANA®OPA TQN EPFTOXTAZIAKQN PYOMIZEQN
-RESETOWANIE DO USTAWIEN FABRYCZNYCH - BOCCTAHOBJIEHUE 3ABOACKUX HACTPOEK
OBNOVENI TOVARNIHO NASTAVENI - FABRIKA DUZENLEMELERININ YENIDEN DUZENLENMESI
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REGULACAO DO FIM-DE-CURSO - PYOMIZH TEPMATIKOY - REGULACJA OGRANICZNIKA
NOACTPOUKA KOHLIEBOI'O BbIKJTIOYATENIA - NASTAVENI KONCOVYCH SPINACU - LIMIT SALTERI AYARI

®

D814089 0AA01_04

qo 18 1o 4O o
"~ - ] . "~ . - "~ .
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’;;:/ — TTF E/ ;|
1
FECHO H ABERTURA
KAEIZIMO ‘} ANOIrMA
ZAMKNIECIE }\ OTWARCIE
%ﬁ\lﬂ?RbA!T\ll'ﬂ H OTKPbITUN
I OTVIRANI
KAPANMA H ACILMA

A

AUTOSET BINARIO DE ABERTURA / FECHO, AYTOPPYOMIXH POMHZ ANOIrMATOZ,
AUTOSET MOMENTU OBROTOWEGO OTWIERANIA, ABTOMATUYECKAA HACTPOUKA YCUNNA MPUBOAA,
SAMONASTAVENI MOMENTU ZAVIRANI, ACILMA TORKU OTOMATIK AYARI

10l
)y . )
AUEoSEE | < e e ox
oK )
L L
= il - i = —
I I
I I
swc i ﬁu?m | swo AUTO
;i OPEN ;i CLOSE
| |
! !
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FUNGCAO ALARME - AEITOYPTIA XYNATEPMOY - FUNKCJA ALARMU 322?@2:13?; r?;-ssi;men'mrrg‘:.‘ﬂ:i‘év.fgs%?g';'Z?f.ana
?{:#Hﬂgﬁzgﬁlgnnoro CUTHAJA - FUNKCE ALARMU napajeci zdroj sirény - Siren gli¢ kaynagi
*%*
== D
f k%

D

pisca - avaBoofrvel

migajacy - muraet sirene - ogiprjva
blikajici - Yanip soner syrena
3BYKOBOII CMrHan
* siréna -siren

sensor NC de movimento

aedntipag NC kivnong
sensor NC de abertura de portas czujnik ruchu NC
aiedntipac NC avoiyparog Bupwv Aatuuk NC aBmxeHnA
czujnik otwarcia drzwi NC snimac¢ NC pohybu
Aatumk NC oTKpbITUA ABepen Hareket NC sensorii
snimac NC otevieni dvefi
Kapi agma NC sensorii

Nao fornecidas - Agv SiatiOstat

~% % produto ndo BFT néo fornecido - mpoi6v mou Sev mapdyetai ané tnv BFT, ev mapéxetat * Nie dostarczane w zestawie

H i i Sani He BXoAWUT B KOMIIEKT NOCTaBKU
produkt inny niz BFT nie jest w wyposazeniu - npoayKLus He BXOAUT B KOMMJIeKT noctaBku BFT A Ly 2 - + e ..
produkt ne-BFT neni dodany - BFT iiriinii degilcﬁr tedarike dahil egildir Neni soucasti dodavky - Tedarik dahilinde degil

: a| b a+b
CASOS DE INSTALACAO

MNEPINTQXEIXZ EFTKATAXTAZHZ

N
MONTAZ — —
BAPUAHTbI YCTAHOBKM %% %%
PRIPADY INSTALACE =P =

KURULUM DURUMLARI I l I

ATIVACAO
ENEPFOMOIHZIH
AT AA
AKTIVACE SWC
DEVREYE ALMA

DESATIVACAO
ANENEPTOTOIHZH
DEZAKTYWACJA
OE3AKTUBALINA
DEAKTIVACE

DEVRE DISI BIRAKMA

BOTTICELLI SMART BT A 850-1250- 15




ACESSO AOS MENUS Fig. 1

&l

il

&=

*** Introducao da password.
; Pedido com légica Nivel de
D Protecao definidapara 1,2, 3, 4

LEGENDA

4
- B (o] - 8B (T[] - (e

[+ 7]

i_ PA-AN,

Veja MENU PARAMETERS

8888

o + T
o -+

Desloca para cima

Desloca para baixo

Ol OK ¢

Pressionar tecla OK

(Enter/confirmacao)

+—©

+/- t

N ) « Voltar para o
f[ Lobic | —{ oK [Lebie |- [ox] »f@oal ] - [ZT]-[ox] - ) ——1a menu anterior
Ve .
(o) (@) 1)+ [0+ (#1)  Veja MENU LOGIC
[247] p—)
| [ox] o [
! « Comando de abertura )
AL @ > 25 Pro?ramagao do transmis-
I—[:rﬁd o AEeER- K- a) .;% » 3 [zp% .;) o sor manual como start
S 4
AV O
-’-' *% » + E‘H * _ « Comando de fechamento
N ) > 25 Programagao do transmissor
manual como 2° canal de radio
[L+7]
)
g__: « 2 5 s Cancelamento dos co-
mandos de radio
[EC A8 — [o<] = [Prg.) Veja MENU RADIO @
% o
o Q Se cancelado [©] - Acesso ao menu
[EC iR ox]-( £oagia - [Eer) Se néo presente K + > 5 s menu autoset
\ m Se clone, é desativado j ’
< +/-
(Cod e )~ [] ~(iASe) -+ [ox]+(@2Fd)+ [ox]» [T+
~ )
dEFRULE _' SEFE Activacdo entrada start externo START E
+/-][L 47 Skr | Activacdo entrada start interno START |
oPEn Activacao entrada OPEN
clS Activacdo entrada CLOSE
i PEd Activacao entrada postigo PED
— A — [ox] — E e Activacdo entrada TIMER
L_ INRGHAN-{ o<} G — [ SkoP Activacdo entrada STOP
-+/_ Phot Activacdo entrada fotocélula PHOT
- - PhaoP Activacdo entrada fotocélula na abertura PHOT OP
Phet Activacao entrada fotocélula no fecho PHOT CL
- (gEL]| — — bAr Activacdo entrada perfil BAR
IZ"EI bArc Ativacdo da entrada costa em fechamento BARC
[EnG) — — bAro Ativacdo da entrada costa em abertura BARO
She | Activagao entrada interruptor de fim-de-curso fecho do motor
c SWC
Ese) - - Slo ! Activacdo entrada interruptor de fim-de-curso abertura do
Bz fi motor SWO
L — Aplacaestaaesperadeexecutarumamanobracompletade
g abertura-fechonaointerrompidaporparagensintermédias
AUESEE H - SEE ara adquirir o binario necessario para 0 movimento.
T -AC RTENCA%!N oestéactivooreconhecir%entodeobstéculos

CREA

Teste fotocélulas falhado

+/-

1 +T

(CFEG Fe [ ox] b [eiasE] +++
T o memc=E¢

B

Verificarligacaofotocélulase/oudefinicdes|dgicas

Teste perfil falhado

Verificar ligacéo perfis e/ou definicées |dgicas

Teste fotocélulas abertura falhado

Verificar ligagdo fotocélulas e/ou
definicoes parametros/logicas

Teste fotocélulas fecho falhado

Verificar Iiga?a}o fotocélulas e/ou definicdes
parametros/l6gicas

Teste perfil 8k2 falhado

Verificar Iigaféq perfis e/ou definigcoes

parametros/légicas

Erro teste hardware placa

Verificar Iigﬁg(}es a0 motor
Problemas hardware na placa (contactar a

assisténcia técnica)

Inversao devido obstaculo - Amperostop

Verificar eventuais obstaculos ao longo do
percurso

Versao software central n p—
Sist. Térmico

Aguardar o arrefecimento do automatismo

;[ SeAE H ok M usrsA]—»+[th )

+/- Erro de comunicagao com dispositivos remotos

Verificar a ligacado com os dispositivos
acessorios e/ou placas de expansao ligados 7l
via serial

N°manobras totais (x 100)

= Erro interno de controlo supervisao sistema.
A

Tentar desligar e reacender a placa. Se o
problema persiste deve-se contactar a
assisténcia técnica.

radiocomandos armazenados

I

Pressionando Ok séo confirmadas as con-
figuracoes detetadas, A placa continuara a

de corsa de fechamento (kit cod. 1100025 10005) antes

Erro de consisténcia dos parametros de central (Légicas P
] Ere 2 funcjonar com as configuracées detetadas.
e Parametros) ¢ necessario verificar as configuracoes da placa
(Parametros e Légicas).
R Pressionando Oka placa continuarédafuncionar
Er73 Erro nos parametros de D-track com D-track de default.
A E necessario efetuar um autoset
Ko Autoset nao realizado corretamente por intervengao de
comandos externos. Repita o procedimento
Xoe Curso inferior ao curso minimo exigido, cerca de 50 cm.
A instalacao fica excessivamente “elastica/dinamica”
ko3 Enrijeca-a adicionando um bloqueio mecanico no fim

*H=0,1,...9ABCDEF

PRSSGERE) -+ (o] — [0 — [riT * |- [0 — [0 — [21 * |- [ — @508 — [ * |- [ — @520 — [ * |- [ — [BEE)
O ]
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' TABELA “A” - MENU PARAMETROS - (PA-AlT

PO

RTUGUES

Parametro Min. | Max. | Default | Pessoais Definicao Definicao
Tempo de fecho -
Ech 1 180 40 automatico [s] Tempo de espera antes do fecho automatico.
Tempo de acendimen- = ’ .
rt
FLUCE 30 300 20 to da luz de cortesia [s] Duragao de acendimento da luz de cortesia na placa
Tempo de ativacao da 2 s . - .
"
EUSe R 1 240 10 saida temporizada [s] Duracdo ativacdo saida canal radio temporizada em segundos
Espaco de Espaco de desaceleracdo na abertura do/s motor/es, expresso em percentagem do percuso total.
SP-RLLRAP 7 929 7 desaceleracdo na | ATENCAO: Apés uma modificagao do parametro sera necessaria uma manobra completa sem interrupgdes.
abertura [%] ATENCAO: com “SET” no display nao esta activa a deteccao do obstaculo.
Espaco de Espaco de desaceleracdo no fecho do/s motor/es, expresso em percentagem do percurso total.
SPrRLLCh 7 929 7 desaceleracdono | ATENCAO:Apésumamodificagaodoparametroserédnecessariaumamanobracompletaseminterrupgoes.
fecho [%] ATENCAO: com “SET” no display nao esta activa a detecgao do obstaculo.
APEFE. 1101 | ESpaco de abertura parcial em percentagem relativamente a abertura total, depois de uma ativagao
P2 ALE 1 929 20 Abertura parcial [%] do comando postigo PED.
Forca exercitada pela/s folha/s na abertura. Representa a percentagem de forca fornecida, além daquela
memorizada durante o autoset (e sucessivamente actualizada), antes de criar um alarme obstaculo.
Far2R AP 1 99 75 Forca da folha/s na | Oyparametrop é definido automaticamente pelo autoset.
or abertura [%] ATENCAO: Influencia directamente a forca de impacto: verificar que com valor definido
sejam respeitadas as normas de seguranca ¥i?$*r=tes (*). Se necessario, devem-se instalar os
dispositivos de seguranca anti-esmagamento
Forca exercitada pela/s folha/s no fecho. Representa a percentagem de forca fornecida, além daquela
memorizada durante o autoset (e sucessivamente actualizada), antes de criar um alarme obstaculo.
Bardd alk 1 99 75 Forga da/s folha/s no arametro ¢é definido automaticamente pelo autoset.
ar [ fecho [%] ATENCAO: Influencia directamente a forca de impacto: verificar que com valor definido
sejam respeitadas as normas de seguranca vigentes (¥). Se necessario, devem-se instalar os
dispositivos de seguranga anti-esmagamento(**).
Ativo apenas em FW > 1.03
Espaco de desabili- Desab‘iilitfa arl‘eitura das entradas configuradas como fotocélula, em proximidade do fim de
SPd ISALFak| o 50 0 tacao (gasrfotocélulas (C)l:rs\:nlfurer_ncg S:jsearl‘atitl)i:ta.géo
em fechamento | 50= desabilitacio maxima
. Percentagem da velocidade méxima alcancdvel na abertura pelo/s motor/es.
LELRP 25 99 99 Vekl>oc1dad? n]a ATEN(,‘.{\ : Ap6s uma modificacao do parametro sera necessaria uma manobra completa
- abertura [% sem interrupgoes.
ATENCAO: com “SET” no display nao esta activa a detecgao do obstaculo.
. Percentagem da velocidade maxima alcangavel no fecho pelo/s motor/es.
) Velocidade no fecho | ATENCAO: Apés uma modificagao do parametro sera necessaria uma manobra completa
uElch 25 99 45 H
- [%] sem interrupgoes.
> ATENCAO: com “SET” no display nao esta activa a deteccao do obstaculo.
> _Programacao do . . i ) L . B i
TMRRUEER- 0 250 0 numero de manobras | Permite definir um nimero de manobras apds o qual é sinalizado o pedido de manutencéo na saida
Z lanE IirrEite manutenﬁéo AUX configurada como Manutengao ou Lampada cintilante e Manutencao
em centenas

(*) Na Uniao Européia deve-se aplicar a EN124:
(**) As forcas de impacto podem ser reduzidas através da utilizacao de bordas deformaveis.

TABELA “B” - MENU LOGICAS - (Lol ic)

3 para os limites de forca, ea EN12445 para o método de medicao.

Barral
Légica Definicao Default aluste Opgoes
9 < e?ec{ua [ PS
Tempo de Fecho 0 Ldgica nao activa
kch Automatico 0 i ‘ti
1 Activa o fecho automatico
0 As entradas configuradas como Start E, Start |, Ped Movimento passo-a-passo
funcionam com a légica 4 passos. 3PASSOS | 4 PASSOS
FECHADA ABRE
ABRE
MNow. PRSSo Movimento passo- 0 I?)UFRI’EACII\!%E STOP
a-passo
PRSSo P As entradas configuradas como Start E, Start I, Ped fun- ABERTA
1 cionam com a légica 3 passos. O impulso durante a fase FECHA FECHA
de fecho se inverte o movimento.
DURANTEA
ABERTURA STOP + TCA | STOP + TCA
DOPO STOP ABRE ABRE
- Movimento em 0 Loégica nao ativa
nDu.Su fimd 0
m de curso 1 Ativa a inversdo do movimento quando para no fim de curso
; 0 A lampada cintilante acende-se contemporaneamente ao arranque do/s motor/es.
PrERLL Pré-alarme 0 - — -
1 A lampada cintilante acende-se aproximadamente 3 segundos antes do arranque do/s motor/es.
Ativo apenas em FW = 1.03
0 Funcionamento por impulsos.
Funcionamento com Homem Presente.
A entrada 61 é configurada como OPEN UP.
1 A entrada 62 é configurada como CLOSE UP.
A manobra continua enquanto for mantida a pressao nas teclas de OPEN UP ou CLOSE UP.
A ATENGAO: nao estao activados os dispositivos de seguranca.
Funcionamento com Homem Presente Emergency. Normalmente funcionamento por impulsos.
Seaplacafalhaostestesdassegurancas (fotocélulaou perfil, ErOx) por 3 vezes consecutivas, € habilitado ofuncionamento
. com Homem Presente ativo por 1 minuto apds a liberagdo das teclas OPEN UP - CLOSE UP.
Uoflo PrESEREE | Homem presente 2 A entrada 61 é configurada como OPEN UP.
A gntrada 62 é configurada como CLOSE UP.
A ATENGAO: com Homem Presente Emergency nao estéo activados os dispositivos de seguranga.
Funcionamento com homem presente no fechamento.
A entrada 61 é configurada como OPEN UP.
A entrada 62 é configurada como CLOSE UP.
3 A manobra de abertura ocorre automaticamente, a manobra de fechamento continua até que a presséo na tecla
dexcomando seja mantida (CLOSE).
AATENCT\O: os dispositivos de seguranca nao estao ativos durante a abertura.
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PORTUGUES

Barr:
Légica Definicao Default alust Opgodes
9 < e?ec{uaso Ps
Bloquei 0 O impulso das entradas configuradas como Start E, Start |, Ped tém efeito durante a abertura.
bi. NPAP impulsos na 0 - —— -
i : abertura 1 O impulso das entradas configuradas como Start E, Start |, Ped ndo tém efeito durante a abertura.
0 Entrada configurada como Phot, fotocélula.
Configuragao - -
SAFE | da entrada de 6 1 Entrada configurada como Phot test, fotocélula verificada.
559“73“;5; SAFE 1. 2 Entrada configurada como Phot op , fotocélula activa apenas na abertura.
3 Entrada configurada como Phot op test, fotocélula verificada activa apenas na abertura.
4 Entrada configurada como Phot cl, fotocélula activa apenas no fecho.
5 Entrada configurada como Phot cl test, fotocélula verificada activa apenas no fecho.
6 Entrada configurada como Bar, perfil sensivel.
7 Entrada configurada como Bar, perfil sensivel verificado.
8 Entrada configurada como Bar 8k2. (Nao ativo em SAFE 2).
9 Entrada configurada como Bar OP, perfil sensivel com inverséo ativa apenas na abertura. No fecho obtém-se a
paragem do movimento.
Configuracio 10 Entrada configurada como Bar OP TEST, perfil sensivel verificado com inversao ativa apenas na abertura. No
da entrada de fecho obtém-se a paragem do movimento.
4
SRFE ¢ seguranca SAFE 2. 1 Entrada configurada como Bar OP 8K2, perfil sensivel com inversao ativa apenas na abertura. No fecho obtém-
73 se a paragem do movimento. (Nao ativo em SAFE 2).
12 Entrada configurada como Bar CL, perfil sensivel com inversao ativa apenas no fecho. Na abertura obtém-se a
paragem do movimento.
13 Entrada configurada como Bar CL TEST, perfil sensivel verificado com inverséo ativa apenas no fecho. Na abertu-
ra obtém-se a paragem do movimento.
14 Entrada configurada como Bar CL 8k2, perfil sensivel com inverséo ativa apenas no fecho. Na abertura obtém-se
a paragem do movimento. (N&o ativo em SAFE 2).
15 Néo utilizado
16 Entrada configurada como STOP 8k2. (Néo ativo em SAFE 2).
0 Entrada configurada como Start E.
Configuragao
| da entrada de o 1 Entrada configurada como Start I.
£ ‘°ma';‘_’l° Ic1. 2 Entrada configurada como Open.
3 Entrada configurada como Close.
Configuragao 4 Entrada configurada como Ped.
da entrada de -
c comando IC 2. 4 5 Entrada configurada como Timer.
6 Entrada configurada como Timer Pedonal.
x 0 Comando de radio configurado como START E.
Configuracao do
ich comando 0 1 Comando de radio configurado como Start I.
1° canal radio 2 Comando de radio configurado como Open.
= 3 Comando de radio configurado como Close
Configuracao do
2ch comando 12 4 Comando de radio configurado como Ped
2° canal radio 5 Comando de radio configurado como STOP
Configuracio do 6 Néo utilizado
dch comando 9 7 Na3o utilizado
3° canal radio 8 Néo utilizado
9 Comando de radio configurado comoAUX3**
Configuracéo do 10 Comando de radio configurado como EXPO1**
Yech comando 4 —
4° canal radio 1 Comando de radio configurado como EXPO2**
12 Comando de radio configurado como LUZ DE CORTESIA
0 Saida configurada como Canal Radio monoestavel.
1 Saida configurada como SCA, Indicador Luminoso de Portao aberto.
2 Saida configurada como comando Luz de Cortesia.
3 Néo utilizado
4 Néo utilizado
5 tS_al'dda cc:jnﬁgurada como alarme (Fig. T). Em automatico T4 do transmissor memorizado se torna ativador/desa-
ivador do
6 Nao utilizado
Configuracio da 7 Néo utilizado
AUH 3 saida AUX 3. 0 8 Né&o utilizado
26-27 9 Saida configurada como Manutengéo
10 Nao utilizado
1 Néo utilizado
12 Nao utilizado
13 Saida configurada como Estado Portdo fechado
14 Saida configurada como Canal Radio Biestavel.
15 Saida configurada como Canal Rédio temporizado
16 Saida configurada como Estado Portdo aberto
0 O receptor esta configurado para o funcionamento na modalidade rolling-code.
- i N&o sao aceites os Clones com Cédigo Fixo.
cod F 5% Cédigo Fixo 0

O receptor esta configurado para o funcionamento na modalidade rolling-code.
N&o sao aceites os Clones com Cddigo Fixo.
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PORTUGUES

Logica

Definicao

Default

Opgcoes

n uEl

dE ProkEcRo

Definicao do nivel
de protecao

A - Néo é necessaria a password para aceder aos menus de programagao

B - Habilita a memorizacdo dos transmissores via radio.

Esta modalidade é executada nas proximidades do quadro de comandos e ndo requer o acesso:

1- Premir em sequéncia a tecla escondida e a tecla normal (T1-T2-T3-T4) de um transmissor ja memorizado no
modo standard através do menu radio.

- Pressionar dentro de 10s a tecla escondida e a tecla normaIéTl-TZ-T3-T4) de um transmissor a memorizar.

O receptor sai do modo pro?ra_magéo passados 10s, dentro deste tempo é possivel inserir outros transmissores
novos repetindo o ponto anterior, =~

C - Habilita a introducao automatica via radio dos clones.

Permite aos clones gerados com programador universal e aos Replays programados de serem adicionados a
memoria do receptor.

D - Habilita a introducao automatica via radio dos replays.

Permite adicionar os Replays programados a memoria do receptor.

E - E possive| modificar os parametros da placa via rede U-link

Bassword predefinida é 1234.
erm i i i ento 0. as funcéesB-C-D-E

ﬁ - E necessaria a password para aceder aos menus de programacao.

A - E necessaria a pas.swolrdfara aceder aos menus de programagao.
A password predefinida é 1234. |

B - Desabilitada a memorizacdo dos transmissores via radio.

C - Desabilitada a introdugdo automatica via radio dos clones.

Perm ento 0, as fungdes D -E

A - E necessaria a password para aceder aos menus de programagao.
A password predefinida é 1234.
B - Desabilitada a memorizacao dos transmissores via radio.
D - Desabilitada a introducao automatica via radio dos Reoplays.
Permanecem i i a i to 0, as fungbes C- E

A - E necesséria a password para aceder aos menus de programacao.

Agassvv_o_rd redefinida é 1234. . o

B - Desabilitada a memorizacdo dos transmissores via radio.

C - Desabilitada a introdu¢do automdtica via radio dos clones.

D - Desabilitada a |ntrodu%éo automatica via radio dos Replays.

E - E desabilitada a possibilidade de modificar os parametros'da placa via rede U-link

Os transmissores sao memorizados apenas utilizando o menu radio especifico. . o o
IMPORTANTE: Tal elsvado nlvtel de seguranca impede o acesso quer aos clones indesejados, quer as interferéncias
radio eventualmente presentes

nodo SEr- RLE

Modo serial
(Identifica como se
configura a placa numa
conexao de rede BFT.)

SLAVE standard: a placa recebe e comunica comandos/diagnéstico/etc.

MASTER standard: a placa envia comandos de activagao (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) para as outras placas.

ind iIr 1220

Endereco

1]

Identifica o endereco de 0 a 119 da placa numa conexao de rede BFT local.
(ver paragrafo MODULOS OPCIONAIS U-LINK)

inuoSERP

Inversao
obstaculo na
abertura

Apos a detecao de um obstaculo, durante o fechamento, o movimento é invertido por 2 segundos.
Apos a detecao de um obstaculo a manobra é interrompida e a automacao é bloqueada durante a abertura.

Ap6s a detegdo de um obstaculo, tanto durante o fechamento quanto na abertura, o movimento é invertido por 2 segundos.

brkS

BRTS

ol-

Funcionamento standard com portas seccionais (Generalidades Ref. Fig. 1 e 2)

Funcionamento com portas basculantes montadas com acessorio BRTS ( Generalidades Ref. Fig. 3)

EHP L1

Configuragao da
entrada EXPI1 na
placa de
expansao
entradas/ saidas

Entrada configurada como comando Start E.

Entrada configurada como comando Start .

Entrada configurada como comando Open.

Entrada configurada como comando Close.

Entrada configurada como comando Ped.

Entrada configurada como comando Timer.

Entrada configurada como comando Timer Postigo.

Entrada configurada como seguranca Phot, fotocélula.

Entrada configurada como seguranca Phot op, fotocélula activa sé na abertura.

V| (N[ |jn|h[wiN|=|Of—

Entrada configurada como seguranca Phot cl, fotocélula activa sé no fecho.

o

Entrada configurada como seguranca Bar, perfil sensivel.

Entrada configurada como seguranca Bar OP, perfil sensivel com inverséo ativa apenas na abertura, no fecho
obtém-se a paragem do movimento.

12

Entrada configurada como seguranca Bar CL, perfil sensivel com inverséo ativa apenas no fecho, na abertura
obtém-se a paragem do movimento.

13

Entrada configurada como seguranca Phot test, fotocélula verificada.

14

Entrada configurada como seguranca Phot op test, fotocélula verificada ativa apenas na abertura.

15

Entrada configurada como seguranca Phot cl test, fotocélula verificada ativa apenas no fecho.

16

Entrada configurada como seguranca Bar, perfil sensivel verificado.

Entrada configurada como seguranca Bar OP test, perfil sensivel verificado com inversao ativa apenas na abertura,
no fecho obtém-se a paragem do movimento.

oc]

Entrada configurada como seguranca Bar CL test, perfil sensivel verificado com inverséo ativa apenas no fecho, na
abertura obtém-se a paragem do movimento.

EHP I2

Configuragao da
entrada EXPI2 na
placa de
expansao
entradas/ saidas
1-3

Entrada configurada como comando Start E.

Entrada configurada como comando Start I.

Entrada configurada como comando Open.

Entrada configurada como comando Close.

Entrada configurada como comando Ped.

Entrada configurada como comando Timer.

Entrada configurada como comando Timer Postigo.

EHPa |

Configuracao da
saida EXPI2 na
placa de
expansao
entradas/ saidas

Saida configurada como Canal Rddio monoestavel.

Saida configurada como SCA, Indicador Luminoso de Portao aberto.

Saida configurada como comando Luz de Cortesia.

Nao utilizado

Nao utilizado

Nao utilizado

Nao utilizado

Nao utilizado

EHPa?

Configuragao da
saida EXPI2 na
placa de expansao
entradas/ saidas
6-7

X (N|an|hlwIN|= (O |n|h[WIN|=|O

Nao utilizado

Saida configurada como Manutencao.

Nao utilizado

Nao utilizado

Nao utilizado

Saida configurada como Estado Portao

Saida configurada como Canal Radio Biestavel.

Saida configurada como Canal Radio temporizado

Saida configurada como Estado Portao aberto

(**) Ativa apenas se a saida for configurada como Canal Radio Monoestavel, Luz de Cortesia, Luz de Zona, Luz de escadas, canal radio Biestavel ou canal Radio temporizado.
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PORTUGUES

Configuracao das saidas AUX

Légica Aux= 0 - Saida CANAL RADIO MONOESTAVEL.
O contacto fica fechado durante 1s a activagéo do canal radio.

Légica Aux= 1 - Saida LUZ INDICADORA DE PORTAO ABERTO SCA.
O contacto fica fechado durante a abertura e com a folha aberta, intermitente durante o fecho, aberto com folha fechada.

Légica Aux= 2 - Saida comando LUZ DE CORTESIA.
O contacto fica fechado por 90 segundos depois da ultima manobra.

Légica Aux= 3 - Ndo utilizado

Légica Aux= 4 - Ndo utilizado

Légica Aux= 5 - Saida para gestdo alarme da garagem (Fig.T)

Légica Aux= 6 - Ndo utilizado

Légica Aux= 7 - Ndo utilizado

Légica Aux= 8 - Ndo utilizado

Logica Aux= 9 - Saida MANUTENCAO
O contacto permanece fechado ao atingir o valor definido no parametro Manutencéo, para sinalizar o pedido de manutencao.

Logica Aux= 10 - Nao utilizado

Légica Aux= 11 - Nédo utilizado

Légica Aux= 12 - Nao utilizado

Légica AUX= 13 - Saida ESTADO PORTAO.
O contacto permanece fechado quando o portao esta fechado

Légica AUX= 14 - Saida CANAL RADIO BIESTAVEL
O contacto altera o estado (aberto-fechado) com a ativacdo do canal de radio

Légica AUX= 15 - Saida CANAL RADIO TEMPORIZADO
O contacto permanece fechado por um tempo programavel na ativacdo do canal de Radio (tempo de saida)
Se durante esse tempo a tecla for novamente pressionada, a contagem do tempo reinicia.

Légica Aux= 16 - Saida ESTADO PORTAO ABERTO.
O contacto permanece fechado quando o portao esté aberto.

Configuragao das entradas de comando

Légica IC= 0 - Entrada configurada como Start E. Funcionamento segundo a Légica Mou. PRS50-A-PRSS5a. Start externo para o controle do seméforo.

Légica IC= 1 - Entrada configurada como Start |. Funcionamento segundo a Légica Mou. PRS50-R-PRS55a. Start interno para o controle do semaforo.

Légica IC= 2 - Entrada configurada como Open.
O comando executa uma abertura. Se a entrada permanece fechada, as folhas permanecem abertas até a abertura do contacto. Com o contacto aberto, o automatismo fecha passado
o tempo de tca, se activado.

Légica IC= 3 - Entrada configurada como Close.
O comando executa um fecho.

Légica IC= 4 - Entrada configurada como Ped.
O comando executa uma abertura pedonal parcial. Funcionamento segundo a Légica fou. PRS50-A-PASS5a

Légica IC= 5 - Entrada configurada como Timer.
Funcionamento anédlogo ao open mas o fecho é garantido também depois da falta de corrente.

Légica IC= 6 - Entrada configurada como Timer Ped.
O comando executa uma abertura pedonal parcial. Se a entrada permanece fechada, a folha permanece aberta até a abertura do contacto. Se a entrada permanece fechada e activa-se
um comando de Start E, Start | ou Open é executada uma manobra completa para depois se restabelecer na abertura pedonal. O fecho é garantido mesmo depois da falta de corrente.

Configuracao das entradas de seguranca

Légica SAFE= 0 - Entrada configurada como Phot, fotocélula néo verificadas (*)
Consente a conexao de dispositivos nao dotados de contacto suplementar de verificagao. Em caso de escurecimento, as fotocélulas estao activas quer na abertura que no fecho. Um
escurecimento da fotocélula no fecho, inverte o movimento s6 depois da desactivagao da fotocélula. Se ndo se utiliza deixar a ponte ligada.

Logica SAFE= 1 - Entrada configurada como Phot test, fotocélula verificada..
Activa a verificacdo das fotocélulas no inizio da manobra. Em caso de escurecimento, as fotocélulas estdo activas quer na abertura que no fecho. Um escurecimento da fotocélula
durante o fecho, inverte o movimento s6 depois da desactivacao da fotocélula.

Logica SAFE= 2 - Entrada configurada como Phot op, fotocélula activa apenas na abertura nao verificadas (¥).
Consente a conexao de dispositivos ndo dotados de contacto suplementar de verificagdo. No caso de escurecimento esta excluido o funcionamento da fotocélula no fecho. Na fase de
abertura bloqueia o movimento pela duracdo do escurecimento da fotocélula. Se nao se utiliza deixar a ponte ligada.

Légica SAFE= 3 - Entrada configurada como Phot op test, fotocélula verificada activa apenas na abertura.
Activa a verificacdo das fotocélulas no inicio da manobra. No caso de escurecimento estd excluido o funcionamento da fotocélula no fecho. Na fase de abertura bloqueia o movimento
pela duragdo do escurecimento da fotocélula.

Logica SAFE= 4 - Entrada configurada como Phot cl, fotocélula activa apenas no fecho néo verificadas (*).
Consente a conexao de dispositivos ndo dotados de contacto suplementar de verificagao. No caso de escurecimento esta excluido o funcionamento da fotocélula na abertura. Na fase
de fecho, inverte imediatamente. Se néo se utiliza deixar a ponte ligada.

Légica SAFE= 5 - Entrada configurada como Phot cl test, fotocélula verificada activa apenas no fecho.
Activa a verificagdo das fotocélulas no inicio da manobra. No caso de escurecimento esta excluido o funcionamento da fotocélula na abertura. Na fase de fecho, inverte imediatamente.

Loégica SAFE= 6 - Néo utilizado

Logica SAFE=7 - Entrada configurada como Bar, perfil sensivel verificada).
Activa a verificacdo dos perfis sensiveis no inicio da manobra. O comando inverte o movimento por 2 seg.

Logica SAFE= 8 - Entrada configurada como Bar 8k2. Entrada para bordo resistivo 8K2.
O comando inverte o movimento por 2 seg.

Loégica SAFE=9 Entrada configurada como Bar op, perfil sensivel com inversao ativa apenas na abertura, se ativada durante o fecho efetua a paragem da automatizacao (STOP) .
Consente a ligagdo de dispositivos ndo dotados de contacto suplementar de verificagdo. A intervengdo em fase de abertura provoca a inversdo do movimento por 2 seg, a intervengdo
na fase de fecho provoca a paragem. Se nao se utiliza deixar a ponte ligada.

Légica SAFE=10Entrada configurada como Bar op test, perfil sensivel verificado cominversao ativa apenas naabertura, se ativada durante ofecho efetua a paragem daautomatizagao (STOP) .
Ativa a verificagdo dos perfis sensiveis no inicio da manobra. A intervencao em fase de abertura provoca a inversao do movimento por 2 seg, a intervencao na fase de fecho provoca a paragem.

Loégica SAFE=11 Entrada configurada como Bar 8k2 op, perfil 8k2 com inverséo ativa apenas na abertura, se ativada durante o fecho efetua a paragem da automatizacao (STOP).
A intervencao em fase de abertura provoca a inversao do movimento por 2 seg, a interven¢ao na fase de fecho provoca a paragem.

Légica SAFE=12 Entrada configurada como Bar cl, perfil sensivel com inversao ativa apenas no fecho, se ativada durante a abertura efetua a paragem da automatizagdo (STOP) .
Consente a ligagdo de dispositivos ndo dotados de contacto suplementar de verificagdo. A intervencao em fase de fecho provoca a inversdo do movimento por 2 seg, a interven¢do em
fase de abertura provoca a paragem. Se ndo for utilizado deixar a ponte ligada

Légica SAFE=13 Entrada configurada como Bar cl test, perfil sensivel verificado com inversao ativaapenas nofecho, se ativada durante aabertura efetua a paragem daautomatizagao (STOP).
Ativa a verificacdo dos perfis sensiveis no inicio damanobra. A intervencdo em fase de fecho provoca a inversdo do movimento por 2 seg, aintervencdo em fase de abertura provoca a paragem.

Loégica SAFE=14 Entrada configurada como Bar 8k2 cl, perfil 8k2 com inversao ativa apenas no fecho, se ativada durante a abertura efetua a paragem da automatizagao (STOP) .
A intervencao em fase de fecho provoca a inversdo do movimento por 2 seg, a intervencdo em fase de abertura provoca a paragem.

Légica SAFE=15 Nao utilizado

Loégica SAFE=16 Entrada configurada como STOP 8K2. O comando interrompe a manobra e bloqueia a automacao.

(*) Se instalam-se dispositivos de tifo “D"” (como definidos pela EN12453), ligados em modalidade nao verificada, deve-se estabelecer uma manutencao
obrigatdria com uma frequéncia pelo menos semestral.
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PORTUGUES

Configuragao dos comando do canal radio

Logica CH= 0 - Comando configurado como Start E. Funcionamento segundo a Légica flou. PRS50-A-PASSa. Start externo para o controle do semaforo.

Légica CH= 1 - Comando configurado como Start I. Funcionamento segundo a Logica flaw. PASSa-A-PRSSa. Start interno para o controle do seméforo.

Légica CH= 2 - Comando configurado como Open.
O comando executa uma abertura.

Légica CH= 3 - Comando configurado como Close.
O comando executa um fecho.

Légica CH= 4 - Comando configurado como Ped.
0O comando executa uma abertura pedonal parcial. Funcionamento segundo a Légica Mou. PRS5a-R-PRSS5a

Légica CH= 5- Comando configurado como STOP.
O comando realiza um Stop

Légica CH= 6- Comando configurado como AUXO. (**)
O comando ativa a saida AUX0

Légica CH= 7- Comando configurado como AUX1. (**)
O comando ativa a saida AUX1

Légica CH= 8- Comando configurado como AUX2. (**)
O comando ativa a saida AUX 2

Légica CH=9- Comando configurado como AUX3. (**)
O comando ativa a saida AUX3

Légica CH= 10- Comando configurado como EXPO1. (**)
O comando ativa a saida EXPO1

Légica CH= 11- Comando configurado comoEXPO?2. (**)
O comando ativa a saida EXPO2

Légica CH= 12- Comando configurado comoda luz de cortesia
Comando ativa a luz com légica biestavel

(**) Ativa apenas se a saida for configurada como Canal Radio Monoestével, Luz de Cortesia, Luz de Zona, Luz de escadas, canal radio Biestavel ou canal Radio temporizado.

TABELA “C” -MENU RADIO (-Ad /o)

Légica Descricao
AL ich Adiciona aTecla 1ch

s = associa a tecla desejada ao comando 1° canal radio.
AGD 2ch Adiciona a Tecla 2ch

1 EE associa a tecla desejada ao comando 2° canal radio.
AGD Ich Adiciona a Tecla 3ch

Bh =l associa a tecla desejada ao comando 3° canal radio.
AL Ych Adiciona a Tecla 4ch

associa a tecla desejada ao comando 4° canal radio.

Eliminar Lista
EL N BM &ATENCIT\O! Remove completamente todos os transmissores memorizados da meméria do receptor.

Elimina radiocomando individual
EL i Remove um radiocomando (se clone ou replay estad desativado). Para selecionar o radiocomando a cancelar, escrever a posicédo ou pressionar
uma tecla desse radiocomando que se pretende cancelar (a posicdo é exibida)

Leitura cédigo receptor

cod rH | Visualiza o cédigo receptor necessario para a clonagem dos transmissores.
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MINAKAZ “A” - MENOY MAPAMETPOI - (PA~AT}

EAN

HNIKA

Mapapetpo¢ | min. | max. | Default | Npoocwmn. Oplopo¢g Meprypagn
PAMETP! P pPlOH pypapn
Ech 1 180 40 Xpé\gglg?ggg&?;]; XPOVOC QVapOVAC IV TO AUTOHATO KAEIGIHO.
EL IDhE 30 300 20 Xpéﬁ'fé&'ﬁ?gﬁg‘[’f]mc ALGPKEID QVAPPATOG TOU GWTAE GTAV 0NV KAPTA
[T =17] Xpdvog evepyomoinong
a"'t,P"' 1 240 10 e mge &Ec%/ou p&n f Aldpkela evepyormoinong e£660U KavaAoU padIOKUHATWY HE XPOovoSIakomTn oe Seutepdlenta
£ inE XpovoSilakdmTn [s]
ATOOTACN TPOOEYYIONG KATA TO AVOLYHa TOU/TWV HOTEP, WG TTOOOOTO TNG CUVOAIKNC SIadPOUAG.
oPd {5t 7 99 7 Anéotaon mpoaoéyylong [MPOXOXH: Metd 'er¥V Tr;])ononoinon TnvcunapauéTpo% ecxpsival anapaiTnT?] Ha n)\r']prr]] élaép%p%n
Lol Katd To dvolypa }(%] ﬁwpic Slakoméc.
POZOXH: "SET" 3
AmOOTACN TTPOOEYYIONG KATA TO KAEIGIO TOU/TWV HOTEP, WG TTOCOCTO TNG CUVOAIKNC SIadPOUAG.
cid {5t 7 99 7 Anéotaon mpoaoéyylong [MPOXOXH: Metd 'er¥V T%ononoinon Tr]chl'rapcuérpobl Ba gival cu'[cxpcxirmrr]1 Ha n)\r‘lprq%lqépgpﬁn
] Katd To KAEiotpo [%] ﬁwpic Slakoréc.
POZOXH: usTo "SET” otnv 006vn n avixvevon tou sunodiov Sev eivarcvepvomomuévn.
PR-E AL ‘o AndoTaGN HEPIKOU AVOIYHATOG WG TTOGOOTO TOU GUVOAIKOU VOIYHOTOG, HETA OTTO EVEPYOTIOING
oPEn ik 1 99 20 Mepiko Gvotypa [%] o1 svro)\r}]gng.(cbv o YH H pyornoinon
Avvapn mou e€aokeital amé to/Ta eUANO/a kaTd To dvotypa. Eival To TooooTo TG mapexopevng
Suvapng, mépa amo ekeivn mou €xel amoBONKeVTEL KATd To autoset (kat TOU evnUEPWONKE 0TN
OUVEXELD), TTPIV TIPOKANEDEL éva ouvayepud epmodiou.
Atva OMou/wy  |H TapdpeTpog emAéyeTal autdpata amo To autoset.
oPForck 1 29 75 Kata Ec?ée/owpcx [%]
MPOXOXH: EmnpealelansuBeiagotn SUvapun kpovonc: BefaiwBeite o1 pe TRV EMAEYpéVN TIPN
TRPOUVTAL O1 IOXUOVTEC Kavoviopoi acpaleiag (*). Ev avaykn EyKaTaoTiioTe OUOTHHATA aGPaAEiag]
Yia TV npogtagia amd guveAupn(**).
Auvapn Tou €aoKeital amod To/Ta GUANo/a Katd To KAgiopo. Eival To mocootd Tng
mapeXOUEVNG SUVANNG, TTEPa aTToO €KEiVN TTOU €XEl AMOBNKEUTE( KATA TO autoset (kat Tou
EVNUEPWONKE OTN CUVEXELQ), TTPIV TIPOKOAEDEL £val ouVayEPHO epmodiou.
Abvapn uAou/wy  |H Tapauetpog emAéyetal autdpata amo To autoset.
ciLSForck 1 29 75 KaTé T0 K‘RE(OIIJO [%]
MPOXOXH: Ennpealel anevBeiag otn Suvaun kpovong: Pefaiwdeite 6TI pe TNV
EMAEYHEVN TIHA THPOUVTAL OL LOXUOVTEC KAVOVIoHOoi ac@aleiag (¥). Ev avaykn eyKataoTioTe|
lovuotipara acealsiag yia Tnv npogtagia ané cvOMwn (**).
Evepyomoinpévo pévo o FW = 1.03
E0 Anev_epyonmsi mv m{dvqun WV swc:)Swv mou £Xouv Si1apopPwOEi w¢ PwToKUTTAPO,
Photd {5 0 50 0 amEvepyOTIOINGNG  |KOVTA GTOV TEpRaTIKG S1akérTn KAEIGipaToG,
SPACE (PWTOKUTTAPWV KATA TO |0= Kapia amevepyomnoinon
KAE{opO 50= péyloTn anevepyonoinon
M0000TO TNG HEYIOTNG TAXUTNTAG TTOU TIPETEL VA EMTEVXOE KATA TO Avolypa amd To/Ta UOTEP,
Tayutnta avoiypatog |TPOXOXH: Metd tnv tponmomnoinon tng mapapétpov Oa cival amapaitntn pia mArpn
of 5PEEd 25 29 29 [%] Sradpopn Xwpic Stakomeg.
[IPOZOXH: "SET"
M0000TO TNG PEYIOTNG TAXUTNTAG TTOU TIPETIEL va eMITEVXOE( KATA TO KAE(OIMO amd To/Ta HOTEP,
) Taxotnta KAewoipatog [MPOZOXH: Metd tnv tpomomoinon tn¢ mapapétpov Ba sival amapaitntn pia mAnpen
cL SPEEd 25 29 45 [9%] S1a8popn Xwpig Stakoméc.
NMPOZTOXH: pe 1o "SET" otnv 086vn n avixvevon tou eumodiou Sev sival evepyomomnpévn.
nA Mpoypappatiopog , . . o, . . ] . .
MR InEE- 0 250 0 apBpov Kivioewy  [EmTpémer T puBpIon evog apilBpol Kvoewv Mavw amd Tov OTToio EMONUAIVETAL N avAYKn
nRAcE opiou cuvtrpnonc [oe |ouvTripnong otnv €é€080 AUX mou €xel Stapoppwbei we Zuvtripnon ry ®Aapog Kat Tuvtipnon.
EKOTOVTAOEC

(*) ZTnv Evpwmnaikn ‘Evwon epappoote to mpoétumo EN12453 yia ta 6pta tng SUvapng kat to EN12445 yia tn pébodo pétpnong.
(**) O1 Suvapelg KpoUGNG HMTOPOUV Va HEIWBOUV PE TN XPRON TAPANOPPWOIHWY AKPWV.

MINAKAZ “B”- MENOY AEITOYPTIEX - (Lol ic)

. . De- INHEIDOTE .
Nerroupyia Opiopog fault | tnpoBon Emloyég
Xpévog 0 Aertoupyia amevepyomolnpévn
tch AuTépaTou 0 - - -
KAgioipatog 1 Evepyorolei To autopato KAgiolpo
s s . kivnon fpa-fApa
Or gicodot mou €xouv SlapopPwdei wg Start
0 E, Start |, Ped Aertoupyouv pe tn Stadikacia 3 BHMATA | 4 BHMATA
4 BnuaTtwv.

SEEP-BY-SEEP | . o Brudrov. KAEI2TH ANOITMA  [—ANOITMA
- - Kivnon frjpa pripa 0 SE KAEIZIMO STOPS
MouENnk ANOIXTH

Ot gicodot mou €xouv Slapopwdei wg Start KAEIZIMO KAEIZIMO
1 E, Start |, Ped AertoupyoUv pe T Sadikaoia 3 SE ANOITMA STOP+TCA | SsTOP +TCA
Bnudtwv. To orjpa Katd Tn @Aon KAEIGIHaTog
AVTIOTPEQEL TV KivnoN, META AMO STOP ANOIrMA | ANOIMA
oL o Kivnon oto Té\o¢ 0 0 Moyikn pn evepyn
[ (=]N] LaSPOMAC . Lo . . . .
POHN 1 Evepyorolei tnv avtiotpoer kivnon dtav otapatdel oto Téhog Stadpoung
0 O @apo¢ avaBel TauTdOXPOVA HE TNV EKKIVNON TOU/TWV HOTEP.
PrE-ALA-R | neosisomoinon | o 4pog AVPe TAUTOXpOVA e T EKkivnon KO ,
1 O @apo¢ avafel mepimou 3 SeuTePOAENTA TIPIV TNV EKKIVNON TOU/TWV POTEP.
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EAAHNIKA

N&troupyia

Oplopog

De-
fault

INHEWoTe
™ pUOHIcH

Emloyég

Evepyomoinpévo poévo os FW = 1.03

hold-Eo-rin

Napovoia atépouv

Aeltoupyia pe orjpata.

Nettouy gicx ue Atopo Mapdv.
§ Cc 61 lapop$wveml w¢ OPEN UP.

H €ico
H €ic060¢ 62 dapoppwvetat ws CLOSE UP.

H kivnon ouveyiletat 600 Siatnpeitatl n migon ota pmoutév OPEN UP ry CLOSE UP

MPOXZOXH: ot acgdaleieg Sev gival evepyéc. safety devices are not enabled.

Aerroupyia Atopo Mapov Emergency. Aeitoupyia ouviBwg pe oruara, ) i
Av n MAaKETa SEV TEPATEL TOV EAEYXO TWV GCqu)\Ele?(prOKUTTGpO q avixveuTng epmodiwy, Er0x) yia 3
SLI;VEéEBES\IEalS 'cjpopsc, evepyoroleital n Aertoupyia pe Atopo Mapdv yia 1 AemTo agpouv aproeTe Ta umoutov OPEN

H gicodog 61 Slauopcpcbvswl wg OPEN UP.
H gicodo¢ 62 Siapopewvetal wg CLOSE UP

MPOZOXH: pe Atopo Mapdv Emergency ot ac@dleieg Sev givat evepyéc.

A&tToupyia pe mapouasia avBpwitou Katd To KAEIoIJo.
H gicodo¢ 61 Siapopewvetat wg OPEN UP (ANOIXTO).
H gicobo¢ 62 Siapopewvetal wg CLOSE UP (KAEIZTO).
O KUKAOG QVOiyHOTOG TTPAYHATOTIOLEITAL AUTOHATA, O KUKAOG KAELGIHATOG ouveyiletal doo Slatnpeital n mieon oto

koyuri eNéyxou (CLOSE).
A MPOXOXH: Sev gival evepyormolnpéveg ol acQANELEG KaTd T SIEPKELA avOiyHaTOG.

bl oPEn

KAeidwpa,
GNHATWY KATA TO
avotypa

To orjua Twv £1068wv Tou éxouv StapopewBei wg Start E, Start |, Ped emdpd katd to dvotypa.

To orjpa Twv £1068wv mou €xouv StapopewBei wg Start E, Start |, Ped Sev emdpd katd to dvotyua.

SRFE |

Awpépowon
NG 16050V
aa(pa)\ei;:lf SAFE 1.

Eicobo¢ Siapoppwuévn we Phot, pwtokuttapo.

Eicobo¢ Siapoppwuévn we Phot test, wtokUTTapo eNeypévo.

EicoSo¢ Stapoppwuévn we Phot op, pWTOKUTTAPO EVEPYOTIOINHEVO HOVO KATA TO AVOLYHa.

Eicodoc¢ Siapoppwuévn we Phot op test, @wToKUTTApo EAEYHEVO KAl EVEPYOTIOINHUEVO HOVO KATA TO dvolyua.

SRFE 2

Awapéppwon
™G £16080V
aa(pahsi;:l; SAFE 2.

EicoSo¢ Stapoppwuévn we Phot cl, @wtokUTTapOo EVEPYOTIOINUEVO HOVO KATA TO KAEICIHO.

Eicoboc¢ Siapoppwuévn we Phot cl test, pwToKOTTOpOo ENEYUEVO KAl EVEQYOTIOINUEVO HOVO KATA TO KAEICIHO.

EicoSo¢ Siapoppwuévn we Bar, avixveuTrig epumodiwv.

Eicodoc¢ Siapoppwuévn we Bar, eEAeypévog avixveuTrg epmodiwv.

EicoSo¢ Siapoppwpévn we Bar 8k2. (Amevepyomoinpévn og SAFE 2).

O |®W(N|oao|nn|dh|lwWwIN|=|O

EicoSo¢ Siapoppwuévn we Bar OP, avixveutr¢ eumodiwv e avTIOTPO®N) EVEPYOTIOINUEVOG LOVO KATA TO
AGvolyua. Katd to koo mpokalei stop Tng kivnong.

_
o

Eicodo¢ Stapoppwuévn we Bar OP TEST, EAeyUEVOC AVIXVEUTHG EUTOS{WV LE AVTIOTPOPH) EVEPYOTIOINUEVOG HOVO
Katd 1o dvotyua. Katd to kAgioiuo mpokaAei stop Tng kivnong.

Eicodoc¢ Siapoppwuévn we Bar OP 8k2, avixveuTng epmodiwv Pe avTIoTPO@H) EVEQYOTIOINUEVOC HOVO KATA TO
avotypa. Katd 1o kAeioilo mpokalei stop Tng kivnone. (Amevepyomoinpévn o€ SAFE 2).

Eicodo¢ Stapoppwpévn we Bar CL, avixVeuTAG EUMOSiwv HE QVTICTPOPH EVEPYOTTIOINUEVOC HOVO KATA TO
KAgioo. Katd 1o dvotyua mpokaei stop Tng kivnong.

Eicodoc¢ Siapoppwuévn we Bar CL TEST, eEAeyUévog aviXVEUTHG EUTTOSIWV LE AVTIOTPOPH) EVEQYOTIOINUEVOC HOVO
KaTd 10 KAEio1o. Katd to dvolyua mpokalei stop Tng kivnong.

Eicodo¢ Siapoppwuévn we Bar CL 8k2, avixveuTrig EUModiwv PHE QVTIOTPOQT| EVEPYOTTOINHEVOG LOVO KATA TO
KAeiowo. Katd 1o dvolypa mpokalei stop Tng kivnong. (Anevepyomoinpévn os SAFE 2).

Agv xpnolpomoleitat

EicoSo¢ Siapoppwuévn we STOP 8k2. (Amevepyomoinuévn o SAFE 2).

Awapépewon Tng
£16060v Grjparog

61

Eicodoc Siapoppwpuévn we Start E.

Eicodocg Siapoppwpévn wg Start 1.

Eicodoc¢ Siapopwuévn we Open.

Eicodo¢ Siapoppwpévn we Close.

Awapépewaon g
swo'Solu orjparog

62

Eicodoc¢ Siapoppwpuévn we Ped.

Eicobo¢ Siapoppwuévn we Timer.

Eicobo¢ Stapopewuévn we Timer Mewv.

Alapoppwo
€VTOARC 1“PI§GV'(‘:'I)\I
PUSIOKUHATWV

>Aua padokupdtwy Stapop@wpévo wg START E.

Zrpa padIoKUPATWY SIapop@WHEVO wg Start 1.

Aua padiokupdtwy Siapopewuévo we Open.

cch

Awapoppwo
avto)\ﬁqg?xqv?x)a

PASIOKUHATWV

>npa padokupdtwy Stapopewpévo wg Close

>npa padokupdtwy Stapopewpévo wg Ped

Srjua padiokupdtwy Siapop@wuévo wg STOP

dch

Awapoppwo
EVTOANG 3?|guvr<l:l)\|
PUSIOKUHATWV

Agv xpnaolpomoleitat

Agv xpnolporoleitat

Agv xpnolJoroleital

Hech

Alapoppwo
EVTOANG 4?I§0Vr(l:l)\l
PUSIOKUHATWV

Zrpa padIoKUPATWY SIapopEWHEVO wg AUX3**

SAua padiokuudtwy Slapopewuévo we EXPO1**

Srua padiokupdtwy Slapop@wuévo wg EXPO2**

Padioxelplotplo Stapop@wpévo wg MAAOONIEPA

AUH 3

Awapoéppwon tng
££660u AUX 3.
26-27

'E€060¢ Slapopewuévn wg Movootabég Kavaht Padlokupdtwy.

'E€060¢ Stapoppwuévn we SCA, Auxvia Avolxtrig Néptag.

‘E€od0¢ Slapopewpévn we orjpa Eowtepikdg Dwtiopde.

Agv xpnolporoleitat

Aev xpnoomoleitat

'E€060¢ Slapopewuévn we ouvayepudg (Eik. T). ZTnv autépatn Aettoupyia To T4 TOU amoBnKeUPEVOU 0T HVHHN
TTOUTTOU YIVETAL EVEPYOTIOINTAG/ATTEVEPYOTTIOINTAG TOU CUVAYEPUOU.

Agv xpnolporoleitat

Agev xpnolomoleitat

Agv xpnolomoleitat

‘E€od0¢ Slapopewpévn we Tuvtipnon

10 Agev xpnoomoleitat

11 Agv xpnolomoleitat

12 Agv xpnolporoleitat

13 'E€ob0¢ Slapopewuévn we katdotaon mUANG KAEIOTH

14 'E€ob0¢ Sapopowpévn wg Atlotabég Kavdh Padiokuudtwy

15 ‘E€od0¢ Stapopewpévn wg Kavat Padiokupdtwy e Xpovodiakdntn
16 E€odoc Siauopewuévn we kardotaon TUANC KAEIOTH

24 BOTTICELLI SMART BT A 850-1250
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EAAHNIKA

N&roupyia

Opilopog

De-
fault

INMawoTe
™ PUOuIon

Emloyég

F IHEd codEt

Z1a0epdg Kwdikog

0

0 6¢KTng givatl SlapopPwUEVOG yla AetToupyia e KUNOUEVO KwSIKO (rolling-code).
Agv yivovtal amodektoi ot K\wvol pe ZTabepd KwdIKO.

O 8éktng ival SlapoppwéVog yia Aeltoupyia pe oTabepo KWSIKO.
lvovtal amodektoi ot K\wvol pe Ztafepd KwdIKo.

ProkEckt lon
LELEL

PuOuion tov
emmédov
npootaciag

A - Agv anaiteital 0 KwdIKOE MPdoRaong yia tnv mpooBacn oTa Hevol TTPOYPAUMATIOHOU
B-_Evepyomolei Tl])\\/ amoBAKEYON TWV MOUTIWV HECW PASIOKUUATWV.

H )\elrougyia EKTEAEITAL KOVTA OTOV TTIVAKA XEIPIOHOU Kal SV amaITel Tq_v r%péoﬁaor]:

- MéoTe S1a80XIKA TO KPUPS UITOUTOV Kal TO KAVOVIKS prmouTov (T1-T2-T3-T4) evog idn amobnkeupévou
mopmnoL o€ )\anougvia OTAVTAP PECW TOU MEVOL PASIOEMIKOIVWVIA.

- nléé):rf. €VTOG 10 OEUT. TO KPUPO MITOUTOV Kal TO KAVOVIKO UITouTdv (T1-T2-T3-T4) evédg mopmol mpog
amoBrikeuon.

O 8¢kTn¢ S1akdTTel TN AeIToUpYia TIPOYPAUUATIOUOU WeTd and 10 Seut. EVTdg Tou xpbévou autol umopeite va
TIPOYPAMHATIOETE KAl VEOUG TTOUTTOUG EMAVOAAUBAVOVTAG TO TTPONYOUHEVO CNUEIO.

C - Evepyomolei TRy autdpatn eloaywyr HEOW PASIOKUUATWY TWV KAWVWV.

EmTpémel 6Toug KAWVOUG TTou €Xouv SnUioupynOei €W TTPOYPAUMATIOTH YEVIKNG XPHONG Kal 0Ta
npogpappancys’va Replay va mpooteBouv oTn pvrpn tou §€KTn.

D - EvepyOoToLEl TNV aUTOHATN Eloaywyr Héow padlokupdTtwy Twv replay.

Emtpénel ota mpoypappatiopéva Replay va mpooteBouv otn pvrAun tou Séktn.

E - Eivat Suvatod va aAAAEETE TIG TAapaUETPOUE TNG MAAKETAG pEow Siktuou U-link

A - Anauteitat 0 KwdIKOG mpooBaong yia tnv npécgaon OTA PHEVOU TIPOYPAMHUATIOHOU.
O mpokaBoptopévog Kwdikdg mpooRaong eival 1234.
Mapapévouv apetdBANTEC, o€ oxéon pe TN Aettoupyia 0, ot Aertoupyie¢B-C-D - E

A - Anarteital 0 KwdIkdg mpoofacng yia tnv mpocaocn oTa PevoU TIPOYPAPHATIOHOU.
O mpokaBopiopévog Kwdikde mpdopaong gival 1234.

B - AmevepyomolEi TNV ATTOBKELOT TWV MTOUTTWV HECW PASIOKUHATWV.

C - ATievepYOTTOLE] TNV QUTOUATN EICAYWY HECW PASIOKUPATWY TWV KAWVWV.
Mapapévouv auerdaknraq, o€ oxéon Ue Tn Aettoupyia 0, ol Aertoupyieg D - E

A - Anaiteital 0 KwdIkdg mpooBacng yia tnv mpocacn oTa HevoU TPOYPAUHATIOHOU.
O mpokaBoptopévog KwdIKOc mpodopaong eival 1234.

B - AmevepyoTioLEl TNV ATTOBNKEVGN TWV MTOUTTWV HECW PASIOKUUATWV.

D - AmievepyoTolel TNV QUTONATN ElCaywyn HEoW PASIOKUUATWY TWV Reg)la%/.
Mapapévouv apeTaPANTEG, O oxéon He Tn Aettoupyia 0, ot Aertoupyieg C —

A - Anarteital 0 KwdIkdg mpooacng yia tnv mpooacn oTa PevoU TPOYPAPHATIOHOU.

O mpokaBopiopévog Kwdikdc mpdopaong gival 1234.

B - AmevepyomoLEl TNV ATTOBNKELOT TWV MTOUTTWV HECW PASIOKUHATWV.

C - AmevepyOTIOLEl TNV QUTOUATN E10AYWYH HEOW PASIOKUUATWY TWV KADVWV.

D - Amevepyomolei TNV auTOPATN l0aywyn Héow padlokupdtwy Twv Replay.

E - Amevepyorolgital n SuvatoéTNTa TPOTIOTIOINCNG TWV TIC'l)pleéprV ™G MAakéTag péow Siktvou U-link

Ot nol&moi amoBnkebovTal HOvo péow Tou edikou pevol Padlogmkowwvia.

THMANTIKO: To upn)o enimedo aopaleiag eumodilel Tnv mpdofacn TO00 Twv avemBUUNTWV KAWVWY 600 Kalt
TWV EVOEXOUEVWV PASIOTTAPEUBOAWV.

SEr AL NodE

ZeIplakn
Aertoupyia.
(Mpoaodiopilel mwg
Slapopgwvetal
n MAaKETa O€ pia
ouvdeon Siktvou BFT.)

SLAVE standard: n mhakéta Séxetal kat oTéAvel oripata/Siayvwon/KA.

MASTER standard: n mhakéta oté\vel orjpata evepyomnoinong (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) og AMeg
TINGIKETEG,.

AddrESS

Agvbuvon

Mpoadiopilel tn SievBuvon amé 0 £wg 119 TN MAAKETAG O ia oUVSEDN TOTTIKOU SikTUOoU BFT.
(BAéme mapdypapo MPOAIPETIKESZ MONAAES U-LINK)

oPrEuErSohSE

AvacTtpopn
€UMSI0 0TO
davotypa

o

MeTd Tov eVTOmOopo evog epmodiou, KATd TO KAEIOIHO, N Kivnon avTIoTPEPETAL Yia 2 SEUT.
MeTd Tov evtomopo evog epmodiou, Katd To dvolypa SIaKOTTETAL N Kivnon Kal 0 QUTOUATIOHOG MITAOKAPEL.

META TOV EVTOTIOMO EVOG EUMOBIOU, EITE KATA TO KAEIOIO EiTE KATA TO Avotyua, N Kivnon avTIoTPEPETaL yia 2 SeUT.

brkS

BRTS

Tumikn Aettoupyia pe omaoTég mopteg (Fevika Avae. Eik. 1 kat 2)

Aertoupyia pe ykapaldmopTeg GUVAPHONOYNUEVEG LE To aecoudp BRTS ( levikd Avag. Eik. 3)

EHP L1

Alapépewon Tng
€10680v EXPI1
otV MAaKEéTa

enékraong
£1008wv/ e§68wv

Eicodo¢ Siapoppwpévn we orjpa Start E.

Eicodo¢ Slapopewuévn we onpa Start 1.

EicoSo¢ Siapoppwpévn we orfjpa Open.

Eicodo¢ Siapopewuévn we onpa Close.

EicoSo¢ Siapoppwuévn we onpa Ped.

Eicodo¢ Slapopewuévn we ofpa Timer.

Eicodo¢ Siapoppwuévn we orpa Timer Nefwv.

Eicodo¢ Slapoppwuévn wg ac@alela Phot, pwtokuttapo.

EicoSo¢ Siapoppwpévn wg ac@alela Phot op, pwTtokUTTapo gvepyomoinuévo pdvo Katd To avotyua.

| o(Njojln|bh|lw|N|I=|lOf=|O]—=

Eicodo¢ Slapoppwuévn wg ac@dalela Phot cl, pwToKUTTApO £VvEPYOTTOINUEVO HOVO KATA TO KAEIOIUO.

_
o

EicoSoc¢ Siapoppwuévn wg ac@aleia Bar, avixveuTrig eumodiwv.

—_
-

Eicodo¢ Sapoppwpévn wg aopdleia Bar OP, avixveuTrig EPmodiwy e QVTIOTPOPH EVEPYOTIOINUEVOG HOVO KATA
TO AVOlyUa, KOTA TO KAEIOIO TTPOKAMEI Stop TNE Kivnong.

12

EicoSo¢ Siapoppwpévn wg acdaleia Bar CL, avixveutig eumodiwv Ue avTIoTPOPN) EVEPYOTTOINUEVOG HOVO KATA
TO KAEIOI[O, KATA TO AVOLyHa TIPOKAAE( stop TG Kivnong.

13

EicoSoc¢ Stapoppwpévn wg acdaleia Phot test, pwtokUTTapo eAeypévo.

14

Eicodo¢ Siapop@wuévn wgao@aleia Phot op test, @wToKUTTapo EAEYUEVO KOl EVEPYOTIOINHEVO MOVO KATA TO Gvotypa.

15

EicodogSiapoppwpévn wgaopdAelaPhot cltest, wtokUTTapo EAeYHEVO KALEVEPYOTTOINHEVO UOVO KATATO KAEIOIHO.

16

Eicodo¢ Slapoppwpévn wg ac@alela Bar, avixveutrig eumodiwv eAeypévoc.

EicoSo¢Siapoppwpévn wgaopdleia Bar OP test, avixveuTrigeUmodiwy ENEYUEVOG LE AVTIOTPOPI) EVEPYOTIOINUEVOG
HOVO KATA TO AVOLYHA, KATA TO KAEICIMO TIPOKAAE( stop TNng Kivnong.

18

EicoSo¢Siapopewpuévn wgac@daeiaBar CLtest, avixveutrig EUMOSiwy EAEYUEVOG UE AVTIOTPOPN) EVEPYOTTOINUEVOS
UOVO KaTd TO KAE(OIUO, KATA TO Avolypa TIPOKOAE( stop TG Kivnong.

EHP I2

Awapdppwon g
€10080v EXPI2
oTNV MAaKETA

EnéKTaong
£1008wv/ £66wv

o

Eicodo¢ Siapoppwpévn we onpa Start E.

Eicodo¢ Slapoppwuévn we onpa Start 1.

EicoSo¢ Siapoppwpévn we orjpa Open.

Eicodo¢ Siapopewuévn we ofpa Close.

EicoSo¢ Siapoppwuévn we onpa Ped.

Eicodo¢ Slapopewuévn we ofpa Timer.

aln|hlw|IN|=

Eicodo¢ Siapoppwuévn we orpa Timer Nefwv.
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EAAHNIKA

. n De- | Inpewwote .
Aerrovpyia Oplopog fault | ™ poBuon Emloyég
0 ‘E€ob0¢ Stapoppwuévn ws Movootabég Kavaht Padiokupdtwy
1 ‘E€ob0¢ Sapoppwuévn we SCA, Auxvia Avoixtrig Ndptac.
AWHGP(PWUH me 2 'E€060¢ Slapoppwuévn we onpa EowTepikdg OwTIopOG.
££660u EXPO2 -
oV nAakéta 3 Agv xpnolporoleital
EHPo | : 13 5
EMEKTAONC 4 Agv xpnoluonoleitat
£1008wv/ €§06wv -
4-5 5 Agv xpnolpormoleitat
6 Agv xpnotgormoleitat
7 Agv xpnotgormoleitat
8 Agv xpnotyormoleitat
9 ‘E€0d0¢ Srapoppwpévn we Zuvtpnon.
Alapépeuon me 10 Agv xpnotyoroleitat
£§odou EXPO2 11 Agv xpnotpomolegitat
otnv makéra .
EHPaZ enéxraonc 16 12 Aev xpnolponoleitat
£1008wv/ §66wv 13 ‘E€0d0¢ Srapoppwpévn we Katdotaon Moptag
67 14 'E€0d0¢ Sapopewpévn we Alotabég Kavaht Padiokupdtwy
15 'E€060¢ Slapoppwuévn we Kavaht Padlokupdtwy Je Xpovodiakomtn
16 'E€0d0¢ Slapoppwpévn we Katdotaon mUANG AVOLKTH

(**) Evepyn} povov gav n £é€odog givai Siapoppwuévn wg Movootadéc Kavahi Padiokupdatwy, Ecwtepikog PwTtiopog, Pwtiopdc Zwvng, Pwtiopdg Khipakootaciov, Aiotadég

Kavaht Padiokuvpatwv i Kavai Padiokupdtwy pe xpovodiakomn.

Aapoppwon Twv e§68wv AUX

Aertoupyia Aux= 0 “-EEo60¢ MONOZTAOOYZ KANAAIOY PAAIOKYMATQN.
H ema@n mapapével KAELOTN yla 1s PE TNV EVEPYOTTIOINON KAVAAMOU paSIOKUUATWV.

Aertoupyia Aux= 1 -'E§oSog AYXNIAZ ANOIXTHX IMOPTAX SCA.
H ema@n mapapével KAELOTH KATA TO GVOLYUa KAl e TO GUANO aVOIKTO, SIAAEITOUCA KATA TO KAEIGIO, AVOIKTH LE TO GUANO KAELOTO.

Aertoupyia Aux= 2 - E§€o8og onuarog EXQTEPIKOY OQTIZMOY.
H enmagn mapapével KAEoT yia 90 SeuT. PETA TNV TENEVTaIA Kivnon.

Aettoupyia Aux= 3 - Agv AlatiBetat

Aertoupyia Aux= 4 - Aev AlatiBetal

Aettoupyia Aux= 5 - E€080¢ Slaxeipiong ouvayeppol ykapal (Ek. T)

Aertoupyia Aux= 6 - Aev AlatiBetal

Aertoupyia Aux= 7 -Agv AlatiBeta

Aertoupyia Aux= 8 -Aev AlatiBetal

Aertoupyia Aux= 9 - E§o80¢ ZYNTHPHZ H.
H emagpn mapapével KAELoTr dTav QTAGEL TNV TIUA TTOU €XEl PUBUIOTE! 0TNV TTOPAPETPO TUVTHPNON, EMGONKUAIVOVTAG TNV avdyKn ouvTipnong.

Aertoupyia Aux= 10 - Agv AlatiBeTat

Aertoupyia Aux= 11 - Aev AlotiBetat

Aertoupyia Aux= 12 - Aev AlotiBetat

Aertoupyia AUX = 13 - E€o8o¢ KATAZTAZH MTOPTAL.
H emaen mapapével KAEIOTH 6Tav n mopTa €ival KAEIOTH

Aertoupyia AUX = 14 - E€0S0¢ AISTAGES KANAAI PAAIOKYMATQON
H emaen aA\alel kataotaon (avolXTr-KAELOT) HE TNV EVEPYOTTOINON TOu KavaAiol padloKupdTwy

Aertoupyia Aux= 15 - XPONIZMENH E€odo¢ KANAAIOY
H emaen mapapével KAoTH dtav n mUAn givat avolyTr.

Aertoupyia Aux= 16 - EE080¢ KATAZTATZH ANOIXTHE MYAHE.
H ema@n mapapével KAELOTH 0Tav n mOAN €ivat avolyTr.

AlapopPwon TV 1668wV eVTOA

Aettoupyia IC= 0 - Eicodo¢ Slapopewuévn we Start E. Asrtoupyia oUp@wva pe T Stadikacia SEEP-bY-SEEP flauklink. ESwtepiko Start yia n Slaxeipton avapiov.

Agrtoupyia IC= 1 - Eico8o¢ Slapopewpévn wg Start |. Aertoupyia cOp@wva pe T Sadikacia SEEP-bY-SEEP MauElink. Eowtepiko Start yia Tn Siaxeipion eavapiov.

Asn’ougyia IC=2 - Eicodo¢ Stapoppwpévn wg Open.
H eVTOAN eKTeAE( €va Avolypa. Av n €i0080¢ TAPAUEIVEL KAELOTH, TA UANA TTAPAREVOUV AVOLXTA HEXPL TO AVOLyHa TNG EMAPNG. ME avolyTh EMA@N), O AUTOHATIOHOG KAEIVEL LETA TO XPOVO
tca, av éxel evepyomotnOei.

Aerroupyia IC= 3 - Eicobo¢ Siapoppwpévn we Close.
H evToAn ekTeAe( €va KAgiOIpO.

Aertoupyia IC= 4 - Eicodoc Siapoppwpévn we Ped.
H evtoAr) ekTehei £éva pepikd dvotypa meliv. Asrtoupyia oUp@wva pe T Stadikacia SEEP-bY-5EEP MlouElink

Aertoupyia IC= 5 - Eicodog Stapopewpévn wg Timer.
Aettoupyia mapodpola Pe TNV open aAAd To KAEIOIUO gival e§ao@aliopévo akdpa Kat PETa and Slakomr peuATOG.

/\sn’ougyiu IC= 6 - Eicod0o¢ Stapopewuévn we Timer Ped.
H eVTOAN eKTENE( €va PEPIKO dvonyém me(wv. Av n €i0060¢ TAPAPEIVEL KAEIOTH, TO QUANO TTOPAUEVEL QVOIKTO HEXPL TO AVOLYHA TNG EMAPNG. AV N €(0080G TTOPAUEVEL KAEIOTH Kal
svepgonomesi Hia eviohn Start E, Start

1 Open ekTeAeital pia MARPNG Kivnon Yla Va OImoKATAoTaBEl 0T CUVEXELD O€ Avolypa TeCWV. To KAEIOIHO ival EEa0QANOUEVO aKOUA Kal HETA
QATTO OLAKOTIH PEVUATOG,.

AapopPwWaon TwV E1668wv acpaleiag

Aertoupyia SAFE= 0 - Eicodog Siapopewpévn wg Phot, ewtokittapo dev emainBevovtal (¥)

Emtpénel Tn oUVEEON TWV CUCTNHATWY TTOU OV SIABETOVV GUUIANPWHATIKN EMAPR ENEYXOU. € TTEQIMTWON OKIOONE T PWTOKUTTAPA TTAPAPEVOUV EVEPYA TOCO KATA TO Avolyua 660
KOl KOTA TO KAEIOIHO. H OKioon TOU pWTOKUTTAPOU KATA TO KAEICIHO, AVTIOTPEPEL TNV KiVION HOVO PETA TNV aEAEVBEPWON TOU PWTOKUTTAPOU. Edv Sev xpnolpomolgital aproTe To
BpaxukukA\wtrpa otn B€on Tou.

Aerroupyia SAFE= 1 - Eicodog Siapop@wuévn wg Phot test, eAeypévo @wTtokOTTapo ’ )
Evepyormolei Tov éAeyX0 TwV QWTOKUTIAPWV 0TNV apXH TG Kivnone. L€ MePINTwon oKiaong Ta @WTOK)TTAPA MAPAUEVOUV EVEPYA TOOO KATA TO AVOlyUa 600 Kal KaTtd To KAgioIpo. H
0Kiaon TOU WTOKUTTAPOU KATA TO KAEIGILO, AVTIOTPEPEL TNV KIvon POVO PETA TNV ameAEUBEPWON TOU PWTOKUTTAPOU.

Aerroupyia SAFE= 2 - EicoSo¢ Siapop@wuévn we Phot op, puwToKUTTAPO EVEPYOTIOINUEVO HOVO KATA TO dvolyua Sev emaAnBevovtal (¥)
Emtpénel Tn o0vOEon TwV CUSTNUATWY TIOL Oev SIABETOLY CUUTIANPWUATIKN EMAQH) EAEYXOU. € n%pirmuon okiaong SIaKOTITEL TN AEITOUPYIQ TOU PWTOKUTIAPOU KATA TO KAEIOIHO.
Kata tn @don avoiypatog UmAOKAPEL TNV Kivnon yia T SIGPKEL OKIaonE TOU gwTOKUTTAPOU. Edv Sev xpnotlomolerTal agroTe To BpaxuKuKAwTpa otn Béon Tou.

Nertoupyia SAFE= 3 - Eicodog Siapop@wpévn wg Phot op test, wToKUTTAPO EAEYUEVO KAl EVEQYOTIOINUEVO POVO KATA TO AVOLYHA
Evepyomolei Tov EAeyX0 TWV QWTOKUTTAPWY OTNV apxr TNE Kivnong. & mepinmtwaon okiaong SIaKOTTEL T AEITOUPYIa TOU QWTOKUTTAPOU KATA TO KAEIOIHO. Katd T ¢don avoiypatog
UIMAOKAPEL TNV Kivnon yia T SIGPKELA OKIaong TOU GWTOKUTTAPOU.

Aerroupyia SAFE= 4 - Eicobo¢ Slapop@wuévn wg Phot cl, pwToKUTTapo evepyomoinpévo névo Katd To KAeioipo dev emaAnBevovtal (*)
Emtpénel ) o0vEeon TwV CUOTNUATWY TIOL Oev SIABETOLY CUMTANPWUATIKA EMAPN EAEYXOU. Ze TIEPIMTTWON OKIaonG SIAKOMTEL TN AEITOUPYIA TOU WTOKUTTAPOU KATA TO Avolyua. Z&
Ao KAEIGIHATOC AVTIOTPEPEL ApEOWE TNV Kivnon. Eav Sev xpnotpomoleital agroTe To PPaxUKUKAWTpa oTn B€on Tou.

Nertoupyia SAFE= 5 - Eicodo¢ Siapoppwpévn wg Phot cl test, @wToKUTTapo EAEYPEVO KAl EVEPYOTIOINHEVO HOVO KATA TO KAEICIUO
Evepyomolei Tov éAeyxo TwV QWTOKUTTAPWY OTNV apxH TG Kivhong. L& mepimTwaon okiaong SIaKOTTEl TN AEITOUPYia TOU WTOKUTTAPOU KATA TO dvolypa. Z& gpdon KAELsipaTog
AVTIOTPEPEL AUEOWG TNV Kivnon.
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EAAHNIKA

Awapoéppwon Twv e§65wv AUX

Aertoupyia SAFE= 6 - Aev AlotiBetal

Aertoupyia SAFE= 7 - Eicodog Siapop@wpévn wg Bar, ENeypévog avixveuTtrig EUmodiwv.
Evepyomolei TOV EAEyX0 TWV AVIXVEUTWV eUmodiwv otnv apxn TNG Kivhong. H evToAr] avtiotpé@el Tnv Kivnon yia 2 SeuT.

/\ElTOUgYiG SAFE= 8 - Eico50¢ Slapoppwuévn we Bar 8k2 . Eicodog yia wpikoé dkpo 8K2.
H evToAn avTioTpé@el TV Kivnon yia 2 Seut.

Aertoupyia SAFE=9 EicoSo¢ Stapoppwpévn we Bar op, Evepyormoinpévog avixVeuThg EUMOSiwy HE QVTIOTPOPH HOVO KATA TO AVOLYHa, EAV EVEPYOTTOINBEL KATA TO KAEIOIUO TIPOKAAEL TV
AKIVNTOTIOINGT) TOU AUTOHATOU UNYaviopou (STOP) .

Emtpénel tn ouvdeon TwV cuoTNUATWY TIoL Gev S1ABETOLY GUUMANPWUATIKA emaer) ENéyxou. H eméuPacn o€ @Aon avoiylatog TPoKaAei TNV avTioTpo@r TNG Kivnong yia 2 6eut, n
eMéPPaon o€ QAon KAEIGIPATOG TPOKAAEL TNV aktvntomoinaon. Edv Oev xpnoipomoleital a@rioTe To BPayUKUKAWTHpa oTn Béon Tou.

Aettoupyia SAFE=10 Eicodo¢ diapoppwpévn we Bar op test, svepyorroanJévoc ENEYMEVOC AVIXVEVUTHG EUTTOS{WV PE aVTIOTPOPH HOVO KATA TO Avolypa, av evepyoroinBei Katd To
KAE(OILO TIPOKAAE( TNV aKIVATOTIOINGT) TOU QUTOHATOU UNXaviopou (STOP).

Evepyomolei Tov EAeyx0 TwV avixVEUTWV epmodiwv otnv apxn TnG kivnong. H eméuBaocn og @don avoiylatog MPoKaAEl TRV avTioTpor TNG Kivnong yla 2 Seut,, n eméupaocn o€ gaon
KAELO{HATOG TIPOKAAEL TNV aKIlvnTOTTOiNoN.

Aertoupyia SAFE=11 Eicoo¢ Slapopwuévn w Bar 8k2 op, evepyomoinuévog avixveutic 8k2 pe avtioTpo@n Hévo Katd To dvolyua, edv evepyomoinBei Katd To KAEIOIO TpOKaNEi Thv
QAKIVITOTIOINGN TOU QUTOHATOU UNXAVICHOU. . ) ) ) ) ) ,
H enépPBaon o€ @daon avoiypatog TPoKaAEi TNV avTioTpo®r| TNG Kivnong yia 2 Seut,, n emépfaon oe pAon KAEIGIHATOG TPOKAAEL TNV akilvntomoinon.

Aerroupyia SAFE=12 Eicodoc¢ Siapop@wuévn wg Bar cl, evepyomolnpévog avixVeuTig pmodiwv pe avTIoTPOQ HOVO KaTd TO KAEIOILO, AV evepyoroinBei KaTd To dvolypa MPOKaAEl TNV
QKIVNTOTI0INGT) TOU AUTOHATOU MNXAVIoHOU (STOP) X o i ) i . ) .

Entpénel Tn ouVOECN TWV CUCTNUATWY TIoU SV SlabéTouy GUEU)\%pwpaTlKn ena@n eAéyxou. H eméppaon og pdon KAEIGIHATOC TPOKAAEL TNV AVTIOTPOQN TNG Kivnong yia 2 Seut, n
enépBaon og 9Aon avoiypatog mPoKaAei TNV akvntomoinon. Edv Ogv xpnotgomoleital aproTe To BPaxuKUKAWTHpa otn B€on Tou.

/\srrou;\)vicx SAFE=13 Eicodo¢ Slapoppwuévn we Bar cl test, Evsgyonompévoc ENEYMEVOC QVIXVEUTHC EPUMOSiwV PE avTIoTPOo@r) HOVO KATA TO KAEIOIO, AV evepyomoinOei katd To dvotypa
TIPOKAAE( TNV AKIVNTOTIOINON TOU QUTOMATOU HrXaviopou (STOP) .

Evepyorolel Tov €AeyX0 TWV QVIXVEUTWV eUmoSiwy oTnv apxr TG kivnone. H emépBaon oe @aon KAEIGIHATOC TTPOKAAEL TNV avTIOTPO®H TNE Kivnong yia 2 8eut,, n enéuPacn os don
AVOiyHATOG MPOKAAEL TV akKivnTomoinon.

Nerroupyia SAFE=14 EicoSo¢ (Slauopq)wpévrgwc Bar 8k2 cl, evepyomoinuévog avixveuTrig 8k2 pe avTioTpo@r HOVo KaTd To KAE{OIUO, EQV EVEPYOTTOINDEL KATA TO AVOLYHA TIPOKAAEL TNV
aKIlvhTomoinon Tou autéuatou pnxaviopou (STOP) (Fig.F, ap. 5).
H enépPaon o€ @Aaon KAEIGIPATOC TPOKAAEL TNV AVTIGTPO@H TNG Kivnong yia 2 SeuT., n emépfacn oe @aon avoiylatog TPoKaAE( Tnv akivntomoinon.

Aertoupyia SAFE=15 Agv AlatiBetal
Aertoupyia SAFE=16 Eicodo¢ Siapop@wpévn we STOP 8K2. n evtoAr] SI0KOTITEL TOV EMYUO Kal AITOKAEIEL TRV QUTOUATOTIONON.

(*) Z& mMePIMTWON EYKATACTAGNC GUOTNHATWV TUTTOU “D” (6mwg opilovtat amd to EN12453), cuvdedepéva pe pn EAEYHEVO TPOTIO, PPOVTIOTE WOTE VA YIVETAL UTIOXPEWTIKA
GUVTPNGON TOUAAXIGTOV KAOE £§1 pijveg.

AapopPwWaCn SNHATWY KavaAiol padioKupATwY

Aertoupyia CH= 0 - SAua Stapopwpiévo wc Start E. Asitoupyia cupgwva pe T Stadikacia SEEP-bY-SEEP louElink. E€wtepiko Start yia Tn Siaxeipton gavaptov.

Agttoupyia CH= 1 - Sfjua Slapop@wiiévo wg Start I. Asitoupyia cupgwva pe T Sadikacia SEEP-EY-SEEP TlouElink. Eowtepiko Start yia T Siaxeipton @avapiov.
Aertoupyia CH= 2 - Zrjua Slapopewpévo wg Open.

H gvToAN ekTeAE( £va Avotypa.

Aertoupyia CH= 3 - Zrjua Stapoppwpévo wg Close.

H evtoln) extelei éva KAgiopo.

Aertoupyia CH= 4 - Zripa Stapopewpévo wg Ped.

H evToAr) ekTehel £va pepIkd avotypa meliv. Aertoupyia cUppwva e T Stadikacia SEEP-bY-5EEP MouElink
Aertoupyia CH= 5- Zjpa Stapop@wpévo wg STOP.

H evtoln extelei éva Stop

Nertoupyia CH= 6- Zrjpa Stapopewpévo wg AUXO. (¥*)

H evtolr) evepyorolei Tnv €é€08o AUXO

Aertoupyia CH= 7- ZApa Stapopewuévo wg AUXT. (*¥*)

H evtoln) evepyorotei Tnv €080 AUX1

Aertoupyia CH= 8- Tpa Stapop@wpévo wg AUX2. (¥*)

H evtolr) evepyorotei Tnv €080 AUX 2

Aertoupyia CH= 9- Tpa Stapopewpévo wg AUX3. (¥*)

H evtolr evepyorolei Tnv é§odoa AUX3

Aertoupyia CH= 10- Zripa Stapop@wpévo wgEXPO1. (*¥)
H evtoln) evepyornolei Tnv €€050 EXPO1

Aertoupyia CH= 11- Zrjpa Sapopewpévo wg EXPO2. (¥*)
H evtoln evepyorolei Tnv €§050 EXPO2

/\ElTOURyiQ CH=12- 2fjya Sapoppwuévo we, EXQTEPIKOY OQTIZMOY
H evToAn evepyomolei To w¢ pe SIMAR AoyIKR

(**) Evepyn povov €dv n €€odoc eival Siapopewpévn wg Movootabég Kavaht Padiokupdtwy, Eowtepikog Owtiopds, Owtiopdg Zwvng Owtiopdg KAipakootaoiou, Alotabég Kavaht
Padiokupdtwy fi Kavait PaSloKupdatwy e XpovoSIaKomTh.

MINAKAZ “C” - MENOY PAAIOEMIKOINQNIA - (-Ad /o)

M&ertoupyia | Meprypaepn

Add lch MpoaBnkn Mnoutoév 1ch
& OUOXETI(EL TO EMOUUNTO PMOUTOV PE TNV EVTOAR) 10U KAVAAIOU paSIOKUPETWV.

Rdd 2ch Mpoac6nkn Mmoutov 2ch
C OUOXETI(El TO EMOUUNTO PMOUTOV PE TNV EVTOAR) 20U KAVAAIOU PASIOKUHETWV.

Add Ich Mpoac6rkn Mmoutov 3ch
C OUOXETI(EL TO EMOUPNTO PMOUTOV PE TNV EVTOAR) 30U KAVAAIOU paSIOKUUETWV.

Add “ch MpoaBkn Mnoutov 4ch
C OUOXETI(EL TO EMOUUNTO PMOUTOV PE TNV EVTOAR) 40U KAVAAIOU PASIOKUPETWV.

Awaypapn Katahoyou
EFASE &4 AHPOZOXH! Alaypda@el armd T MVAKN Tou §£KTn OAA Ta amoOnKeupéva TNAEXEIPIOTAPLA.

Katapynon evog tnhexeipiotnpiov
EFRSE Agaipei éva TnAexelplotrplo (eav sivat KAwvog rj replay amevepyormoleita). Ma va emAEEETE TO TNAEXEIPIOTHPIO TIPOG Staypa@r, EMAEETE T Béon
1 TTEOTE €va UITOUTOV TOU TAEXEIpLoTNPiou TTPog Staypaen (epgaviletal n Béon)

d ~H Avayvwon KwdIKou Skt
St - Epgaviel Tov KwSIKo SEKTN TTou ival avayKaiog Yia TNV avamapaywyn Twv TNAEXEPIOTNPiwV.
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DOSTEP DO MENU Fig. 2

*** Wprowadzenie hasta.
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CEr | Aktywacja wejscia start wewnatrz START |

oPEn  |Aktywacja wejscia OPEN

clLS Aktywacja wejécia CLOSE

PEd Aktywacja wejécia przejécia dla oséb pieszych PED

E INE  |Aktywacja wejscia TIMER

SEaP  |Aktywacja wejscia STOP

Phot /Aktywacja wejscia fotokomarki PHOT

PhoP  |Aktywacja wejscia fotokomérki podczas otwierania PHOT OP

Phcl Aktywadja wejécia fotokomorki podczas zamykania PHOT CL

bAr Aktywacja wejscia listwy BAR

bArc IAktywacja wejscia brzegu przy zamknieciu BARC

e bAro  |Aktywacja wejicia brzegu przy otwarciu BARO
AUEGSEE _' Aktywacja wejécia wylacznika krarcowego zamykania dla
SLE ke SWC
+/- ‘t 5! Aktywacja wejscia wytacznika kraricowego otwierania dlal
(le) silnika SWC
S Karta fczgkujbe na wykonanie catego cyklu otwieranila»
LSL Add)[o N o P zamykania, bez zatrzymania posredniego, w celu
< TAET)-H (o] » BT b [+ coes] -+ [o<] - [FED -» [6PER) SEE ﬁw‘g)éeﬂia wartosci sily_r%'iezbedﬂgj do wy_kor%mia ruchul
+/- _ ozpoznawanie przeszkod jest nieaktywne _ __ _
— ¢ ¢ ¢« ¢« -0 1 [Testfotokomorek nie powiodt sie Sprawdzi¢ czy fotokomérki sa podfaczone i/lub
ustawienia logiczne
ErD2 Test listwy nie powiodt sie Sptrawdzié Iczy listwa jest podtaczona i/lub)
ustawienia lodiczne
Er3  [Test fotokomorek cyklu otwierania nie powiddt sie apﬂ? vv\yidgﬂicacz; yi I'fiog’\oikl?;mwofrkilfia\'/\ﬁoi gi? ?Z; o; P;ez:'\/ l;‘b
il 5 i3 ni i dbci Sprawdzi¢ czy fotokomorki sa podfaczone i/lub)
ErO4  [Test fotokomérek cyklu zamykania nie powi6dt sie qu)tawien[q ZramAetvéw fustaewieniaq loaiczne
Er0f _[Test listwy 8k2 nie powitdt sie D owicnts parirmera A omiee ogezat
- - Sprawdzi¢ potaczenia z silnikiem
Er iH Bfad testu osprzetu karty - Problem z osprzetem karti/ (nalezy skontaktowac
Wersja oprogramowan sie z serwisem technicznym;
a centralki Er3H* OéjIWl(ffceﬂie kierunku !UCh}liZ p}{\?woduwykrycia przeszkody| ﬁgrt«all_\évsciiéirc;j (zwﬁntualne przeszkody znajdujace sie|
- Elektroniczny ogranicznik si
Al
@U[ﬂ:ﬁ *%] ErYH* |Zabezpieczenie termiczne Poczekac az urzadzenie ostygnie 7
Ve — - —
+/- - e o ) Ei‘5H* Blad komunikacji z urzadzeniami zdalnymi fgzr?wqu potaczenie z akcesoriami i/lub karty)|
os¢ wszystkich cykli (x 100 n Sprobowac wylaczy¢ i ponownie whaczyé kart:
[ox] [ 8008 E: :’,t":g: :"Sl Btad wewnetrzny kontroli nadzorujacej system. ngelj probtlené/ sq[e; gow't)arza, skontal?toyvac'sieez
A i i serwisem technicznym.
TTo2e st > ikow radi h l&laciérgeéieogpc;twierdéa pobrane ustawienia.
loscosssgpmikew fadionyeh Er 12 [Blad spojnosci parametréw centrali (logika i parametry) A““T@eé{aeksgf::vi‘éifé"usﬁ%?n'asﬁ%ﬂ'f?F',%"r;':
ry i logike).
aci$niecie OK spowoduije, ze karta bedzie dziatac
Naciéniecie OK duje, ze karta bedzie dziata¢
- - ~ iz domysinym systemem D-track.
IZ"EI Er 13 |Bladwparametrach systemu D-track A Trzeba wykonac automatyczne ustawianie|
autoset).

[Automatyczne ustawianie nie zostalo wykonane poprawnie|
X0t z powodu interwencji zewnetrznych elementow sterowania,|
Powt6rzy¢ procedure

xoe Skok mniejszy od minimalnego zadanego skoku, ok. 50 cm.

Instalacja jest zbyt ,elastyczna/dynamiczna”. Usztywnic ja,
X3 montujac mechaniczny ogranicznik na wytaczniku kraficowym
zamykania (kod zestawu 1100025 10005) przed wykonaniem!

kolejnego automatycznego ustawiania.

*H=0,1,...9ABCDEF

SRS = — 050 — (- (o9 — (080 — [T (o — (600~ [ET 7] (= — 0580 (£ =0 — 66—
N
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TABELA “A” - MENU PARAMETRY - (PAr-Al)

POLSKI

Ech 1 180 40 Czasg:ﬁtsﬂ;ﬁ;cg]\ego Czas oczekiwania przed wykonaniem automatycznego zamkniecia.
Czas wigczania
ELiDRE 30 300 20 Swiatta Czas trwania wiaczenia $wiatta zewnetrznego na krawedzi tacznika
zewnetrznego [s]
(YT =]}
olEPUE Czas aktywacji cza- PR~ .
L nE 1 240 10 sowego wyjscia [s] Czas aktywacji wyjscia czasowego kanatu radiowego w sekundach
Odcinek spowalniania ruchu silnika/silnikéw podczas otwierania, wyrazony w procentowej czesci
Pd 'St Odcinek spowalniania catkowitego odcinka ruchu.
DS' :' . 7 99 7 ruchu podczas tJOVl\)IchZ/;: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykona¢ kompletny, niczym nieprzerwany cykl
. o .
e otwierania [%] UWAGA: jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie przeszkdd jest
nieaktywne.
Odcinek spowalniania ruchu silnika/silnikéw podczas zamykania, wyrazony w procentowej czesci
Odcinek spowalniania catkowitego odcinka ruchu.
cid IS': 7 29 7 ruchu ’;odczas UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykona¢ kompletny, niczym nieprzerwany cykl
o roboczy.
SLolid zamykania [%] UWAGA: jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie przeszkdd jest
nieaktywne.
PR t J'Hl'. 1 99 20 Otwieranie czesciowe | Szerokos¢otwarciaczesciowegowyrazona procentowo w stosunku do otwarcia catkowitego, po nacisnieciu
DPEﬂ ‘in'l:‘ [%] przycisku otwarcia przejscia dla pieszych PED.
Sita, z jaka przesuwa sie skrzydto/a podczas otwierania. Jest to procentowa wartosc sity przekraczajaca
wartosc sity zapisanej podczas ustawiania automatycznego (i nastepnie aktualizowanej), ktorej
. przekroczenie powoduje wygenerowanie alarmu z powodu napotkania przeszkody.
Sita skrzydla/;krzyc!el Ten parametr jest automatycznie ustawiany podczas ustawiania automatycznego.
oPFarcE 1 99 75 podczas otwierania
[%]

UWAGA: Ma bezposredni wptyw na site uderzenia: nalezy sprawdzi¢, czy przy tak
ustawionej wartosci parametru zachowane sg obowiazujace normy z zakresu bezpieczenistwa
(*). W razie potrzeby nalezy zaii | ¢ zabezpieczenie chroniace przed przygnieceniem (*¥).
Sita, z jaka przesuwa sie skrzydto/a podczas zamykania. Jest to procentowa wartos¢ sity przekraczajaca
wartos¢ sity zapisanej podczas ustawiania automatycznego (i nastepnie aktualizowanej),

. ktorej przekroczenie powoduje wygenerowanie alarmu z powodu napotkania przeszkody.
Sita skrzydia/skrzydet | Tep parametr jest automatycznie ustawiany podczas ustawiania automatycznego.
cLSForcE 1 99 75 podczas zamykania
[%]

UWAGA: Mabezposredni wplyw na site uderzenia: nalezy sprawdzi¢, czy przy tak ustawionej
wartosci parametru zachowane s3 obowiazujace normy z zakresu bezpieczenstwa (*). W razie
potrzeby nalezy zainstal ¢ zab zenie chroniace przed przygnieceniem (**).

Aktywny tylko dla FW > 1.03
Miejsce wylaczania Wyl'qcza odczyt wejsc §konﬁgurowanych jako fotokomaorki, w poblizu wytacznika
Photd {5, 2 krancowego zamykania.
SPACE 0 >0 0 og(c);gls( (;;n n(wj reIile(mia 0=brak wytaczenia
P Y 50= maksymalne wylaczenie
L . . Procentowa wartos¢ maksymalnej predkosci silnika/silnikow osiaganej podczas otwierania.
=] 5 PE E d 25 99 99 Predkos¢ otwierania | UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykona¢ kompletny, niczym nieprzerwany cykl
=} [%] roboczy. UWAGA: jezeli nawyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie przeszkod
jest nieaktywne.
Predkoé¢ zamykania Procentowa wartos¢ maksymalnej predkosci silnika/silnikow osigganej podczas zamykania.
ci SPEEd 25 929 45 ¢ [9%] 4 UWAGA: Po zmodyfikowaniu parametru nalezy wykona¢ kompletny, niczym nieprzerwany cykl roboczy.
° UWAGA: jezeli na wyswietlaczu pokazywany jest komunikat "SET", wykrywanie przeszkéd jest nieaktywne.
Programowanie
SEFL 150- liczby cyKli, po - o ) — . . )
ru a0 0 250 ° wykonaniu ktorych Umozliwia ustawienie liczby cykli, po wykonaniu ktérych wyjscie AUX skonfigurowane jako Serwis lub
I:_‘Hn ,E nalezy PrZeprW[adZIC Sygnalizator Swietlny i serwis sygnalizuje konieczno$¢ przeprowadzenia serwisu.
serwisowanie [ w
l

(*) W panstwach Unii Europejskiej w kwestiach wartosci granicznych sily nalezy stosowac norme EN12453, natomiast w kwestiach metod pomiarowych norme EN12445.

(**) Site uderzenia mozna zredukowa¢ przy pomocy odksztalcajacych sie listewek.

TABELA “B“- MENU LOGIKI - (Lol ic)

Czas 0 Logika dziatania nieaktywna
Automatycznego
':CH Zamykania 1 Aktywuje automatyczne zamykanie
ruch krokowy
0 Wejscia skonfigurowane jako Start E, Start |, Ped 3 KROKI 4 KROKI
dziatajg zgodnie z 4-krokowa logika dziatania.
ZAMKNIETA OTWIERA
- - OTWIERA
SEEP-BY-SEEP | 4. krokowa W TRAKCIE ZAMYKANIA sTOP
NouENnk
OTWARTA ZAMYKA ZAMYKA
Wejscia skonfigurowane jako Start E, Start |, Ped
dziatajg zgodnie z 3-krokowa logika dziatania.
1 Impuls podczas zamykania powoduje odwrécenie WTRAKCIE OTWIERANIA STOP +TCA STOP +TCA
kierunku ruchu.
PO ZATRZYMANIU OTWIERA OTWIERA
'y Ruch na wylaczniku 0 Logika nieaktywna
5L Mou kraficowym - - - .
1 Aktywne odwrdcenie ruchu przy zatrzymaniu na wytaczniku kraricowym.
0 Migajaca lampka zaczyna $wieci¢ réwnoczesnie z uruchomieniem silnika/silnikow.
PrE-RLAAT Alarm wstepny
1 Migajaca lampka swieci przez ok. 3 sekundy przed uruchomieniem silnika/silnikéw.
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Aktywny tylko dla FW = 1.03

0 Dziatanie impulsowe.
Dziatanie wymaga obecnosci cztowieka.
Wejscie 61 jest skonfigurowane jako OPEN UP.
1 Wejscie 62 jest skonfigurowane jako CLOSE UP. A
Cykl jest kontynuowany tak dtugo, jak dtugo pozostajg wcisniete przyciski OPEN UP i CLOSE UP. UWAGA: zabez-
pieczenia sa nieaktywne.
Dziatanie awaryjne wymagajace obecnosci cztowieka. Zazwyczaj dziatanie typu impulsowego.
Jezelikartanie wykonatestuzabezpieczen (fotokomérkalub listwa, ErOx) 3razy pod rzad, aktywowanejest dziatanie wymagajace
obecnosci cztowieka (Przytrzymaj przycisk) przez 1 minute po zwolnieniu przyciskéw OPEN UP lub CLOSE UP.
, i X 2 Wejscie 61 jest skonfigurowane jako OPEN UP.
hold-to-rin Przytrzymaj przycisk 0 Wejcie 62 jest skonfigurowane jako CLOSE UP.
A UWAGA: podczas awaryjnego dziatania wymagajacego obecnosci cztowiek bezpieczenia sg nieaktywne.
Dziatanie przy zamknietym czuwaku.
Wejscie 61 jest skonfigurowane jako OPEN UP.
Wejscie 62 jest skonfigurowane jako CLOSE UP.
3 Czynnos¢ otwierania zachodzi w sposdb automatyczny, czynnos¢ zamykania jest kontynuowana tak dtugo, jak dtugo naciskany
jest przycisk sterujacy (CLOSE).
UWAGA: podczas otwierania nie sg aktywne urzadzenia zab zajace.
b PE Blokuje impulsy 0 0 Impulsy wejs¢ skonfigurowanych jako Start E, Start |, Ped powoduja reakcje podczas otwierania.
@18 podczas otwierania 1 Impulsy wejs¢ skonfigurowanych jako Start E, Start |, Ped nie powoduja reakcji podczas otwierania.
0 Wejscie skonfigurowane jako Phot, fotokomérka.
Konfiguracja wejscia
SAFE | bezpieczenstwa 6 1 Wejscie skonfigurowane jako Phot test, fotokomaérka zweryfikowana.
AFE 1.
72 2 Wejscie skonfigurowane jako Phot op, fotokomdrka aktywna tylko podczas otwierania.
3 Wejscie skonfigurowane jako Phot op test, fotokomérka zweryfikowana aktywna tylko podczas otwierania.
4 Wejscie skonfigurowane jako Phot cl, fotokomaorka aktywna tylko podczas zamykania.
5 Wejscie skonfigurowane jako Phot cl test, fotokomérka zweryfikowana aktywna tylko podczas zamykania.
6 Wejscie skonfigurowane jako Bar, czuta listwa.
7 Wejscie skonfigurowane jako Bar, czuta listwa zweryfikowana.
8 Wejscie skonfigurowane jako Bar 8k2. (Nieaktywne w SAFE 2).
9 Wejscie skonfigurowane jako Bar op, czyli listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania. Podczas
zamykania powoduje zatrzymanie ruchu.
Kol;'nﬁgqracja'wtejsua 10 Wejscie skonfigurowane jako Bar OP TEST, czyli listwa krawedziowa zweryfikowana z odwréceniem aktywna tylko podczas
SAFE 2 ezpleczenstwa 4 otwierania. Podczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu.
73 1 Wejscie skonfigurowane jako Bar OP 8k2, czyli listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania. Podczas
zamykania powoduje zatrzymanie ruchu. (Nieaktywne w SAFE 2).
12 Wejscie skonfigurowane jako Bar CL, czyli listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko podczas zamykania. Podczas
otwierania powoduje zatrzymanie ruchu.
13 Wejscie skonfigurowane jako Bar CL TEST, czyli listwa krawedziowa zweryfikowana z odwréceniem aktywna tylko podczas
zamykania. Podczas otwierania powoduje zatrzymanie ruchu.
14 Wejscie skonfigurowane jako Bar CL 8k2, czyli listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko podczas zamykania. Podczas
otwierania powoduje zatrzymanie ruchu. (Nieaktywne w SAFE 2).
15 Nieuzywany
16 Wejscie skonfigurowane jako STOP 8k2. (Nieaktywne w SAFE 2).
0 Wejscie skonfigurowane jako Start E.
Konfiguracja wejscia e .
bezpieczenstwa 1 Wejscie skonfigurowane jako Start I.
ic | przycisku sterowania 0
'211 2 Wejscie skonfigurowane jako Open.
3 Wejscie skonfigurowane jako Close.
. 4 Wejscie skonfigurowane jako Ped.
Konfiguracja wejscia
bezpieczeristwa . . .
ic 2 przycisklll cs;erowania 4 5 Wejscie skonfigurowane jako Timer.
62 6 Wejscie skonfigurowane jako Timer Przejscia dla Pieszych.
Konfiguracja 0 Polecenie radiowe skonfigurowane jako START E.
ich polecenia 1° kanatu 0 1 Polecenie radiowe skonfigurowane jako Start I.
radiowego - N -
2 Polecenie radiowe skonfigurowane jako Open.
Konfiguracja 3 Polecenie radiowe skonfigurowane jako Close
Ech polecenia 2° kanatu 12 4 Polecenie radiowe skonfigurowane jako Ped
radiowego N N -
5 Polecenie radiowe skonfigurowane jako STOP
P Nieuz
Konfiguracja [euzywany
ch polecenja 3°kanatu 9 7 Nieuzywany
radiowego o
8 Nieuzywany
9 Polecenie radiowe skonfigurowane jako AUX3**
Konfiguracja 10 Polecenie radiowe skonfigurowane jako EXPO1**
Yeh polecenia 4° kanatu 4 - - -
radiowego 1 Polecenie radiowe skonfigurowane jako EXPO2**
12 Sterowanie radiem skonfigurowanym jako SWIATEO ZEWNETRZNE
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ALH 3

Konfiguracja wyjscia
AUX 3.

26-27

o

POLSKI

Wyjscie skonfigurowane jako Monostabilny Kanat Radiowy

Wyjscie skonfigurowane jako SCA Kontrolka Otwartej Bramy.

Wyjécie skonfigurowane jako polecenie zaswiecenia Swiatta Wewnetrznego.

Nieuzywany

plw|n|=

Nieuzywany

w

Wyjscie skonfigurowane jako alarm (Rys. T). Automatycznie T4 zaprogramowanego nadajnika staje sie aktywatorem/
dezaktywatorem alarmu.

Nieuzywany

Nieuzywany

Nieuzywany

ol |N|o

Wyjscie skonfigurowane jako Serwis

o

Nieuzywany

Nieuzywany

Nieuzywany

Wyjscie skonfigurowane jako Stan bramy zamknietej

Wyjscie skonfigurowane jako Bistabilny Kanat Radiowy

Wyjscie skonfigurowane jako Czasowy Kanat Radiowy

Wyjscie skonfigurowane jako Stan bramy otwartej

F IHEd codE

Kod staly

Odbiornik jest skonfigurowany do pracy w trybie kodu rolling-code.
Nie sg przyjmowane klony z kodem statym.

Odbiornik jest skonfigurowany do pracy w trybie kodu statego.
Przyjmowane s klony z kodem statym.

PraotEct lon
LELEL

Ustawianie
poziomu ochrony

A - Dostep do menu programowania nie wymaga podania hasta
B - Aktywuje wczytywanie pilotow radiowych droga radiowa.
Ten tryb mozna wigczy¢ z panelu sterowania i nie wymaﬁa ostQPu:
- Wcisna¢ kolejno przicisk ukryty oraz przycisk zwykty (T1-T2-T3-T4) pilota radiowego, ktéry zostat juz wprowadzony do
pamieci w trybie zwyktym za pomocg menu sterowania radlowego. .
-W ciagu 10's wcisnac przycisk ukryty oraz przycisk zwykty (T1-T2-T3-T4) pilota, ktory ma zostac¢ wczytany. .
Odbiornik wychodzi z trybu programiowania po uptywie 10 s. W tym czasie mozna wczytac nastepneé piloty radiowe,
Eowtarzajqc punkt poprzedni.

- Aktywuje automatyczne wczytd)gwanie klonéw droga radiowa.
Umozliwia dodanie do pamieci odbiornika klondw wygenerowanych za pomoca automatycznego programatora oraz cykli
zaprogramowanych powtorek (replay). i
D - Aktywuje autqmatyczne'wc‘zyp wanie powtorek (replay) droga radiowa.
Umozliwia dodanie do pamieci odbiornika zaprogramowanych powtérek?replay).
E - Umozliwia modyfikacje parametréw karty za pomoca sieci U-link.

A - Dostep do menugrogramowania wymaga podania hasta.
Domyslne hasto to 1234.
Dziatanie funkgji B - C - D - E pozostaje niezmienione, tak jak w funkcjonowania 0.

A - Dostep do menugrogramowania wymaga podania hasta.
Domyslne hasto to 1234 . i

B - Dezaktywuje wczytywanie pilotéw radiowych drogg radiowa.

C - Dezaktywuje automat¥czne wczytywanie klonow droiq radiowa.
Dziatanie funkgji D - E zostaje niezmienione, tak jak w funkcjonowaniu 0.

A- Doste;f) do menu pro;ramowania wymaga podania hasta.
Domyslne hasto to 1234.

B - Dezaktywuje wczytywanie pilotéw radiowych droga radiowa.

D - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie powtorek éreplay) droga radiowa.
Dziatanie funkgji C - E zostaje niezmienione, tak jak w funkcjonowaniu 0.

A - Dostep do menu [I)ro%ramowania wymaga podania hasta.
Domyslne hasto to 1234.

B - Dezaktywuje wczytywanie pilotéw radiqwe(/ch droga radiowa.

C - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie klonow droga radiowa. .

D - Dezaktywuje automatyczne wczytywanie powtorek (replay) droga radiowa.

E - Dezaktywuje mozliwos¢ modyfikacji parametrow karty za pomoca sieci U-link.

Piloty radiowe s zapisywane wylacznie z uzyciem specjalnego menu Radio.

Wﬁl NE: Tak wysoki poziom bezpieczenstwa uniemozliwia dostep zaréwno niepozadanym klonom, jak i blokuje ewentualne

zaktdcenia radiowe.

SEr AL NodE

Tryb szeregowy
(Okresla jak jest
skonfigurowana
karta w potaczeniu
sieciowym BFT.)

SLAVE standard: karta odbiera i przekazuje polecenia/diagnostyka/itp.

MASTER standard: karta przesyta polecenia aktywacyjne (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) do pozostatych kart.

RddrESS

Adres

Okresla adres od 0 do 119 karty w pofaczeniu lokalnej sieci BFT.
(zob. podrozdziat MODULY OPCJONALNE U-LINK)

oPrEuErSob5St

Odwrdcenie
przeszkoda przy
otwieraniu

Po wykryciu przeszkody, podczas zamykania, ruch jest odwracany na 2 sekundy.
Po wykryciu przeszkody, podczas otwierania, przerywa sie czynnosc i blokuje naped.

Po wykryciu przeszkody, zaréwno podczas zamykania, jak i otwierania, ruch jest odwracany na 2 sekundy.

brkS

BRTS

Standardowe dziatanie przy bramach segmentowych (Informacje ogélne odn. rys. 1i2)

Dziatanie przy bramach wahadtowych zamontowanych z urzagdzeniem BRTS ( Informacje ogélne odn. rys. 3)

EHP 11

Konfiguracja wejscia
EXPI2 na karcie
rozszerzen wejs¢/
wyjsé
1-2

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Start E.

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Start I.

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Open.

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Close.

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Ped.

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Timer (Zegar).

Wejscie skonfigurowane jak przycisk Timer Pedonale (Zegar przejicia dla pieszych).

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot, fotokomérka.

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot op, fotokomorka aktywna tylko podczas otwierania.

O|lw|N|loa|lu|lsr]|w|N

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot cl, fotokomérka aktywna tylko podczas zamykania.

o

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Bar, czuta listwa.

Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar OP, czylilistwa krawedziowa zodwrdceniem aktywna tylko podczas otwierania.

N

Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar CL, czylilistwa krawedziowa z odwrdceniem aktywna tylko podczas zamykania.

w

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot test, fotokomérka zweryfikowana.

=

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot test, fotokomérka zweryfikowana aktywna tylko podczas otwierania.

[

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Phot cl test, fotokomérka zweryfikowana aktywna tylko podczas zamykania.

16

Wejscie skonfigurowane jak zabezpieczenie Bar, czuta listwa zweryfikowana.

Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar OP test, czyli listwa krawedziowa zweryfikowana z odwréceniem aktywna
tylko podczas otwierania. Podczas zamykania powoduje zatrzymanie ruchu. .

Wejscie skonfigurowane jako zabezpieczenie Bar CL test, czyli listwa krawedziowa zweryfikowana z odwrdceniem aktywna
tylko podczas zamykania.
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0 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Start E.
1 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Start I.
K°E)?g:;’:‘;ji;§l;§‘ia 2 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Open.
EHP i2 rozszerzen wejsc/ 3 3 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Close.
w1y_jssc 4 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Ped.
5 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Timer (Zegar).
6 Wejscie skonfigurowane jak przycisk Timer Pedonale (Zegar przejécia dla pieszych).
0 Wyjscie skonfigurowane jako Monostabilny Kanat Radiowy
1 Wyjscie skonfigurowane jak SCA Kontrolka Otwartej Bramy.
2 Wyjscie skonfigurowane jak przycisk Swiatta Wewnetrznego.
EHPa | rozszerzen wejs¢/ 13 4 Nieuzywany
‘”4"_’5“ 5 Nieuzywany
6 Nieuzywany
7 Nieuzywany
8 Nieuzywany
9 Wyjscie skonfigurowane jako Serwis.
10 Nieuzywany
Konfiguracja wyjécia " Nieuzywany
EHPa? Roesersef we! 16 k ey .
wyjsé 13 Wyjscie skonfigurowane jako status bramy
67 14 Wyjscie skonfigurowane jako Bistabilny Kanat Radiowy
15 Wyjscie skonfigurowane jako Czasowy Kanat Radiowy
16 Wyjscie skonfigurowane jako Stan bramy otwartej

(**) Aktywna jesli wyjscie zostato skonfigurowane jako monostabilny kanat radiowy, oswietlenie wewnetrzne, oswietlenie strefowe, oswietlenie schodow, bistabilny kanat
radiowy lub czasowy kanat radiowy.

Logika Aux= 0 - Wejécie MONOSTABILNEGO KANALU RADIOWEGO.
Podczas aktywacji kanatu radiowego styk pozostaje zamkniety przez 1 s.

Logika Aux= 1 - Wyjé$cie KONTROLKI OTWARTEJ BRAMY SCA.

Styk pozostaje zamkniety podczas otwierania i kiedy skrzydto jest otwarte, miga podczas zamykania, otwarty kiedy skrzydto jest zamkniete.
Logika Aux= 2 - Wyjécie sterowania OSWIETLENIEM WEWNETRZNYM.

Styk jest zamkniety przez 90 sekund po ostatnim cyklu.

Logika Aux= 3 - Wyjécie sterowania OSWIETLENIEM STREFOWYM.

Styk jest zamkniety przez caty czas trwania cyklu.

Logika Aux= 4 - Niedostepny

Logika Aux= 5 - Wyjscie do zarzadzania alarmem garazowym (Rys. T)

Logika Aux= 6 -Niedostepny

Logika Aux= 7 -Niedostepny

Logika Aux= 8 - Niedostepny

Logica Aux= 9 - Wyjscie SERWIS.

Kiedy zostaje osiggnieta warto$¢ zaprogramowana w parametrze Serwis, styk pozostaje zamkniety, co sygnalizuje koniecznos¢ przeprowadzenia serwisu.
Logika Aux= 10 - Niedostepny

Logika Aux= 11 - Niedostepny

Logika Aux= 12 - Niedostepny

Logika AUX= 13 - Wyjscie STATUSU BRAMY.

Styk pozostaje zamkniety jezeli brama jest zamknieta.

Logika AUX= 14 - Wyjscie BISTABILNEGO KANALU RADIOWEGO

Styk zmienia stan (otwarty-zamkniety) w chwili aktywacji kanatu radiowego.
Logika AUX= 15 - Aoyikr Aux=16 - E€odo¢ KATAXTAZH ANOIXTHZ MYAHZ.

H ema@n mapapével KAELoTr) 0tav n mOAN givat avoixtr.

Logika AUX= 16 - - Cikis KAPI ACIK DURUMU.

Kontak kapi acildiginda kapali kalr.

Konfiguracja wejs¢ sterowania

Logika IC= 0 - Wejscie skonfigurowane jako Start E. Dziatanie wg Logiki SEEP-b49-5EEP [louElink. Sterowanie semaforem przez start zewnetrzny.

Logika IC= 1 - Wejscie skonfigurowane jako Start I. Dziatanie wg Logiki SEEP-bY-5EEP [TouElink. Sterowanie semaforem przez start wewnetrzny.

Logika IC= 2 - Wejscie skonfigurowane jako Open.

To polecenie powoduje otwarcie bramK. Jezeli wejscie jest zamkniete, skrzydta pozostajg otwarte az do otworzenia styku. Jezeli styk jest otwarty, urzadzenie zamyka sie po uptywie
Czasu Automatycznego Zamykania TCA (jezeli ta funkcja zostata aktywowana).

Logika IC= 3 - Wejscie skonfigurowane jako Close.

To polecenie powoduje wykonanie zamkniecia

Logika IC= 4 - Wejscie skonfigurowane jako Ped.

To polecenie powoduje czesciowe otwarcie przejicia dla pieszych. Dziatanie wg Logiki SEEP-bY-5EEP MlauElink

Logika IC= 5 - Wejscie skonfigurowane jako Timer.

Dziatanie analogiczne do otwierania, lecz zamykanie jest wykonywane réwniez w przypadku przerwy w zasilaniu sieciowym.

Logika IC= 6 - Wejscie skonfigurowane jako Timer Ped.

To polecenie powoduje czesciowe otwarcie Brzejécia dla pieszych. Jezeli wejscie jest zamkniete, skrzydto pozostaje otwarte az do otworzenia styku. Jezeli wejscie jest zamkniete i
nacisniety zostanie przycisk Start E, Start | lub Open, wykonywany jest cykl kompletny a nastepnie urzadzenie otwiera przejscie dla pieszych. Zamykanie jest zapewnione réwniez w

przypadku braku zasilania sieciowego.

Logika SAFE= 0 - Wejscie skonfigurowane jako Phot, fotokomérka niezweryfikowanych (*)
Umozliwia podtaczenie urzadzen, ktére nie s wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. W przypadku przeciecia linii foto, fotokomorki sg aktywne zaréwno podczas otwierania,
jak i zamykania. Przeciecie linii foto podczas zamykania odwraca kierunek ruchu tylko po odstonieciu fotokomorki. Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.

Logika SAFE= 1 - Wejscie skonfigurowane jako Phot test, fotokomdrka zweryfikowana.

Aktywuje weryfikacje fotokomorek na poczatku cyklu. W przypadku przeciecia linii foto, fotokomorki sa aktywne zaréwno podczas otwierania, jak i zamykania. Przeciecie linii foto
podczas zamykania odwraca kierunek ruchu tylko po odstonieciu fotokomorki.

Logika SAFE= 2 - Wejscie skonfigurowane jako Phot op, fotokomoérka aktywna tylko podczas otwierania niezweryfikowanych (*)

Umozliwia podtaczenie urzadzen, ktore nie s wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. W przypadku przeciecia linii foto, wytacza dziatanie fotokomdrki podczas zamykania.
Podczas otwierania blokuje ruch na czas przeciecia linii foto. Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.
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Logika SAFE= 3 - Wejscie skonfigurowane jako Phot op test, zweryfikowana fotokomdrka aktywna tylko podczas otwierania
Aktywuje weryfikacje fotokomorek na poczatku cyklu. W przypadku przeciecia linii foto, wytacza dziatanie fotokomérki podczas zamykania. Podczas otwierania blokuje ruch na czas
przeciecia linii foto.

Logika SAFE= 4 - Wejscie skonfigurowane jako Phot cl, fotokomdrka aktywna tylko podczas zamykania niezweryfikowanych (*)
Umozliwia podtaczenie urzadzen, ktére nie sa wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. W przypadku przeciecia linii foto, wytacza dziatanie fotokomoérki podczas otwierania.
Podczas zamykania natychmiast odwraca kierunek ruchu. Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.

Logika SAFE= 5 - Wejscie skonfigurowane jako Phot cl test, zweryfikowana fotokomoérka aktywna tylko podczas zamykania
Aktywuje weryfikacje fotokomoérek na poczatku cyklu. W przypadku przeciecia linii foto, wytgcza dziatanie fotokomorki podczas otwierania.. Podczas zamykania natychmiast odwraca
kierunek ruchu.

Logica SAFE= 6 -Niedostepny

Logica SAFE= 7 - Wejscie skonfigurowane jako Bar, czuta listwa zweryfikowana
Aktywuje weryfikacje czutych listewek na poczatku cyklu. To polecenie odwraca kierunek ruchu na 2 sek.

Logika SAFE= 8 - Wejscie skonfigurowane jako Bar 8k2. Wejscie dla listwy rezystancyjnej 8K2.
To polecenie odwraca kierunek ruchu na 2 sek.

Logika SAFE=9 Wejscie skonfigurowane jako Bar op, listwa krawedziowa z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania wykona
zatrzymanie automatyki (STOP)

Umozliwia podtaczenie urzadzen, ktdre nie sa wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. Zadziatanie podczas otwierania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas
zamykania powoduje zatrzymanie. W przypadku nieuzywania zostawi¢ mostek zatozony.

Logika SAFE=10 Wejscie skonfigurowane jako Bar op test, listwa krawedziowa zweryfikowana z odwréceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas
zamykania wykona zatrzymanie automatyki (STOP)
Aktywuje weryfikacje czutych listewek na poczatku cyklu. Zadziatanie podczas otwierania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas zamykania powoduje zatrzymanie.

Logika SAFE=11 Wejscie skonfigurowane jako Bar 8k2 op, listwa 8k2 z odwrdceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania wykona zatrzy-
manie automatyki (STOP)
Zadziatanie podczas otwierania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas zamykania powoduje zatrzymanie.

Logika SAFE=12 Wejicie skonfigurowane jako Bar cl, listwa krawedziowa z odwrdéceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania wykona
zatrzymanie automatyki (STOP)

Umozliwia podfaczenie urzadzen, ktére nie sa wyposazone w dodatkowy styk weryfikacyjny. Zadziatanie podczas zamykania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas
otwierania powoduje zatrzymanie. Jezeli nie jest uzywane, zostawi¢ mostek zatozony.

Logika SAFE=13 Wejscie skonfigurowane jako Bar cl test, listwa krawedziowa zweryfikowana z odwrdceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas
zamykania wykona zatrzymanie automatyki (STOP)
Aktywuje weryfikacje czutych listewek na poczatku cyklu. Zadziatanie podczas zamykania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas otwierania powoduje zatrzymanie.

Logika SAFE=14 Wejscie skonfigurowane jako Bar 8k2 cl, listwa 8k2 z odwrdéceniem aktywna tylko podczas otwierania, jezeli zostanie aktywowana podczas zamykania wykona zatrzy-
manie automatyki (STOP)
Zadziatanie podczas zamykania odwraca kierunek ruchu na 2 sek. Zadziatanie podczas otwierania powoduje zatrzymanie.

Logika SAFE=15 Niedostepny

Logika SAFE=16 Wejscie skonfigurowane jako STOP 8k2. Polecenie przerywa manewr i blokuje automatyzacje

*) Jezeli sg instalowane urzadzenia typu,D” (w mysl normy EN12453), potaczone bez wykonania weryfikacji, nalezy zalecic ich obowigzkowe serwisowa-
nie co najmniej raz na poét roku.

Konﬁgurac'la polecen kanatu radiowego
Logika CH= 0 - Polecenie skonfigurowane jako Start E. Dziatanie wg Logiki SEEP-b4-SEEP [auElink. Sterowanie semaforem przez start zewnetrzny.

Logika CH= 1 - Polecenie skonfigurowane jako Start I. Dziatanie wg Logiki SEEP-bY-5EEP [louElink. Sterowanie semaforem przez start wewnetrzny.

LogikaCH= 2 - Polecenie skonfigurowane jako Open.
To polecenie powoduje otwarcie bramy.

Logika CH= 3 - Polecenie skonfigurowane jako Close.
To polecenie powoduje wykonanie zamkniecia

Logika CH= 4 - Polecenie skonfigurowane jakoPed.
To polecenie powoduje czesciowe otwarcie przejicia dla pieszych. Dziatanie wg Logiki SEEP-bY-5EEP NlouElink

Logika CH= 5- Polecenie skonfigurowane jako STOP.
Polecenie wykonuje jeden Stop

Logika CH= 6- Polecenie skonfigurowane jako AUXO. (**)
Polecenie aktywuje wyjscie AUXO

Logika CH= 7- Polecenie skonfigurowane jakoAUX1. (*¥)
Polecenie aktywuje wyjscie AUX1

Logika CH= 8- Polecenie skonfigurowane jako AUX2. (*¥)
Polecenie aktywuje wyjscie AUX 2

Logika CH= 9- Polecenie skonfigurowane jako AUX3. (*¥)
Polecenie aktywuje wyjscieAUX3

Logika CH= 10- Polecenie skonfigurowane jako EXPO1. (*¥)
Polecenie aktywuje wyjscie EXPO1

Logika CH= 11- Polecenie skonfigurowane jako EXPO2. (*¥)
Polecenie aktywuje wyjscie EXPO2

Logika CH= 12- Polecenie skonfigurowane jako OSWIETLENIEM WEWNETRZNYM (¥*)
Polecenie aktywuje Swiatto z logika bistabilng

(**) Aktywna jesli wyjscie zostato skonfigurowane jako monostabilny kanat radiowy, oswietlenie wewnetrzne, oswietlenie strefowe, oswietlenie schoddw, bistabilny kanat radiowy lub
czasowy kanat radiowy.

TABELA “C”- MENU RADIO (-Ad {a)

Logika Opis

( Dodaj Przycisk 1ch
Rdd ich przyporzqc)i,kowuje wybrany przycisk do sterowania 1.

Dodaj Przycisk 2ch
Rdd 2ch przyporzadkowuje wybrany przycisk do sterowania 2.

Dodaj Przycisk 3ch
Add 3ch przyporzqc)i,kowuje wybrany przycisk do sterowania 3.

Dodaj Przycisk 4ch
Rdd Hch przyporzadkowuje wybrany przycisk do sterowania 4.

Usun List,
E-RSE &4 AUWEGA! Usuwa catkowicie wszystkie zapisane w pamieci odbiornika polecenia sterownicze.

Usuwa jeden pilot radiowy
EFARSE { | Usuwa pilot radiowy (jedliklon lub ponowne odtwarzanie zostang dezaktywowane). Aby wybrac pilota radiowego do skasowania, wpisac pozycje
lub nacisna¢ przycisk na pilocie radiowym (pozycja zostanie wyswietlona)

d FH Odczyt kodu odbiornika
EEE Wyswietla kod odbiornika niezbedny do klonowania polecen radiowych.
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SkrE AKTVBaUMA Bxofla Hapy»Horo ctapta START E
Cler £ AKTnBauUWA Bxosa BHyTPeHHero ctapta START |
aPEn AkTtusaums sxofa OPEN
clS AkTuBauma sxoga CLOSE
PEd AKTnBaumAa newexoaHoro Bxona PED
ke AkTusauma sxona TIMER
StoP AkTvBauma Bxoga STOP
Phak AkTrBauma Bxosia doToanementa PHOT
PhoP AkTvBaumA Bxosla GOoTOINNEMEHTa Npy OTKPbITUKM PHOT OP
Phct AkTvBauma Bxozia doToanemeHTa Npw 3akpbitum PHOT CL
bAr AkTuBauma Bxosa Kpomku BAR
bArc AKTVBaLA BXoAa "HyBCTBUTENIbHOrO Kpas” npy 3akpbitu BARC
bAro AKTVBaLVABXoAa "uyBCTBUTENbHOrO Kpas" npu oTKpbITU BARO
Shc AKTVIBaLWIA BXOf1a KOHLIEBOTO BbIK/KOYaTeNs 3aKkpbiTiA Asuratens SWC
Sto AKTVBaLWiA BXOf1a KOHLIEBOTO BbIK/KoYaTens oTkpbiTus agratens SWO
lMnata OX1AAET OCYLLECTBNEHNA NONHOTO MaHEBPa OTKPbITUSA-
SEL 33KPbITVAY, He MPEPBAHHOTO MPOMEXYTOUHBIMY OCTAHOBKaMM,
4TOObI nonwvm; KPYTALMIA MOMEHT, HEOOXOMMbIV [1/11 [IBVXKEHNA.
BHVIMAHWE! O6Hapy»keHvie NpenaTcTui He BKIYeHO
[MpoBepuTb CoeMHEHIe GOTONEMEHTOB U/
ErD i OwnbKa TeCTMPOBaHMA GOTOINEMEHTOB yCTaHOBKY JIOTViKM
MpoBepuTb coeaMHEHVe KPOMOK 1/unn
Erle OwwnbKa TeCTUPOBAHNA KPOMKU YCTAHOBKY NOMMKM
npoBepunTb COeIMHEeHNEe GOTOSNEMEHTOB 1/
Er03 OwwnbKa TeCcTNPOoBaHNA GOTOINEMEHTOB NPY OTKPLITUAN VAN YCTAHOBKY NAPAMETPOB/NOrMKA
npoBepunTb COeIMHeHNEe GOTOSNEMEHTOB 1/
ErO4 OwwnbKa TecTNpoBaHA GOTOINEMEHTOB NPU 3aKPbITUN WA YCTaHOBKY NapaMeTpOB/NorvKiA
lpoBsepuTb coenHeHne KPOMOK n/unn
ErOB OwwnbKa TecTNpoBaHNA KPOMKK 8k2 YCTAHOBKY NADAMETPOB/NOrMKM
- MpoBepuUTb NOAKIOYEHNA K ABUTaTENIO
Er tH* OwwnbKa TeCTNPOBaHYA annapaTtHbIX CPeACTB NaTbl - Mpo6nembl anmapaTHbIX CPefCTB Ha MnaTe
(CBAXKMTECH CO CITYKO0M TEXHYECKOW MOMOLLY)
MpoBepwTb, eCcTb N NPenATCTBIUA Ha
* - R ,
Er3H V13meHeHve HanpaBneHya n3-3a npensATcTauA - Amperostop | b olpyTe
MofoxpaTb OXNakAeHUA aBTOMATUYECKOW
%
ErYH Tennosan 3awuTta yCTaHOBKMA 71
. [MpoBepTb COeAVHEHNE CO BCTIOMOTaTesbHbIMM
ErSH* Owwnbka KOMMYHUKaLUW C yAaneHHbIMU YCTPOCTBaMU nprbopaMn /N PacLLMPUTEbHBIMY NNaTamut
C nocnieaioBaTe/IbHbIM CoefiVHeHVIeM
EF0 EFi IMonpo6oBaTb BLIKIIOUMTL M CHOBA BKIIKOUMTb MTaTy.
Er 14 Er5 BHyTpeHHAA olmbKa NpoBepKM ynpaBneHus cucTembl. Ecm npobriema ocTaeTtcs, cesuTech o CTy601
1 3 TEXHVYECKOV MOMOLLM.
MpuHaxaTuv Ha knasuiy OK BbIGpaHHbIe HACTPOIIKK
[ OLwmbKa cornacoBaHHOCTI NapameTpoB noacTaHuny (Jlorvka SS, ;gigmaﬂgbghﬂéﬁmnponom«m pabory ¢
" napametpi) HeobxoAMo NpoBepuUTb HacTPOIIKM
nnatbl (JlOrMky v napameTpbi).
I'Ipén HamaDTmm HI? Knasuiwy OK nnata BO306HOBNT
paborty ¢ D-track no ymonuaxuio.
Er3 Ownbka B napamerpax D-track éHeo@XoﬂMMoBblr‘IOnHIATbaBTOMaTIAHeCKyIO
TPOWIKY
ko He ypnanocb BbIMONHWTL aBTOMATWUYECKYl0 HACTPOWKY Ans
BHELWHVX KoMaH/ [TOBTOPUT NPOLLeaypY.
kDE‘ XoA MeHblLLe MHUManNbHO Tpebyemoro xofa, okono 50 cm.
YCTaHOBKa CAMWKOM "NOABWXKHAA / AMHAMUYecKan" YBenuunTb
XKeCTKOCTb, 106aBMB MeXaHUUYEeCKUA CTepXKeHb K KOHLeBOMY
,'(,']3 BbIK/IOYaTeNto 3aKpbiTuaA (Kop komnnekTa 1100025 10005) nepep
Tem, KaK CfienaTh elle BbiMONHUTL Clielylolllylo aBTOMaTUYeCKyo
HACTPOVIKY.

*H=0,1,...9ABCDEF
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PYCCKUIA
TABJIULLA “A” - MEHIO MAPAMETPOB - (PRrAT,
Mapametp MMH. | makc. y,,,,,,"g,m JInyHble OnpepeneHve OnucaHme
Bpems
A 1 180 40 aBTOMATUYECKOro Bpems oxuaaHua nepen aBTOMaTUYECKUM 3aKpbITUEM.
=
3aKpbiTna [c]
) o Bpems BknoueHusa
EL IDhE 30 300 920 nonceeTkn [cl [nnTenbHOCTb BKNIOYEHWA NOACBETKM Ha CXxeme
olEPUE Bpems aktuBayum .
inE 1 240 10 BbIXOAa rEo]Tammepy JnnTenbHOCTb akTUBALMM BbIXOAA PafjMoKaHana C TalMepoM B CEKyHAaX.
1] S
MpomexxyToK 3amefieHnA NPW OTKPbITUN ABUraTeNnsa/aBurateneit, BbipaKeHHbIN B NPOLeHTax K
of.d {5k 7 99 7 WA BHMMAHUET 6 6 7
ST 3aMefneHnA npu :Tlocne n3meHeHvA 3Toro napameTpa 6yaeT He06XOAVMO COBEPLINTL NOSHbI
SLobid OTKPbLITUM [%] MaHeBp 6e3 NpepblBaHN. .
BHUMAHME: c Hapnucbio "SET" Ha Aucnnee He 6yaer BK py penATCcTBUIA.
MpomexxyToK 3amefIeHnA NPV 3aKPbITUN ABUraTeNa/ABuUraTeneil, BbipaXeHHbli B poLieHTax K
cld Sk MpomexyToK o melvR/ xogny. .
5 05 7 929 7 3ameanenna npu | BHUMAHWE: Tlocne nsmeHenna storo napameTpa 6yaet He06X0AMMO COBEPLUNTL MOSHbINA
Siobd 3aKkpbiTn [% MaHeBp 6e3 npepbiBaHNN. .
BHUMAHMUE: c Hagnucbio "SET" Ha Agncnnee He 6ypeT BK py NpenATCTBUN.
PRrE (AL 1 99 20 YacTtuyHoe MpOMeXyTOK 4acTUUHOrO OTKPLITUA B MPOLIEHTHOM OTHOLIEHUM K O6LieMy OTKPbITUIO nocne
aPEn inD oTKpbiTHe [%] BKJIIOYEeHWA NPYBOAa NellexoAHoro npoxoaa PED.
Cuna, okasblBaemMas CTBOPKOII/CTBOpPKamMu Npu OTKpbITUW. MpefctaBnaeT coboil NpoueHT
BblpabaTbiBaeMoi Cisibl, TOMMMO TOIA, KOTO;)aﬂ 6bina 3anucaHa B NamMATb BO BpeMs aBTOMaTN4eCckom
Cwna cTeopkw/ HaCTPOWKKM (1 BNOCNEACTBMM OOGHOBMIEHA), MEPe TeM KakK CreHepupoBaTb aBapUIAHbIA CUTHan
PE E 1 99 75 CTBODOK DU 06HapYKeHVA NPenATCTBUA. . .
arrorc OTKpIEITVIVI ﬁﬂ)] n, paMeTBIyCTaHaBHVIBaeTCFI aBTOMaTUYeCKV NPV aBTOMATUYECKOW HacTpoiKe. .
BHUMAHUE: Bnuset Hanpamyto Ha yaapHyto cuny: lposepuTb, YTo6bI C yCTaHOBJIEHHOMN
W4MHOI co6nIoAanuch AeUCTBYIOLME CTaHAAPTbI 0e3onacHocTy (*). Mpn HeobxoaumMocTH,
YCTaHOBWTb 3alUMTHbIE CPeACTBa, NpefoXpaHAoLWe OT pa3faBnmBaHna (**).
Cuna, oka3sblBaemas CTBOPKOI/CTBOPKaMy NPy 3aKpbiTUiA. MpeacTaBnaeT co60i NPoLEHT BbipabaTbiBaemolt
cunbl, NOMUMO TOIA, KOTOpaA BbiNa 3anncaHa B NamATb BO BPeMsA aBTOMAaTWYeCKOW HaCTpOiKM (1
Cuna cTBopKwn/ BNOCNEACTBUM OGHOB/EHA), Nepe/l TeM KaK CreHepUpPOBaTb aBapUIAHbI CUTrHan 0GHapYKeHNA NPenATCTBIAA.
clLSFarcE 1 99 75 CTBOPOK nf)m n paMGTBIyCTaHaBJ'IVIBaeTCFI ABTOMATUYECKM MPU aBTOMATUYECKOW HACTPOMKE. .
3aKpbiTnn [%] BHUMAHMUE: BnuseT Hanpamy1o Ha yAapHYI0 CUily: NPOBepUTb, YTOGbI C yCTaHOB/IEHHOIN
W4MHOV cO6nI0Aanuch AeUCTBYIOWME CTaHAAPTbI 0esonacHocTy (*). Mpn Heo6xoauMocTH,
YCTaHOBUTb 3alUTHbIE CPEACTBA, NPefloXpaHAIoLWe OT pa3faBauBaHua(**).
BknioueH Tonbko Ha FW > 1.03
. MpocTtpaHcTBO OTKNI0YaeT cCYNTbIBaHNE BXOAOB, $urypupc X KaK ¢poT T, PAROM C
Photd {5, 0 50 0 OTKNIoYeHNA KOHLeBbIM BbIK/loYaTeniemM 3aKpbITusA.
SPRcE boTosnemeHToB Npn | 0= 6€3 OTKNIOYEHNA
3aKPbITUN 50= MaKCcMManbHoe OTK/loYeHne
c Eﬁ?/lﬁxhﬂg?chmmaano [OCTUraeMOi CKOPOCTN np6|/| OTKPbITAN nBuratens/geuratenei.
KOpOCTb Npwt : Mocne nsmel aToror Tpa 6ynet ) Tb No
of SPEEd 25 29 29 oTKpbITUY [%] MaHeBp 6e3 npepbiBaHMuii. i o ]
BHUMAHMUE: c Hagnucbio "SET" Ha Ancnnee He 6yaeT BK/IOYEHO 06HapyKeHne NpenaTCcTBU.
I'IﬁoueHT OT MaKCVMasnbHO JOCTUraEMOI CKOPOCTN NPU 3aKpbITUW ABUraTensa/neuratenen. .
| GPEEd 25 99 45 CKopoCTb Mpun BHUMAHUE: Mocne usmel 3Toro napameTtpa 6yaer 6X0ANMO C Tb
co 3aKpbiTum [%] MaHeBX 6e3 npepbiBaHUN. .
BHUMAHMUE: c Hagnucbio "SET" Ha aucnnee He GyAeT BKi 6Hapy p TCTBUI.
”ﬁgrsl?g"s’g‘f_gz“mac':ge Mo3BonseT 3afaBaTb YNCIO MAHEBPOB, MPU NPEBbILLEHN KOTOPOTO CUrHANM3MPYeTCs 3anpoc
MR inkERRACE 0 250 0 MaHeBprTEXO6Cﬂ Wugatus | TEXOOCYXMBaHVA Ha Bbixope AUX, CKoHOUIyprpoBaHHOM Kak “TexobcnyxusaHme” unm
0 COTHHXY “Muratollas namna 1 Texobcnyxusaxue”

(*) B EBponeiickom Coo6uiecTBe AomKeH NnpuMeHaTbca ctangapt EN12453 ans npegenos cunbi
(**) Cuna umnynbca MoXeT 6bITb yMeHbLUeHa NyTem UCnoNb3oBaHuA fedhopmMupyeMbiX KPOMOK.

TABJIULIA “B” - MEHIO IOTUYECKUX OYHKLUMN - (Lol ic)

1 1 craHpgapT EN12445 ana cnoco60oB nsamepeHus.

! 3anomvHaHvie
n e ckasn OnpepneneHue 0 BBE/ICHHOW Oonuun
YHKL yMon4aHmo HacTpolKM
Bpemsa 0 Jlornyeckan pyHKUMA He BKIIOYEHa
tch aBTOMaTN4eCKOro 0
3aKpbITUA 1 BkntouaeT GyHKLVIO aBTOMATUYECKOTO 3aKpbITUA
fnowlarosoe ABuxeHne
Bxopbl, KOHGUIyprpoOBaHHble Kak
0 Start E, Start I, Ped, pa6oTtatot ¢ 3 WATA 4 lIATA
HUaroB0M nOTMKO. 3AKPbITO OTKPbIBAET
SEEP-bY- OTKPBIBAET
SEEP Mowarosoe ABMKeHNE 0 MNPV 3AKPbITUW cTon
NouENnk Bxogbl, KOHOUryprpoBaHHbIE Kak OTKPbITO 3AKPbIBAET 3AKPBIBAET
Start E, St@rt I, Ped, upa60Ta 0T C
1 3-waroson norukon. Nmnynbc MNP OTKPBITUN CTOM +TCA CTOM +TCA
Ha 3Tane 3aKpbITUA WHBEPTMPYeT
ABUXEHNE. MOCNE OCTAHOBKM | OTKPbIBAET OTKPbIBAET
AsnxeHne 0 Jlorvika He akTMBHa
SL NMou Ha KOHL|eBOI 0
BblKJllOYaTeNb 1 AKTVBHO N3MeHEeHVe HanpaBeHNaA ABUXEHVA NPU OCTaHOBKe Ha KOHLIEBOM BblKJlouaTene
PrE-ALAAT MpepynpeaunTenbHbIi 0 0 Muwuratowjan namnoyka BKIOYaeTCA OAHOBPEMEHHO C 3anyCKoM fABUraTensa/asuraTenen.
2 Gt curHan 1 Muratowas namnoyka BK/OYAETCs, NPUMEPHO, 3a 3 CeKYHAbI 0 3anycKa gBuraTens/gurarene.
BxntoyeH Tonbko Ha FW > 1.03
0 WmnynbcHas paboTa.
Pa6oTa B pexume «nprcyTCTBME YeNioBeKa».
Bxop 61 koHburypupyetca kak OPEN UP.
1 Bxop 62 koH@urypupyetca kak CLOSE UP.
@HEBP NPOJO/IKAeTCcA 0 Tex Nop, NoKa coxpaHaeTca HaxaTue Ha knasuwm OPEN UP nan CLOSE UP.
1\ BHUMAHUE: npepoxpaHuTenbHble YyCTPONCTBA He BKJIIOUYEHbI.
ABapuiiHaa paboTa B pexume «npucyTcTere Yenoseka». OBbIuHO MPONCXOAUT MMyNbCHaA paboTa.
Ecnvnnate He yaaeTcsA NpoBeCT! TECTUPOBaHUE NPejoXPaHUTENbHBIX YCTPONCTB (GOTOSNEMEHT MM KPOMKA,
hold-Fo- Er0x) 3 pa3a nogpsp, BKNtoyaeTcs 8a60Ta B PEXVIME <MPUCYTCTBMA YENOBEKa» Ha 1 MHYTY MOCHe TOro, Kak
MpucyTcrBue yenoBeka 0 6yayT otnyuieHbl knasuwin OPEN UP - CLOSE UP.
rin 2 Bxop 61 koHPurypupyetca kak OPEN UP.
Bxop 62 koH@urypupyetca kak CLOSE UP.
BHUMAHMUE: npn aBapuiiHoii pa6oTe B peXxume «NpucyTCTBUA YeNoBeKa»NpefoXpaHnTenbHbie
YCTPOIC TBa He BK/IOYEHbI.
QYHKLMOHMPOBaHWeE Npw NPUCYTCTBUM YenoBeKa Npu 3aKpbITAN.
Bxopn 61 KoHdpurypupyetca kak OPEN UP,
3 Bxop 62 koHurypupyetca kak CLOSE UP.
MaHes OWMTVIHOCyLI.leCTBHHETCHaBTOMaTVIHeCKVI,MaHEBp3aKprTVIﬂI'IpOﬂO!'I)KaETCﬂ npuyaepxveannum kHonku (CLOSE).
7&3 WNMAHMUE: npwv OTKPbITUM He aKTUBMPOBaHbI CYCTEMbI 6e30MacHOCTU.
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PYCCKUIA

Jlornueckas
YHKLUNA

OnpepeneHune

Mo
yMOn4aHmio

Onuyun

bl oPEn

Bnokupoeka
MMNYNbCOB Npn
OTKpbITUN

Mmnynbcbl BXO[OB, CKOHOMIYpUpoBaHHbIX Kak Start E, Start |, Ped, oka3biBaloT BO3AeNCTBME BO BPEMA OTKPbITUSA.

VIMnynbcbl BXOAOB, CKOHGUTypUrpoBaHHbIX Kak Start E, Start |, Ped, He oka3biBaloT BO3JeNCTBE BO BPEMS OTKPbITUSA.

SAFE |

KoHdurypauus Bxoga
6e3onacHocTmn SAFE 1.
72

Bxop ckoHuryprpoBaH Kak Phot, potoanemeHT.

Bxop ckoHuryprpoBaH Kak Phot test, npoBepeHHbIi $OTOINEMEHT.

Bxog ckoHuryprpoBaH Kak Phot op, $oToanemeHT AencTByeT TONbKO NPy OTKPbLITUN.

Bxop ckoH$UryprpoBaH Kak Phot op test, npoBepeHHbI GpOTOINIEMEHT AENCTBYET TONBKO NPU OTKPbITUN.

SAFE ¢

KoHdurypauus Bxoga
6e3onacHocTmn SAFE 2.
73

Bxoa ckoHuryprpoBaH Kak Phot cl, oToanemeHT AeincTayeT ToNbKO NPy 3aKpbITHN.

Bxop ckoHduryprpoBaH Kak Phot cl test, npoBepeHHbIN $OTOINEMEHT AECTBYET TONBKO NPY 3aKPbITHN.

Bxof1 CKOHGUrypmnpoBaH Kak Bar, uyBcTBUTENbHASA KPOMKa.

Bxopa cKoHOUryprpoBaH Kak Bar, npoBepeHHas 4yBCTBUTEIbHAA KPOMKa.

Bxop ckoHbumrypripoBaH kak Bar 8k2. (He aktuBen Ha SAFE 2)

(Gl (1 RN [ W U, T BN N [UVR | Sl Pl Fo Nl

E_Elxoncmud)mryp poBaH Kak Bar OP, uyBCTBMTENIbHAA KPOMKa C UHBEPCMEN, aKTUBHOW TOSTbKO NMPY OTKPbITAN.
P 3aKPbIT]

o

Bxop ckoHurypripoBaH Kak Bar OP TEST, npoBepeHHas YyBCTBUTENbHAA KPOMKaA C MHBEPCUEN, aKTUBHOW
TONbKO NPV OTKPbITWW. [1p1 3aKPbITUM BbINONHAETCA OCTaHOBKA ABVKEHUA.

Bxop cKoHbUrypupoBaH kak Bar OP 8k2 uyyBCTBUTENbHAs KPOMKa C MHBEPCMEN, AKTUBHOW TONbKO Mpwu
OTKPbITUW. [1p11 3aKPbITVM BbINONHAEGTCA OCTaHOBKaA ABVKeHuA. (He akTuBeH Ha SAFE 2)

Bxopn ckoHdurypuposaH Kak Bar CL, yyBCTBUTENIbHAaA KPOMKa C MHBEPCWEWN, aKTUBHOW TONbKO Mpu
D Tl 017 Ke) PbITUW BblNOoNHAE 40 OBKa ABMXKEeHWNA

Bxop ckoHoumrypvposaH Kak Bar CL TEST, HgBCTBI/ITeﬂbHaFl KPOMKa C UHBEepCUen, akTUBHOM TONbKO Npwu
3aKpbITUW. [TPN OTKPBITMN BbINONHAETCA OCTAHOBKA ABUKEHW.

Bxop CKOH?IVIrypVIPOBaH Kak Bar CL 8k2, quBCTBMTeanaﬂ KpO(VlKa C UHBepcuen, aKTVIfHOVI TONbKO Npw
3aKpbITUK. [PV OTKPBITMMN BbINONHAETCA OCTaHOBKa ABueHns. (He akTueBeH Ha SAFE 2

He ncnonb3yetca

Bxon ckoHduryprposaH kak STOP 8k2. (He akTusen Ha SAFE 2)

KoHdurypauus
ynpasnsioLiero BXxoaa

61

Bxop ckoHdUrypmposaH Kak Start E (Crapt E).

Bxop ckoHduryprpoBaH kak Start | (CrapT I).

Bxog ckoHburypriposaH kKak Open (OTKpbITb).

Bxop ckoHdumryprpoBaH kak Close (3akpbiTb).

KoHdurypauusa
ynpasns |Iocu5ero BXoAa

62

Bxop ckoHduryprposaH Kak Ped (Mewwex. npoxop).

Bxop ckoHdurypmposaH kak Timer (Taiimep).

Bxog ckoHdurypuposa kak Timer Pedonale (Taimep netexogHoro npoxoaa).

ich

HacTtpoiika perynatopa
1 paguokKaHana

erynaTo. poeHHbIN Kak START E

erynfaro OKaHaja, HacTpoeHHbIN Kak Start |

erynfaro

cch

Hactpoiika perynaTtopa
2 paguokaHana

POEHHbIV
Perynatop paauokaHana, HacTpoeHHbI Kak Close

Perynarto HACTPOeHHbIN Kak Ped

3
Perynatop paanokaHana, HaCTPOEHHbI Kak STOP

Ach

Hactpoiika perynaTtopa
3 paanokaHana

He ucnon b3yeTcA

He ncnonbayetca

He ncnonb3yetca

Hech

HacTtpoiika perynatopa
4 papuokaHana

NN O [(ibhwv=Ojo | 1 [ B (W N (=

Pery HACTpoeHHbIN Kak AUX3**
1 **

Perynatop pa

Perynatop paanokaHana, HacTpoeHHbi Kak EXPO2**

N O

KomaHga paguo, koHdurypuposaHHas kak [OACBETKA

AUH 3

KoHdurypauus Bbixoaa
AUX 3.

26-27

BbIx0f, HACTPOEHHbIN Kak MOHOCTabUbHbIN pagnokKaHarl.

Bbixop ckoHdurypuposaH kak SCA, curHanbHas 1aMnoyKa OTKpbITbIX BOPOT.

Bbixof CKOHOUIypUPOBaH Kak yrnpaB/ieH1e Nammbl OCBeLeHUA.

He ncnonb3yetca

He ucnonb3yetca

BbIxop, KOHGUryprpPOBaHHbIN Kak aBapuiHbIi curHan (Puc. T). B aBTomaTnyeckom pexume T4
COXpaHeHHOro nepeaary aHOBUTCH POWNCTBO B aAKTUB BAPUNHO

e NCNonb3yercs

He NCnonb3yercs

He NCNoNb3yeTcs

IXo/, C

e NCNonb3yeTcs

e NCNonb3yeTcs

He NCNoNb3yeTca

Bbixop, poT

Bbixof, HACTPOEHHDIV Kak 6UCTabWIbHbIN pagvioKaHan

BbIxof, HACTPOEHHbIN KaK pafgroKaHa C TanMepom

o lalERREBRNE| v & |w( N |= o

Bbixof, KOHUryprpOoBaHHbIM Kak CTaTyC OTKPbITbIX BOPOT

F IHEd codE

DuKCcMpoBaHHbIl Kof

o

MpremHoe ycTpoiicTBO ByaeT ckoHPMryprpoBaHo Ana GyHKLMOHNPOBaHNA B pexume rolling-code.
He npuHuMaloTca KNoHbl ¢ GUKCUPOBAHHBIM KOLOM.

—

MprieMHOe yCTPOcTBO GyAeT CKOHGUIYPUPOBaHO Ans GyHKLMOHUPOBaHUA B pexnme GrKCMPOBAHHOTO

Koja. [TPYHUMAIOTCA KNOHbI C gMKCMEOBaHHbIM KOOOM.

ProtEck lon
LEUEL

3apaHue ypoBHA
3aWmThbI

A - [Ina noctyna K MeHio NporpaMmMinpoBaHua Naposb He TpebyeTtca
B - lNopkniouaeT coxpaHeHue B NaMATW MO PaAKo yCTPONCTB paanoynpasieHus.
[laHHaa npoLefypa NPOM3BOAUTCA PALOM C LMTOM YNpaBfieHna 1 He TpebyeTt oc1\{u.|eCTBneva foctyna:
- HaxumaTtb nocnefoBaTenbHO Ha CKPbITYi0 Knasuwy n obbluHylo knasuwy (T1-T2-T3-T4) ycTtpolictBa
paanoynpasieHViA, e COXpaHEHHOT0 B NaMATY B CTaHAaPTHOM PeXKMMe CMIOMOLLbIO MEHI0 PaMoy NpaBIeHNS.
- B TeyeHne 10 C HaxaTb Ha CKPbITYl0 KnasBuwy 1 obbluHyto knasuwy (T1-T2-T3-T4) ycTpoiicTBa
HanmoynpaBneHMﬁ, KOTOPOe [J0/IKHO 6biTb 3aMM1CaHO B NaMATb.

prieMHOe yCTPOICTBO BbIXOAMT 3 PeXIMa NporpaMmMinpoBaHia Yepes 10 ¢, 40 NCTeYEHNA 3TOTo BpemMeH!
MOXHO [106aBIATb HOBbIE ONOJIHUTE/bHbIE YCTPOWCTBA PaAVOyNpPaBieHns, NOBTOPAA NPeAbIAYLLAN MYHKT.
C - MNopknioyaeT aBTOMaTVYECKNI BBOJ MO PaAVO KIIOHOB.
Mo3BonAeT KoHaM, reHepupoBaHHbIM YHUBEPCaNibHbIM NMPOrPamMMaTopoM, 1 3anporpamMmMypoBaHHbIM
BOCMPOW3BeAeHNAM 106aBNATLCA B NaMATb NPYEMHOTO yCTPOWCTBA,
D - NogkntoyaeT aBTOMaTUYECKNIA BBOA NO PaAno BOCMPON3BEAEHNIA.
[No3BonAeT 3anporpamMm1MpoBaHHbLIM BOCNPOU3BeAeHAM A06aBNATLCA B NaMATb MPUEMHOTO YCTPOWCTBa.
E — OKa3blBaeTCA BO3MOXHbIM M3MeHWTb NapameTpbl nnathbl no cetn U-link

A - ina poctyna K MeHto ngorpammwposauma 3anpalunBaeTca naporb.
Maponb no ymonuanmio - 1234,
OcTatoTcsA 6e3 M3MeHEeHW Mo cpaBHEHWIO € pexumom 0 dyHKuun B-C-D - E

A - [InAa focTyna K MeHIo NporpaMmM1poBaHuA 3anpaLinmBaeTca naposb.

MNaponb No ymonuaxuio - 1234.

B — OTknlouaeTca coxpaHeHve B NaMATH MO PaAno YCTPONCTB pajnoynpaBneHuns.
C - OTknioyaeTcA aBTOMaTUYECKMI BBOA MO PaAno KNOHOB.

OcTatoTcA 6e3 N3MeHeHW No cpaBHEHWIO ¢ pexnumom 0 ¢yHkuun D - E

A - ina poctyna K MeHto ngorpammwposauma 3anpalunBaeTca naporb.
MNaponb no ymonyaxuio - 1234.
B — OTkntoyaeTca coxpaHeHune B NaMATY MO pajmo yCTPONCTB pagnoynpasieHns.
D - OTkntoyaeTca aBTOMaTMYECKUiA BBOA NO Paano BocngowaseneHmﬁ.

OcTatoTcs 6e3 M3MeHeHuin No cpaBHeHWIo ¢ pexumom 0 dyHkuum C - E

A - ina noctyna K MeHio NporpaMMnpoBaHKA 3anpallriBaeTca naposb.
Maponb no ymonyaxuio - 1234,
B — OTkJiouaeTca coxpaHeHmne B NaMATV MO PaAKo yCTPOWCTB PaanoynpasieHuns.
C - OTKknioYaeTCA aBTOMaTNYECKII BBOJ MO PAANO KNOHOB.
D - OtknouaeTca aBTOMaTMUECKUiA BBOZ, MO Paino BOCMPOM3BEAEHWIA.
E — OTknioyaeTca BO3MOXHOCTb M3MEHUTb NapameTpbl nnatbl no cetu U-link
YcTpoiicTBa pajjoynpaseHa COXPAHAKTCA B NAMATY TONbKO NPU UCMOb30BaHUM CNeLmanbHOro MeHio “Pagno’”.
BA’KHO: Takon BbICOKMIA ypOBEHb 6e30MacHOCTV NMPenATCTBYET JOCTYMY CO CTOPOHbI HEXENATENbHbIX

KJIOHOB 1 BO3MOKHbIM pafjnonomMmexam.
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JNornyeckas Mo | 3anomumHanve
YHKLUA OnpepeneHune yiomsaian Bsqqeﬂglm Oonuun
SEr AL MocnepoBaTenbHbiit 0 CraHpapTHaa SLAVE (MOAYMHEHHASR): nnata nonyyaeTt n coobLjaeT KOMaHAbl/AnarHoCTUKy/u np.
oAl pexum
NadE Kor‘dgapf;ﬁg;:%z KnangTa 5 0 1 CraHpgaptHaa MASTER (TTTABHAf): nnata Hanpasnset komaHgbl BkatoueHns (START/CTAPT, OPEN/
Xl
CeTeBOM CoeAnHeHN BFT) OTKPbITb, CLOSE/3AKPbITb, PED/MELLEXOAHbIV MPOXOM, STOP/CTOMM) apyrum nnatam.
NpeHntndmumpyet agpec ot 0 o 119 nnatbl B TOKaNbHOM CETEBOM COeAVHeHNN BFT.
RddrE55 Anpec 0 (1 (cm. naparpad «AONOMHUTENbHBIE MOAYN U-LINK»)
N3meHeHue 0 Mpu BbIABNEHNM NPENATCTBMA NP 3aKPbITU, MPOUCXOANUT U3MEHEHME BKEHNA Ha 2 CeK.
oPrEuErS HanpaeneHus 0 MNpu BbIABNEHNM NPENATCTBMA NPW OTKPbITVY, NPepbIBAaeTCA MaHeBpP 1 6OKMpPyeTCA aBTOMATMKa.
ohSE B CBA3M C NpenATcTBMEeM
npu OTKPbITUN 1 [Mpu BbIABNEHUM NPENATCTBIA, Kak NPW 3aKPbITUM, Tak 1 OTKPbITUM, MPONCXOANT U3MEHEHME [IBUXKEHNA Ha 2 CeK.
CraHpapTHoe GYHKLMOHMPOBaHME C CeKLMOHHbIMM BopoTamu (O6wwme ceeaeHna Cm. Puc. 11 2)
brtS BRTS 0 1 DYHKLVOHVPOBaHWE C MOfbEMHO-MOBOPOTHLIMU BOPOTaMU C OMONTHUTENbHBIM 3NeMeHToM BRTS
(O6bwwme ceepeHuns Cm. Puc. 3)
0 Bxop ckoHuryprpoBaH Kak komaHaa Start E (Crapt E).
1 Bxop ckoHMryprpoBaH Kak komaHaa Start | (Crapr |).
2 Bxop ckoHurypmpoBaH kak komaHaa Open (OTKpbITb).
3 Bxop ckoHurypmpoBaH kak komaHaa Close (3akpbiTb).
4 Bxop ckoHuryprpoBaH Kak komaHaa Ped (Mewwex. npoxop).
5 Bxop ckoHMryprpoBaH Kak komaHaa Timer (Taimep).
6 Bxop ckoHdUrypmposaH kak komaHga Timer Pedonale (Taiimep neluexofHoro npoxoaa).
7 Bxop ckoHdpUryprpoBaH Kak npeaoxpaHuTenbHoe ycTpoiicTso Phot, potoanemeHt.
8 Bxop ckoHGMryprpoBaH Kak npeaoxpaHuTenbHoe ycTpoiicTeo Phot op, doToanemeHT aeiicTByeT ToNbKO
NpU OTKPbITUN.
KoHdurypauus 9 Bxop ckoHdpUryprpoBsaH Kak npeaoxpaHuTenbHoe ycTpoiictso Phot cl, poToanemeHT aeiicTeyeT ToNbKO
Bxopa EXPI1 . NPy 3aKpbITHK.
EHP { | P:I;'::fep:;::::?“ 2 10 Bxop CKOHGMIyprpoBaH Kak NpeaoxpaHnTeNibHoe YCTPOWCTBO Bar, uyBCTBUTENbHAS KPOMKA.
BbIXOZI0B 1 Bxop ckoHdUrypmpoBaH Kak Kak npefoxpaHuTenbHoe ycTpoicTso Bar OP, uyBcTBUTENbHas KpoMKa C
1-2 VHBEPCIe, akTVBHOW TOJTbKO MPK OTKPbITUM, NPV 3aKPbITUK BbIMOHAETCA OCTaHOBKa [BUKEHNA.
12 Bxop ckOHUryprpoBaH Kak Kak mpefoxpaHuTenbHoe ycTpoincTtso Bar CL, uyBCTBUTENbHaA KpomKa C
VHBEPCVei, aKTVBHOW TOMbKO NP 3aKPbITVK, MPY OTKPBITWN BbIMOHAETCA OCTAaHOBKA [BUKEHNS.
13 Bxop ckoHGMryprpoBaH Kak NpeaoxpaHuTenibHoe ycTpoiicTBo Phot test, npoBepeHHbIi GoToINeMeHT.
14 Bxop ckoHUrypupoBaH Kak npefjoxpaHuTenbHoe ycTpoicTBo Phot op test, npoBepeHHbI BKTIOUEHHbI
$OTO3NEMEHT Ha OTKPLITUN.
15 Bxop CKOHGWryprpoBaH Kak npeaoxpaHuTenbHoe ycTpoicTBo Phot cl test, npoBepeHHbIN BKIIOYEHHDI
$OTO3NEMEHT Ha 3aKPbITUN.
16 Bxop ckoHUryprpoBaH Kak npeoxpaHuTeNibHOe yCTPONCTBO Bar, npoBepeHHan uyBCTBUTENbHAA KPOMKa.
17 Bxop ckoHpUrypmpoBaH Kak Kak npefioxpaHuTenbHoe ycTpoicTao Bar OP test, npoBepeHHas YyBCTBUTEIbHAA
KPOMKa C HBEPCUEN, aKTVBHOW TONIbKO NP OTKPbITUM, MPU 3aKPbITUV BbIMOHAETCA OCTAHOBKA ABVKEHNA.
18 Bxop ckoHOUryprpoBaH Kak Kak npefoxpaHuTenbHoe ycTpoiicTeo Bar CL test, npoBepeHHasn uyBCTBUTENbHAA
KPOMKa C IHBEPCUEN, aKTVBHOW TOIbKO MPW 3aKPbITVW, NPV OTKPbITUV BbIMOHAETCA OCTAHOBKA [BVKEHNS.
0 Bxop ckoHurypmpoBaH Kak komaHaa Start E (Crapt E).
Kokmrypaius 1 Bxop ckoHMryprpoBaH Kak komaHaa Start | (Crapr |).
Bxopa EXPI2 B 2 Bxop ckoHurypmpoBaH kak komaHaa Open (OTKpbITb).
paclumpuTenbHon
EHP iI2 nnate BXoROB / 3 3 Bxop ckoHduryprpoBaH Kak komaHga Close (3akpbiTb).
BbIXOA0B 4 Bxop ckoHurypmposaH Kak komaHaa Ped (Mewex. npoxop).
1-3 5 Bxop ckoHuryprpoBaH Kak komaHaa Timer (Taimep).
6 Bxop ckoHurypmposaH kak komaHgaa Timer Pedonale (Taimep nelexopHoro npoxoga).
0 BbIX0A, HACTPOEHHBI Kak MOHOCTabWbHBIN paavioKaHan
1 Bbixoa ckoH$MrypupoBaH Kak SCA, curHanbHas laMnoyKa OTKPbITbIX BOPOT.
KoHdurypauusa 2 Bbixoa CKOHGUIypupoBaH Kak ynpasieHue nammbl OCBeLeHuUA.
Bxoga EXPO2 B
EHPo | pacmpnTenbHOI 13 3 He ncnonb3yetca
oL ""“:"e B;“’g:B/ 4 He ucnonb3syetcs
bIXof,
4-5 5 He ncnonb3yetca
6 He ncnonb3yetca
7 He ncnonb3yetca
8 He ncnonbsyetca
9 Bbixog, CKOHOUIypUPOBaHHbIN Kak “TexobcnyxmsaHuie”
10 He ncnonb3yetca
KoHdurypauusa 4
Bxoaa EXPO2 B 11 He ucnonbayetca
pacwmpuTenbHo
EHPac nnare BXOROB / 16 12 He nucnonbsyetca
sbus(o;,oa 13 Bbixog, HACTPOEHHbIN Kak COCTOAHME BOPOT
) 14 Bbixog, HaCTPOEHHbIN Kak 61CTabunbHbIN pafnoKaHan
15 Bbixop, HaCTPOEHHbIN Kak paavioKaHan C TanMepom
16 Bbixog, KOHGUIyprpoBaHHbI Kak CTaTyc OTKPbITbIX BOPOT
(**) AKTMBMpYeTCA TONbKO B TOM CJ/ly4ae, eC/in BbIXOJ HaCTPOEH Kak MOHOCTaGuNbHbIN paAuoKaHaa, namna ocBeWeHUA, laMna 30Hbl, laMna NeCTHULbI, 6UCTabUNbHbIN
paAvnoKaHan nnmn paauoKaHan ¢ Taimepom.
KoHdurypauus Bbixogos AUX
Jlormka Aux= 0 — Bbixog MOHOCTABWJTbHOIO PAJVIOKAHATNA.
KOHTaKT OCTaeTcA 3aMKHYT B TeUeHue 1 cek. Npu BKIIOYEHNI pafrioKaHana.
Jloruka Aux= 1 - Beixog UHOVKATOPHOWM TAMIMOYKM OTKPbITbIX BOPOT SCA.
KoHTaKT 6yfieT 3aMKHYT BO BPeMsA OTKPbITUA 1 NPV OTKPbITOIN CTBOPKe, 6yAeT NPepbIBUCTbIM NP 3aKPbITUI, 6yAeT pa3OMKHYT NPU 3aKPbITON CTBOPKe.
Jlorvka Aux= 2 — Bbixo ynpasnexua JJAMIbl OCBELLEHWA.
KOHTaKT ocTaeTca 3aMKHYT B TeueHune 90 ceKyHA Noc/ie noc/iefjHero MaHeBpa.
Jlormka Aux= 3 - He [loctynHo
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Kondurypaums sbixogos AUX

Jlornka Aux=4 — He loctynHo

Jloruka Aux= 5 - Bbixof ANA ynpaBneHua aBapuiiHbIM cUrHanom rapaxa (Puc. T)

Jlornka Aux= 6 — He loctynHo

Jlorvka Aux= 7 — He loctynHo

Jloruka Aux= 8 -He loctynHo

JNorvka Aux= 9 — Bbixog TEXOBCJTY XKMBAHUE.
KOHTaKT 0CTaeTcs 3aMKHYTbIM MPU JOCTUXKEHMM 3HAYEHUs, 3aJaHHOTO B MapameTpe “Texo6cnyKnBaHve", ffif CUrHanvM3aumm 3anpoca Texobcy nBaHms.

Jlornka Aux= 10 — He [loctynHo

Jlornka Aux= 11 - He loctynHo

Jlornka Aux= 12 — He [loctynHo

Jlormka Aux = 13 - Bbixog COCTOAHNA BOPOT.
KOHTaKT 0CTaeTCcA 3aMKHYTbIM MPY 3aKPbITbIX BOPOTaX.

Norvka Aux = 14 - Boixog BUUCTABUAJIBHOTO PAOVUOKAHATIA
KOHTaKT M3MeHAEeT COCTOAHME (Pa30OMKHYTbIN - 3aMKHYTbIN) NpUW akTMBaLMW pagroKaHana.

Jloruka Aux = 15 -Bbixog KAHAJIA PAQVIO C TAUMEPOM.
KOHTaKT OCTaeTcA 3aMKHYTbIM NPU OTKPbITbIX BOPOTaX.

Jlornka Aux = 16 - Bbixog CTATYCA OTKPbITbIX BOPOT.
KOHTaKT OCTaeTcA 3aMKHYTbIM NPY OTKPbITbIX BOPOTAX.

KoHurypaums ynpasnsiowmx BXof0B

Jorvika IC= 0 - Bxop ckoHdUryprposaH kak Start E (CtapT E). Pa6oTa cornacHo noruke SEEP-bY-SEEP TlouElink. HapyxHblii cTapT Ana ynpasneHua cemabopom.

Jloruka IC= 1 - Bxog ckoHdurypnposaH Kak Start | (Ctapt |). Pa6ota cornacHo noruke SEEP-b4-5EEP lauElink. BHyTpeHHWit cTapT a0 ynpasneHya cemadopom.

JNoruka IC= 2 - Bxop ckoHdurypupoBaH kak Open (OTKpbITb).
KomaHpa ocyuiecTBaset oTkpbiTve. ECiM KOHTaKT BXOAA OCTAHETCA 3aMKHYT, CTBOPKY OCTAlOTCA OTKPbITbI A0 Pa3MblKaHUA KOHTAKTa. [1py pa3oMKHYTOM KOHTaKTe aBTomMaTuyeckas
YCTaHOBKA 3aKPbIBAETCA MOC/Ie UcTeyeHns Bpemenmn TCA, ecim OHO Gbi1o BKJOYEHO.

Jloruka IC= 3 - Bxop ckoHdurypupoBaH kak Close (3akpbiTb).
KomaHpa ocyLecTBnfieT 3aKkpbiTre.

Jloruka IC= 4 - Bxop ckoHurypupoBaH kak Ped (Mewwexop. npoxop).
KomaHza ocyLecTBAAET YacTMYHOE OTKPbITUE ANA MewexogHoro npoxoaa. Pabota cornacHo norvke SEEP-bY-5SEEP NouElink.

JNoruka IC= 5 - Bxop ckoHdurypupoBaH kak Timer (Taiimep).
PaboTaeT Tak»Ke, Kak Open, HO 3aKpbiTH e 0becrneYnBaeTCca fJaxe Npu OTCYTCTBIMN CETEBOIO NUTaHUA.

JNoruka IC= 6 - Bxop ckoHdurypupoBaH kak Timer Ped (Talimep newuexog. Npoxoaa).

KomaHpa ocylliecTBnAeT YaCTUUHOE OTKPbITUE ANA NeLlexoAHOro npoxoaa. Ecnm KoHTakT BXxoAa OCTaHeTCA 3aMKHYT, CTBOPKa OCTaeTCcs OTKPbITa A0 Pa3MblKaHKA KoHTaKTa. Ecnn
KOHTaKT Bxofa OyfeT 3amMKHYT 1 byaeT BKnloueHa komaHaa Start E (Crapt E), Start | (CrapT |) unu Open (OTKpbITb), 6yAeT oCyLwecTBeH NOMHbIA MaHEBP, YTOObI 3aTeM BEPHYTbCA K
OTKPbITUIO 418 MELIeXOAHOro Npoxoa. 3aKpbiTvie 0becrneurBaeTca faxe npy OTCYTCTBMN CETEBOTO NUTAHNA.

KoHdurypau 6 HOCTMN

Jloruka SAFE= 0 - Bxogj ckoHduryprposaH Kak Phot, otoanemeHT HenposepeHHbix (¥).
Mo3BoNAET NOAKNIOUNTD YCTPOWCTBA, HE OCHALLEHHbIE JOMOHUTENBHBIM MPOBEPOUHbBIM KOHTAKTOM. B crlyuae 3aTeMHeHUA GpOTOINEMEHTbI aKTVBHbI, KaK NPy OTKPbITUW, TaK 1 Mpwn .
3aKpbITUN. 3aTeMHeHVe GOTO3NIeMEHTa NPU 3aKPbITUN UHBEPTUPYET ABIKEHUE TONbKO NOC/e 0CBOOOXKAEHUA PpoTOINeMeHTa. ECin He Mcnonb3yeTca, ocTaBbTe NePEMbIUKY BCTaBIEHHOM.

Jloruka SAFE= 1 - Bxop ckoHdUrypuposaH Kak Phot test, npoBepeHHbIn oToaneMeHT.
BkniouaeT npoBepKy GpOTOINEMEHTOB C Ha4aloM MaHeBpa. B cnyyae 3ateMHeHrA GOTOINEMEHTbI aKTVBHbI, KaK NPW OTKPbITUN, TaK 1 NPW 3aKpbITUK. 3aTeMHeHne $poToa1emMeHTa npu
3aKpbITUN UHBEPTVPYET ABUXKEHME TONbKO NOC/e 0CBOOOXKAEH WA pOoTOINEeMeHTa.

Jloruka SAFE= 2 - Bxop ckoHurypuposaH kak Phot op, oToanemeHT aeiicTByeT TONbKO NPpU OTKPLITUM HENPOBEPEeHHbIX ().
Mo3B0NAET NOAKIOUNTD YCTPOWCTBA, HE OCHALLIEHHbIE AOMONIHUTE/bHBIM MPOBEPOYHbIM KOHTAKTOM. B criyuae 3aTeMHeHuWA nckniouaeTca pabota potoanemeHTa npu 3akpbituu. B dpase
OTKPbITUA BGNIOKMPYET ABVIKEHME Ha BpemA 3aTeMHeHNA doToanemeHTa. ECin He ncnonb3yeTcs, octaBbTe NepemblyKy BCTaBAEHHO.

Jloruka SAFE= 3 - Bxog ckoHduUrypupoBaH kak Phot op test, npoBepeHHbIii $OTO3NEMEHT AENCTBYET TONbKO NPU OTKPLITUN.
BkntouaeT npoBepKy $OTO3M1EMEHTOB C Ha4aoM MaHeBpa. B ciiyuae 3aTeMHeHVA UCKNOUaeTCA paboTa GOToNEeMEHTa NPU 3aKPbITUK. B pase OTKpbITUA 6NIOKMPYeT ABMXKEHME Ha
BpeMA 3aTeMHeHVs GpoToIeMeHTa.

Jlorvika SAFE= 4 - Bxop ckoHurypuposaH Kak Phot cl, poTosnemeHT neicTsyeT ToNbKo Npu 3aKpbITUYM HENPOBEPEHHbIX (¥).
Mo3BonAeT NOAKNIUNTL YCTPONCTBA, HE OCHALLIEHHbIE [JOMOJIHUTESbHBIM NPOBEPOYHbIM KOHTaKTOM. B ciyuae 3aTeMHeHus ncknoyaeTcs paboTa poTosnemeHTa npu oTKpbiTvn. Ha
3Tane 3aKpbITUA GYHKLMA HeMe[IeHHO UHBePTUpPYeTCA. EC He UCnonb3yeTcs, OCTaBbTe NePeMblUKYy BCTABNEHHON.

Jloruka SAFE= 5 - Bxoa ckoHurypupoBaH Kak Phot cl test, npoBepeHHbI poToInEeMEHT ANCTBYET TONbKO NPY 3aKPbITUN .
BkntouaeT npoBepKy $OTOINEMEHTOB C HaUYaNOM MaHeBpa. B ciyuae 3aTeMHeHUA UCKoYaeTca paboTa GoToanemeHTa Npy OTKPbLITUN. Ha 3Tane 3aKkpbiTA GYHKLMA HEMELNEHHO UHBEPTUPYETCA.

Jlornka SAFE= 6 - He [loctynHo

Jlorvika SAFE= 7 - Bxop ckoH$MryprpoBaH Kak Bar, npoBepeHHas 4yBCTBUTEIbHAA KPOMKa.
BkniouaeT npoBepKy 4yBCTBUTENbHBIX KPOMOK C HaYanom MaHeBpa. KomaHaa n3MeHAEeT HanpaBneHue BUKEHNA Ha MPOTUBOMOMNOXKHOE B TeYeHue 2 ceK.

Jloruka SAFE= 8 - Bxop ckoHdUrypupoBaH Kak Bar 8k2. Bxog ansa pe3nctuBHoi Kpomkm 8K2.
KomaH[ia n3MeHsAeT HanpaBieHWe ABMKEHNA Ha MPOTVBOMOJIOXKHOE B TeUEHMe 2 CeK.

JNlornka SAFE=9 Bxopf ckoH$UryprpoBsaH Kak Bar op, uyBCTBUTENbHAA KPOMKa C MHBEPCUEN, akTUBHOW TOMbKO MPU OTKPbITAM, MPU BKIOYEHUN BO BPEMA 3aKpbITWA, BbINOMHAETCA
ocTaHoBKa aBTomMatvku (CTOTM).

ObecneurBaeT NOAKNIOYEHNE YCTPONCTB, HE OCHALLEHHBIX AOMOHUTENIbHBIM MPOBEPOYHBIM KOHTaKTOM. CpabaTbiBaHNe Ha 3Tarne OTKPbITVA BbI3bIBAET MHBEPCUIO ABMXKEHUA Ha 2 CeK,
cpabatblBaHVe Ha Tane 3aKpbiTVA Bbi3biBaeT OCTaHOBKY. EC/ He ncnonb3yeTcs, ocTaBbTe Nepembluky BCTaBIEHHOW.

JNoruka SAFE=10 Bxop ckoHMryprpoBaH Kak Bar op test, n poBepeHHasn 4yBCTBUTENbHAA KPOMKa C IHBEPCHEN, aKTVBHOW TOMbKO NPY OTKPLITAW, MPU BKNIOYEHWI BO BPEMSA 3aKpbITWA,
BbINO/HAETCA OCTaHOBKa aBToMaTukuy (CTOM) .
BkntouaeT npoBepKy YyBCTBUTESbHBIX KPOMOK C Hauanom MaHeBpa. CpabaTbiBaHue Ha Tane OTKPbITUA BbI3bIBAET IHBEPCYIO ABVKEHNA Ha 2 CeK, CpabaTbiBaHVe Ha STarne 3aKpbITVA BbI3bIBAeT OCTAHOBKY.

JNorvka SAFE=11Bxop CKougmrypmposaH Kak Bar 8k2 op, uyBcTBMTENbHAA KPOMKa 8K2 C HBEPCHEN, aKTUBHOW TONIbKO MPU OTKPbITVY, NPW BKIKOYEHUV BO BPEMA 3aKPbITUA, BbINOSTHAETCA
ocTtaHoBka aBTomatuku (CTOTM).
CpabaTbiBaH1e Ha 3Tarne OTKPbITVA Bbl3blBAa€T MHBEPCUIO [IBVXKEHUA Ha 2 CeK, CpabaTbiBaHKe Ha STare 3aKpbiTHA Bbi3biBaeT OCTaHOBKY.

Jloruka SAFE=12 Bxop ckoHUrypupoBaH Kak Bar cl, uyBcTBUTENbHAA KPOMKa C MHBEPCMEN, aKTVBHON TONbKO MPU 3aKPbITUK, MPY BKNIOYEHUN BO BPEMA OTKPbITVSA, BbINOMHAETCA
ocTaHoBKa aBTomaTukm (CTOI).

ObecneurBaeT NOAKIOYEHNE YCTPOICTB, HE OCHALLIEHHbIX AOMOMHNUTENbHBIM NPOBEPOUHbIM KOHTakToM. CpabaTblBaHMe Ha 3Tarne 3aKpbiTVA Bbi3blIBaeT MHBEPCUIO ABUKEHUA Ha 2 CeK,
cpabaTblBaHMe Ha 3Tane OTKPbITUA Bbi3bIBaeT OCTaHOBKY. EC/IN He ncnonb3yeTcs, ocTaBbTe NepembluKy BCTaBIEHHOIA.

Joruka SAFE=13 Bxop ckoHpurypmpoBaH Kak Bar cl test, npoBepeHHasn uyBCTBUTENbHAA KPOMKA C MHBEPCUEN, aKTUBHOW TONIbKO MPY 3aKPbITUW, NPV BKIOYEHUV BO BPEMA OTKPbITUA,
BbINONHAETCA OCTaHOBKa aBToMaTuKm (CTOMM) .
BkntouaeT npoBepKy YyBCTBUTENbHBIX KPOMOK C Hauanom maHeBpa. CpabaTbiBaH1e Ha 3Tane 3aKpbITIA Bbi3bIBAET IHBEPCUIO ABVXKEHA Ha 2 CeK, CpabaTblBaHIe Ha 3Tane OTKPbITIA Bbi3bIBAET OCTAHOBKY.

Norvka SAFE=14 Bxop CKOH8VII’ypVIpOBaH Kak Bar 8k2 cl, uyBcTBMTENbHAA KpOMKa 8k2 C MHBEPCUEl, akTUBHOW TONbKO MPY 3aKPbITUK, MPU BKITIOUYEHN BO BPEMA OTKPbITUA, BbINMONHAETCA
ocTaHoBKa aBTomMatvku (CTOM).
CpabatblBaHVe Ha 3Tarne 3akpbiTUA BbI3blBaeT MHBEPCUIO ABVKEHUA Ha 2 CeK, CpabaTbiBaHKe Ha 3Tarne OTKPbITUA Bbi3bIBAaE€T OCTAHOBKY.

Jlornka SAFE=15 He [loctynHo

JNoruka SAFE=16 Bxop ckoH$uryprposaH kak STOP 8k2. KomaHaa npepbiBaeT MaHeBp 1 6110KVpyeT aBToMaT13auunio

(*) Ecnn yctaHaBnmBatoTca ycrporicrea Tuna“D” (cornacHo onpepenenmio craHgapta EN12453), coeguHeHHble B HENPOBEPEHHOM peXume, NpeAnncbiBaTb
npoBefeHne 06A3aTeNIbHOTrO TeX06CYKBaHUA C NePNOANYHOCTbIO, MO KpaliHel Mepe, pas B nonroga.

KoHdurypaums pagnokaHana opraHoB ynpaBneHus

Jloruka CH= 0 - Perynsatop, HacTpoeHHbIi Kak Start E. Pabota cornacHo norvke SEEP-bY-5EEP NouElink. HapyHbii cTapT Ans ynpasneHus cemadpopom.

Jloruka CH= 1 - Perynatop, HacCTpOeHHbIi Kak Start |. PaboTa cornacHo noruke SEEP-bY-5EEP flauElink. BHyTpeHHWiA cTapT Ans ynpasneHus cemagopom.

JNorvka CH= 2 - Perynatop, HacTpoeHHbIN kak Open.

KomaHpga OCyLeCTB/IAET OTKPbITUE.
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Jloruka CH= 3 - Perynatop, HacTpoeHHbiIi1 Kak Close.
KomaHza ocyulecTnseT 3akpbiTrie.

JNoruka CH= 4 - Comando configurato come Ped.

KomaHza oCyLecTBAfEeT YaCTUYHOE OTKPbITUE ANA MELeXo[HOro npoxoaa. Pabota cornacHo norvke SEEP-bY-5EEP NouElink.
Nornka CH= 5- Perynatop, HacTpoeHHbIN Kak STOP.
PerynsaTop ocyllecTBnseT oCTaHOB.

JNoruka CH= 6- Perynatop, HacTpoeHHbI kak AUXO. (¥¥)
Perynatop aktusupyet Bbixog AUX0

JNoruka CH= 7- Perynatop, HacTpoeHHbI kak AUX1. (¥¥)
Perynatop aktnsupyet Bbixog AUX1

JNoruka CH= 8- Perynatop, HacTpoeHHbIN Kak AUX2. (¥¥)
Perynatop aktusupyert Bbixog AUX 2

JNoruka CH= 9- Perynatop, HacTpoeHHbI kak AUX3. (¥¥)
Perynatop aktusupyert Bbixog AUX3

Jloruka CH= 10- Perynatop, HacTpoeHHbiI Kak EXPO1. (¥¥)
Perynatop aktusumpyet Bbixog EXPO1

Norvka CH= 11- Perynatop, HacTpoeHHbIN Kak EXPO2. (*¥)
Perynatop aktusumpyeT Bbixog EXPO2

JNoruka CH= 12 - Bbixop ynpasnexusa JIJAMIbl OCBELLEHNA
Prikaz aktivuje svétlo bistabilni logikou

(**) AKTMBMPYeTCA TONbKO B TOM Cly4ae, eCnv BbIXO/ HAaCTPOEH Kak MOHOCTabWbHbIN pajKoKaHas, 1amna OCBeLLeHKs, Nammna 30Hbl, JlaMna NeCTHULbI, 6UCTabUNbHbIN paanoKaHan nnu
paavioKaHan C TaiiMepom.

TABJINLLA “C” - MEHIO PAAMO - (~Ad o)

JNic OnucaHne

[lo6aBuUTb KHOMKY 1 KaH
Rdd ich accouunpyeT BbibpaHHyio KHOMKY C ynpasneHnem 1 pagnokaHany.

[l06aBuUTb KHOMKY 2 KaH
Rdd Zch accoummpyeT BbIOPaHHYI0 KHOMKY C ynpaBieHnem 2 paprokaHany.

[lo6aBuUTb KHOMKY 3 KaH
Rdd 3ch accoummpyeT BbIOPaHHYI0 KHOMKY C ynpaBneHem 3 pagrokaHany.

[lo6aBuUTb KHOMKY 4 KaH
Rdd Hch accoummpyeT BbIGPaHHYI0 KHOMKY C ynpaBneHnem 4 pagrokaHany.

YAANEHUE CMUCKA
E-RSE BMY é BHUMAHME! MonHocTblo yaanaeT 13 NamaTV NpUeMHIKa BCe paJMOKOMaH/bl, 3aHeCeHHble B NaMATb GrioKa.

Yaanutb oTaenbHbIN pagunoKaHan
ErARSE | Ynanutb paguoKaHan (ecnv KNoHVpoBaHve Un NOBTOP OTKoYeHbI). [ins Bbibopa pa,qmoygg)asneHmn LN yaaneHus, 3anucaTb No3uyuio nnm
HaxaTb KaBuLLy paavioynpasneHnsa ana yaaneHus (no3uuyusa byaeT BbiBefieHa Ha aucnnen

d rH MpocMoTp Koaa NpremMHMNKa
cog r BblBOAWT KO MPUEMHMKa [J1A KONMPOBaHUA PafuioKOMaH.
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Verze softwaru fidici jednotky
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Eya
Celkovy pocet cyklti (x 100)
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+/-

Pt e,
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Seznam poslednich 30 chyb

*H=0,1,..

SErE Zapnuti vstupu externiho startu START E
Skr & Zapnuti vstupu interniho startu START |
oPEn Zapnuti vstupu OPEN
ctS Zapnuti vstupu CLOSE
PEd Zapnuti vstupu pro chodce PED
ENE Zapnuti vstupu TIMER
SkoP Zapnuti vstupu STOP
Phaok Zapnuti vstupu fotoburiky PHOT
PhoP Zapnuti vstupu fotobuiiky pfi otvirani PHOT OP
Phel Zapnuti vstupu fotobunky pfi zavirani PHOT CL
bAr Zapnuti vstupu bezpeénostni listy BAR
bArc Aktivace vstupu Costa pfi zavirani BARC
bAro Aktivace vstupu Costa pfi otevirdni BARO
Sbc Zapnuti vstupu konc. spinace zavieni u motoru SWC
SLa Zapnuti vstupu konc. spinace otevieni u motoru SWO
Karta c¢ekd na provedeni kompletniho cyklu
SEE otevieni-zavieni, nepferuseného mezioperacnim
zastavenim, aby ziskala moment nutny pro pohyb.
POZOR! Neni aktivni zjistovani prekazky.
« - Zkontrolujte pripojeni fotobunék a/nebo
Erd Test fotobunék se nezdafil nastavent logiky
. s . Zkontrolujte pfipojeni bezpecnostnich list a/
ErO2 Test bezpecnostni listy se nezdaril nebo nastavent logiky
« - - zkontrolujte pfipojeni fotobunék a/nebo
Er03 Test fotobunék otevieni se nezdafil nastaveni parametri/logiky
. o . zkontrolujte pipojeni fotobunék a/nebo
ErOM Test fotobunék zavieni se nezdafil nastaveni parametréi/logiky
Y 1 . Zkontrolujte pfipojeni list a/nebo nastaveni
Er0B  |Testbezpecnostni listy 8k2 se nezdafil parametri/logiky
- Zkontroluijte pfipojeni k motoru
Er iH*¥  |Chyba testu hardwaru karty - Problémy hardwaru na karté (spojte se s
technickym servisem)
Er-3H*  |Obraceni sméru pro piekazku - Ampérstop Zkontrolujte pfipadné piekéazky podél drahy
P Pockejte na ochlazeni automatického
ErYH*  [Tepelny jisti¢ s ster#wu 7
. e Zkontrolujte spojeni s pfislusenstvim a/nebo
ErSH*  |Chyba komunikace se vzdalenymi zafizenimi roziifovacimi kartami sériové pHipojenymi
£ ]q' Zkuste kartu vypnout a zase zapnout. Pokud
ErW Vnitini chyba kontroly dozoru systému. problém i nadale pretrvava, kontaktujte
E: 2 technicky servis.
Stiskem OK se potvrzuji pfislusna nastaveni.
[T Chyba konzistence parametru fidici jednotky (logika a ﬁ:ggvt;ﬂ?meil nadéle pracovat se Zisténymi
parametry) Q‘; Je nezbytné zkontrolovat nastaveni karty
Stiskem Ok karta obnovi ¢innost ae stan-
Er 13 Chyba v parametrech D-track dardnim D-track.
\ Je nezbytné provést Autoset
Autoset nebyl spravné proveden kvili zésahu externich
KO i
ovladacl. Zopakujte postup
xoc2 Dréha krat3i nez minimalni pozadované dréha, asi 50 cm.
Instalace je prilis "elasticka/dynamicka". Zpevnéte ji pfidanim
KO3 |mechanické zarézky na koncovy doraz (kéd sady 1100025
10005) pied provedenim nésledujicich autoset.

..9,AB,C,DEF

PRSI (=) — OO0 — (7] (o0 — 080 — [T o) — (808~ [T 7)) — 060~ [T 7]+ [0 — (BA —
N
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TABELLA “A” - MENU PARAMETRI - (PR~ A")

CE

W<

TINA

Parametr Min. | Max. | Default | Osobni Definice Popis
Ech 180 40 Cas p;gﬁ:%(??;]atické Cas prodlevy pred automatickym zavienim.
Spinaci ¢as
EL IDhE 30 300 20 diskrétnl’h[o] osvétleni | Spinaci doba diskrétniho osvétleni na elektronické karté
s
1oy Cas zapnuti
ol PLE 240 10 éasovanéhg vystupu | Doba zapnuti vystupu casovaného radiového kandlu v sekundach
k inE [s]
[ S
! Prostor pro Prostor pro zpomaleni motoru/{ pii otvirani, vyjadieny v procentech celkové drahy.
DF:'d :St' 99 7 zpoma,le,nf):)ﬁ POZOR: Po zméné parametru je zapg)_tiebi'kom?;)legni.c&klU§ bez preruseni. Y
SLobid otvirani [%] POZOR:V pripadé "SET" na displeji neni aktivni zjisStovani prekazky.
) Prostor pro Prostor pro zpomaleni motoru/d pfi zavirani, vyjadieny v procentech celkové drahy.
c",'d !?t 99 7 zpomaler?i))fi POZOR:%O zrrr)‘uénéparametru je zgpotfebi kom')gletm' c);/klﬁs bez preruseni. Y
SLol zavirani [%] POZOR: V ptipadé "SET" na displeji neni aktivni zjisStovani prekazky.
on * v oz
Zﬁgi ;f:,_:l 929 20 otce?vsl‘tgrﬁl?&] Prostor ¢astecného otevieniv procentech celkového otevieni, po sepnuti ovladani pro chodce PED.
Sila vyvijena kfidlem/kFidly pfi otvirani. Pfedstavuje procento sily vétsi, nez je sila ulozena béhem
autosetu (a nasledné aktualizovanou), pfed spusténim poplachu pro prekazku.
PE £ 99 75 Sila kiidel brany pri Pafametr se zadavéd automaticky z autosetu.
Far i€ ol
errere otvirani 06] \ POZOR: M4 vliv pfimo na silu narazu: zkontrolujte, zda se s nastavenou hodnotou
dodrzuji platné bezpecnostni normy (*). Pokud je to nutné, nainstalujte bezpecnostni
zatizeni proti zmacknuti (**).
Sila vyvijena kridlem/kfidly pfi zavirani. Pfedstavuje procento sily vétsi, nez je sila ulozena béhem
autosetu (a nasledné aktualizovanou), pred spusténim poplachu pro prekazku.
LoF £ %9 75 Sila kiidel brény pfi Patametr se vklada automaticky z autosetu
cLararc je Dl
- zavitani (6] POZOR: Ma vliv pfimo na silu narazu: zkontrolujte, zda se s nastavenou hodnotou
odrzuji platné bezpecnostni normy (*). Pokud je to nutné, nainstalujte bezpecnostni
zafizeni proti zmacknuti (**).
Aktivni pouze na FW = 1.03
Ph i Prostor deaktiva- Zakaze cteni vstup( nakonfigurovanych jako fotobuiika v blizkosti koncového spinace
SDP'I::{dE : 50 0 ce fotobunek pfi Eiv%giir:.é deaktivace
C zavirani 50= maximalni deaktivace
v oo o | Procentova hodnota maximalni rychlosti, kterou Ize dosdhnout motorem/motory pfi otvirani.
aP SPEEd 25 99 99 RVChIOSt[gr]' owirani | poZOR: Po zméné paramefru je zapotiebi kompletni cyklus bezypieruieni.
° POZOR: V piipadé "SET" na displeji neni aktivni zjisStovani prekazky.
s _oues o | Procentovd hodnota maximalni rychlosti, kterou Ize dosdhnout motorem/motory pfi zavirani.
cL SPEEd 25 99 45 Rychlost[% zavirani | pozZOR: Po zméné Paramet):fu je zapotiebi kompletni cyklus bezyr;)i'eruienl'.
° POZOR: V ptipadé "SET" na displeji neni aktivni zjisStovani prekazky.
MR InEE- Programovani pra- |\ o5iuje nastavit pocet cykii, po kterém se signalizuje poteba tdrzby na vystupu AUX, konfigu-
Al 250 0 g?g%r“j?zb%c&ggtﬁ rovanén‘\Jjako Gdrzba neboyMajg)éek 5 Udrsba 0 jep ynawystup 9

(*) V Evropské unii pouzijte EN12453 pro omezeni sily, a EN12445 pro zplisob méfeni.
(**) Silu systému lze snizit pouzitim deformacnich list.

TABULKA “B” - MENU LOGIKA - (Lol ic)

Logika Definice Default Zaskrtnou!: Moznosti
provedené
Cas 0 Logika neni aktivni
Ech automatického 0 —
zavieni 1 Zapne automatické zavirani
krokovy pohyb
0 Vstupy konfigurované jako Start E, Start I, — 3KROKY 4KR°'§Y
Ped funguiji s logikou 4 krokd. ZAVRENA OTEVRE OTEVRE
StE'fa- hEHr?nE,':tE P Krokovy pohyb 0 ZAVIRA SE STOP
(="K — - -
OTEVRENA ZAVRE ZAVRE
: \’:{stju?y kor)flglurqxanésj?(koksntalrt E S|tat:t“ |H OTVIRASE [STOP +TCA | STOP + TCA
ed funguji s logikou 3 krokd. Impuls béhem = =
faze zavirani, obrati se smér pohybu. PO STOP OTEVRE OTEVRE
s, N Pohyb na konci 0 0 Logika neni aktivni
G = pojezdové drahy 1 PFi zastaveni na koncovém dorazu se aktivuje zpétny chod
- 0 Majacek se zapne soucasné s rozjezdem motoru/.
- n
PrE-RLAAD Navést poplachu 0 1 Majacek se rozsviti asi 3 sekundy pred rozjezdem motoru/.
Aktivni pouze na FW =1.03
0 Impulsni ¢innost.
Cinnost pfi Pfitomnosti ¢lovéka.
Vstup 61 se konfiguruje jako OPEN UP.
Vstup 62 se konfiguruje jako CLOSE UP.
1 Cyljlus pokracuje, dokud jsou stisknuta tlacitka OPEN UP a CLOSE UP.
POZOR: bezpecnostni obvody nejsou aktivni.
ginnost nouzového ovladani v pritomngsti ¢lovéka Ohvykle jmpulsni &in, osi5 . -
- Kiigrkarta 3 q Y tnychiobuodiiiforobuiia nebo ista, Eroy).
hald-Eo-rln Pitomnost s aktivil o nost g%?ﬁgrg%\ﬁ oV ekehs oD T TRy od dvalnéns tachek OPEN TR EES6E G 22Pne
& el ¢élovéka 5 Vstup 61 se konfiguruje jako UP.
Vspup 62 se konfiguruje jako CLOSE UP.
/ ﬁ \ POZOR:v pfipadé nouzového ovladani s Pfitomnosti clovéka nejsou aktivni bezpeénostni obvody.
Provoz s obsluhou pfi zavirani.
Vstup 61 je nakonfigurovan jako OPEN UP.
Vstup 62 je nakonfigurovan jako CLOSE UP.
3 Oteyirani probiha automaticky, zavirani pokracuje, dokud je piikazové tlacitko stisknuté (CLOSE).
A UPOZORNENI: bezpe¢nostni zatizeni nejsou béhem otevirani aktivni.
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Logika Definice Default Zaskrtnou’t Moznosti
provedené
bl oPE Blokuje impulsy o 0 Impuls vstup( konfigurovanych jako Start E, Start |, Ped maji vliv béhem otvirani.
Wt EASH pfi otvirani 1 Impuls vstupl konfigurovanych jako Start E, Start |, Ped nemaji vliv béhem otvirani.
0 Vstup konfigurovany jako Phot, fotoburika.
Konfigurace — - -
SAFE ! bezpeénostniho 6 1 Vstup konfigurovany jako Phot test, fotoburika s funkci testu.
vstupu7§AFE 1. 2 Vstup konfigurovany jako Phot op, fotoburika aktivni pouze pii otvirani.
3 Vstup konfigurovany jako Phot op test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi otvirani.
4 Vstup konfigurovany jako Phot cl, fotoburika aktivni pouze pfi zavirani.
5 Vstup konfigurovany jako Phot cl test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi zavirani.
6 Vstup konfigurovany jako Bar, bezpecnostni lista.
7 Vstup konfigurovany jako Bar, bezpec¢nostni lista s funkci testu.
8 Vstup konfigurovany jako Bar 8k2. (Neni aktivni na SAFE 2)
9 Vstup konfigurovany jako Bar OP, bezpecnostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi otvirani.
P¥i zavirani dojde k zastaveni pohybu.
Konfigurace 10 Vstup konfigurovany jako Bar OP TEST, bezpecnostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni
bezpeégostm’ho pouze pii otvirani. Pfi zavirani dojde k zastaveni pohybu.
SAFE ¢ vstupu SAFE 2. 4 1 Vstup konfigurovany jako Bar OP 8k2, bezpec¢nostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi
73 otvirani. Pi zavirani dojde k zastaveni pohybu. (Neni aktivni na SAFE 2)
12 Vstup konfigurovany jako Bar CL, bezpecnostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi zavirani.
P¥i otvirani dojde k zastaveni pohybu.
13 Vstup konfigurovany jako Bar CLTEST, bezpecnostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni
pouze pfi zavirani. Pfi otvirani dojde k zastaveni pohybu.
14 Vstup konfigurovany jako Bar CL 8k2, bezpec¢nostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi
zavirani. Pfi otvirani dojde k zastaveni pohybu. (Neni aktivni na SAFE 2)
15 Nepouziva
16 Vstup konfigurovany jako STOP 8k2. (Neni aktivni na SAFE 2)
0 Vstup konfigurovany jako Start E.
Konfigurace o
! ovladaciho o Vstup konfigurovany jako Start I.
c VS‘“%‘; Ic1. 2 Vstup konfigurovany jako Open.
3 Vstup konfigurovany jako Close.
Konfigurace 4 Vstup konfigurovany jako Ped.
cc 3;:5’::?("; 4 5 Vstup konfigurovany jako Timer.
62 6 Vstup konfigurovany jako Timer Ped (chodec).
Konfigurace 0 Radiové ovladani konfigurovano jako START E.
ich ovladani 1. 0 1 Rédiové ovladani konfigurovano jako Start I.
radiového kanalu 2 Radiové ovladani konfigurovéno jako Open.
3 Réadiové ovladani konfigurovano jako Close.
Konfigurace
cch ovladani 2. 12 4 Radiové ovladani konfigurovéano jako Ped (chodec).
radiového kanalu 5 Radiové ovladani konfigurovéno jako STOP.
Konfigurace 6 Nepouziva
3ch ovladani 3. 9 7 Nepouziva
radiového kanalu o -
8 Nepouziva
9 Rédiové ovladani konfigurovano jako AUX3**
Konfigurace 10 Radiové ovladani konfigurovéno jako EXPO1**
Ych ovladani 4. 4 ————— ——
radiového kanalu 1 Rédiové ovladani konfigurovano jako EXPO2**
12 Réadiovy ovlada¢ v konfiguraci DISKRETNIHO OSVETLEN(
0 Vystup nakonfigurovany jako monostabilni radiovy kanal.
Vystup konfigurovany jako SCA, kontrolka oteviené brany.
2 Vystup konfigurovany jako povel prodlevy osvétleni.
3 Nepouziva
4 Nepouziva
5 Vystup je nakonfigurovan jako alarm (Obr. T).V automatickém reZimu se T4 uloZeného vysilace stane
aktivatorem/deaktivatorem alarmu.
6 Nepouziva
Konfigurace 7 Nepouzivéa
AUH 3 Pomocneho 0 —
& vystupu AUX 3. 8 Nepouzivéa
26-27 9 Vystup nakonfigurovan jako Udrzba
10 Nepouziva
1 Nepouziva
12 Nepouziva
13 Vystup nakonfigurovany jako ,Stav zavienych vrat”
14 Vystup nakonfigurovany jako bistabilni radiovy kanal
15 Vystup nakonfigurovany jako ¢asovany radiovy kanal
16 Vystup nakonfigurovany jako,Stav otevienych vrat”
0 Pfijimac je konfigurovany pro ¢innost v rezimu s plovoucim kédem.
. Nepfijimaji se klony s pevnym kédem.
F {HEd codE Pevny kéd 0 S . - "
1 Prijimac je konfigurovany pro ¢innost v rezimu s pevnym kédem.
Prijimaji se klony s pevnym kédem.
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CESTINA

Logika

Definice

Default

Zaskrtnout
provedené

Moznosti

Prc’tEcl: fon

LELEL

Nastaveni urovné
zabezpeceni

A - Pro vstup do programovaciho menu se nevyzaduje heslo
B - Zapne radiové ulozeni radiového dalkového ovladace do paméti.
Tento rezim se provadi v blizkosti ovladaciho panelu a ne\{lyiadu'e pristup:
- Stisknéte v pofadi skryté tlacitko a normaélni tlacitko (T1-T2-T3-T4) radiového dalkového ovladace jiz
ulozeného do paméti standardnim zplsobem pres menu radio.
aDo 10 gtstisknéte skryté tlacitko a normalni tlacitko (T1-T2-T3-T4) radiového ovladace, ktery se ma ulozit
o paméti.
Prijimac vystoupi z rezimu programovani po 10 s, do této doby Ize vlozit dalsi nova radiova ovladani
opakovanim predchoziho bodu. .
C- Zapina automatické bezdratové vkladani klond.
Umozniuje klonlim vytvofenym pomoci univerzélniho programétoru a naprogramovanym Replay, aby se
BFidaIy 0 paméti prijimace.
- Zapinda automatické bezdratové vkladani replay.
Umoznuje naprogramovanym Replay pfidani do paméti pfijimace.
E - Je mozné ménit parametry karty pres sit U-link

A - Pro vstup do programovaciho menu se vyzaduje heslo.

Standardni heslo je T234.
Zlstavaji nezménény ve srovnani s ¢innosti 0 funkce B-C-D - E

A - Pro vstup do programovaciho menu se vyZzaduje heslo.
Standardni heslo je T234.

B -\\/)/pne se radiové ulozeni radiovych dalkovych ovladani do paméti.
C - Vypne se automatické bezdratoveé vkladani klond.

ZUstavaji nezménény ve srovnani s ¢innosti 0 funkce D - E

A - Pro vstup do programovaciho menu se vyzaduje heslo.
Standardni heslo jé 1234.
B - Vypne se radiové ulozeni radiovych dalkovych ovladani do paméti.
D - Vypne se automatické bezdratové vkladani Replay.
ZUstavaji nezménény ve srovnani s ¢innosti 0 funkce C - E

A - Pro vstup do programovaciho menu se vyzaduje heslo.
Standardni heslo je1234.
B - Vypne se radiové ulozZeni radiovych dalkovych ovladani do paméti.
C- \/pne se automatické bezdratové vkladani klond.
D - Vypne se automatické bezdratové vkladani Reple;i/j
E - Vypne se moZnost ménit parametry karty pres sit U-link
R4dioyé dalkova ovladani se ukladaji do paméti pouze vyuzitim pfislusného menu Radio. .
DULEZITE UPOZORNENI: Tato vysoka Uroven zabezpeceni zabranuje pfistupu jak nezadoucim klonim, tak
pripadnému existujicimu rddiovému ruseni.

SEr AL TodE

Sériovy rezim

(Identifikuje, jak se
konfiguruje karta v
zapojeni sité BFT.)

SLAVE standardni: karta pfijimé a sdéluje povely/diagnostiku/atd.

MASTER standardni: karta vysila povely k aktivaci (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) do ostatnich karet.

RddrESS

Adresa

Identifikuje adresu karty od 0 do 119 v zapojeni v mistni siti BFT.
(viz odstavec VOLITELNE MODULY U-LINK)

oPrEuErSobSt

Obraceni chodu
Fipadé
prekazky pfi
otevirani

o

Poté, co je pfi zavirani detekovana prekazka, pohyb se na 2 sekundy zméni na zpétny.
Poté, co je detekovana prekazka pfi otevirani, manévr se prerusi a automatické otevirani se zablokuje.

Poté, co je pfi zavirani ¢i otevirani detekovana prekazka, pohyb se na 2 sekundy zméni na zpétny.

brkS

BRTS

Standardni rezim u sek¢nich vrat (vSeobecné informace viz obr. 1 a 2)

Rezim u vyklopnych vrat montovanych s pfislusenstvim BRTS (vSeobecné informace viz obr. 3)

EHP L1

Konfigurace
vstupu EXPI2 na
rozsifovaci karté
vstupu/vystupi

1-2

Vstup konfigurovany jako ovladani Start E.

Vstup konfigurovany jako ovladani Start I.

Vstup konfigurovany jako ovladani Open.

Vstup konfigurovany jako ovladani Close.

Vstup konfigurovany jako ovladani Ped.

Vstup konfigurovany jako ovladani Timer.

Vstup konfigurovany jako ovlddani Timer pro chodce.

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot, fotoburika.

Vstup konfigurovany jako bezpec¢nostni Phot op, fotoburika aktivni pouze pfi otvirani.

vlo|(vw|la|lu|ls|lw|n]|=|ol=|o]-

Vstup konfigurovany jako bezpeénostni Phot cl, fotoburika aktivni pouze pfi zavirani.

o

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar, bezpec¢nostni lista.

Vstup konfigurovany jako bezpec¢nostniBar OP, bezpec¢nostnilista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze
pfi otevirani, pfi zavirani dojde k zastaveni pohybu.

Vstup konfigurovany jako bezpec¢nostniBar CL, bezpec¢nostnilistas obracenim sméru pohybu, aktivni pouze
pfi zavirani, pfi otevirani dojde k zastaveni pohybu.

13

Vstup konfigurovany jako bezpe¢nostni Phot test, fotoburka s funkci testu.

14

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Phot op test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi otvirani.

15

Vstup konfigurovany jako bezpe¢nostni Phot cl test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi zavirani.

16

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar, bezpec¢nostni lista s funkci testu.

Vstup konfigurovany jako bezpe¢nostni Bar OP test, bezpecnostni lista s funkci testu a obracenim sméru
pohybu, aktivni pouze pfi otevirani, pfi zavirani dojde k zastaveni pohybu.

18

Vstup konfigurovany jako bezpecnostni Bar CL test, bezpecnostni lista s funkci testu a obracenim sméru
pohybu, aktivni pouze pfi zavirani, pfi otevirani dojde k zastaveni pohybu.

EHP I©2

Konfigurace
vstupu EXPI2 na
rozsifovaci karté
vstupl/vystupi

1-3

Vstup konfigurovany jako ovladani Start E.

Vstup konfigurovany jako ovladani Start I.

Vstup konfigurovany jako ovladani Open.

Vstup konfigurovany jako ovladani Close.

Vstup konfigurovany jako ovladani Ped.

Vstup konfigurovany jako ovladani Timer.

aoalnn|dblwiNn|I=|lO

Vstup konfigurovany jako ovladani Timer pro chodce.
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Logika Definice Default Zaskrtnou’t Moznosti
provedené
0 Vystup nakonfigurovany jako monostabilni radiovy kanal
1 Vystup konfigurovany jako SCA, kontrolka oteviené brany.
2 Vystup konfigurovany jako povel prodlevy osvétleni.
Konfigurace o -
vstupu EXPI2 na 3 Nepouziva
EHPa | rozsirovaci karté 13 4 Nepouziva
vstupuq/'\_lsystupu 5 Nepouziva
6 Nepouziva
7 Nepouziva
8 Nepouziva
9 Vystup nakonfigurovan jako Udrzba.
10 Nepouziva
Konfigurace 1 Nepouziva
vstupu EXPI2 na 12 Nepouzivé
EHPol rozsifovaci karté 16 - — .
vstupG/vystup 13 Vystup nakonfigurovany jako Stav brany
67 14 Vystup nakonfigurovany jako bistabilni radiovy kanal
15 Vystup nakonfigurovany jako ¢asovany radiovy kanal
16 Viystup nakonfigurovany jako,Stav otevienych vrat”

(**) Aktivni pouze v pfipadé, Ze vystup je nakonfigurovan jako monostabilni radiovy kanal, prodleva zhasnuti, osvétleni zony, osvétleni schod, bistabilni radiovy kanal nebo
casovany radiovy kanal

Konfigurace vystupti AUX

Logika Aux= 0 - Vystup MONOSTABILNIHO RADIOVEHO KANALU
Kontakt zstane sepnuty na 1 s pfi zapnuti radiového kanalu.

Logika Aux= 1 - Vystup KONTROLKY OTEVRENYCH VRAT SCA.
Kontakt zlistane sepnuty béhem otvirani a u oteviené brany, blika béhem zavirani, rozepnuty u zaviené brany.

Logika Aux= 2 - Vystup ovladani PRODLEVY OSVETLENI.
Kontakt z(istane sepnuty po 90 sekund od posledniho cyklu.

Logika Aux= 3 - Neni K Dispozici

Logika Aux= 4 - Neni K Dispozici

Logika Aux= 5 - Vystup pro spravu alarm(i garaze (Obr. T)

Logika Aux= 6 - Neni K Dispozici

Logika Aux= 7 - Neni K Dispozici

Logika Aux= 8 - Neni K Dispozici

Logika Aux = 9 - Vystup MAJACEK. o ) o
Pfi dosazeni hodnoty nastavené v parametru Udrzba zistava kontakt sepnuty, aby se signalizovala potieba udrzby.

Logika Aux = 10 - Neni K Dispozici

Logika Aux = 11 - Neni K Dispozici

Logika Aux = 12 - Neni K Dispozici

Logika AUX= 13 - Vystup STAV BRANY.
Kontakt zUstane sepnuty, kdyz je brana zaviena

Logika AUX = 14 - Vystup BISTABILNIHO RADIOVEHO KANALU
Kontakt méni stav (rozepnuty-sepnuty) pfi zapnuti radiového kanalu.

LoEika AUX = 15 - Vystup KANALU RADIA S REZIMEM CASOVANI.
Pokud jsou vrata oteviend, kontakt zlstava sepnuty.

Logika AUX = 16 -Vystup,,STAV OTEVRENYCH VRAT".
Pokud jsou vrata zaviend, kontakt z(istava sepnuty.

Konfigurace ovladacich vstupt

Logika IC= 0 - Vstup konfigurovany jako Start E. Cinnost podle logiky SEEP-bY-5EEP MouElink. Externi start pro fizeni semaforu.

Logika IC= 1 - Vstup konfigurovany jako Start I. Cinnost podle logiky SEEP-b4-5EEP TauElink. Interni start pro fizeni semaforu.

Logika IC= 2 - Vstup konfigurovany jako Open.
Povel provede otevieni. Pokud vstup zlistane sepnuty, brana zistane oteviend az do rozepnuti kontaktu. Pfi rozepnutém kontaktu automaticky systém zavie po ubéhnuti ¢asu TCA
(automatické zavfeni), pokud je zapnuty.

Logika IC= 3 - Vstup konfigurovany jako Close.
Povel provede pohyb zavieni.

Logika IC= 4 - Vstup konfigurovany jako Ped.
Povel provede otevieni pro chodce, ¢aste¢né. Cinnost podle logiky SEEP-bY-5EEP [T ouElint

Logika IC= 5 - Vstup konfigurovany jako Timer.
Cinnost obdobna cinnosti open, ale zavieni je zaru¢eno i po vypadku proudu.

Logika IC= 6 - Vstup konfigurovany jako Timer Ped.
Povel provede otevieni pro chodce, ¢aste¢né. Dokud je vstup sepnuty, brana zlistane oteviena az do rozepnuti kontaktu. Pokud je vstup sepnuty a zapne se povel Start E, Start | nebo
Open, provede se kompletni cyklus a pak se provede otevieni pro chodce. Zavieni je zaruceno i po vypadku proudu.

Konfigurace bezpeénostnich vstupt

Logika SAFE= 0 - Vstup konfigurovany jako Phot, fotoburika bez funkce testu (*)
Umozni pfipojeni zafizeni nevybavenych piidavnym kontaktem pro funkci testu. V ptipadé zaclonéni jsou fotoburiky aktivni jak pfi otvirani, tak pfi zavirani. Zaclonéni fotoburiky pfi
zavirani obrati smér az po uvolnéni fotoburky. Pokud se nepouziva, nechte zastr¢enou klemu.

Logika SAFE= 1 - Vstup konfigurovany jako Phot test, fotoburika s funkci testu.
Zapne test fotobunék na zacatku cyklu. V ptipadé zaclonéni jsou fotobunky aktivni jak pfi otvirani, tak pfi zavirani. Zaclonéni fotobunky pfi zavirani obrati smér az po uvolnéni fotoburky.

Logika SAFE= 2 - Vstup konfigurovany jako Phot op, fotoburika aktivni pouze pfi otvirani bez funkce testu (*)
Umozni pfipojeni zafizeni nevybavenych piidavnym kontaktem pro funkci testu. V ptipadé zaclonéni se vypne cinnost fotobunky pfi zavirani. Ve fazi otvirani blokuje motor po dobu
zastinéni fotoburiky. Pokud se nepouzivd, nechte zastr¢enou klemu.

Logika SAFE= 3 - Vstup konfigurovany jako Phot op test, fotoburka s funkci testu aktivni pouze pii otvirani
Zapne test fotobunék na zacatku cyklu. V pfipadé zaclonéni se vypne ¢innost fotobunky pfi zavirani. Ve fazi otvirani blokuje motor po dobu zastinéni fotoburiky.

Logika SAFE= 4 - Vstup konfigurovany jako Phot cl, fotoburika aktivni pouze pii zavirani bez funkce testu (*)
Umozni pfipojeni zafizeni nevybavenych piidavnym kontaktem pro funkci testu. V pfipadé zaclonéni se vypne ¢innost fotoburiky pfi otvirani. Ve fazi zavirani ihned oto¢i smér pohybu.
Pokud se nepouzivd, nechte zastr¢enou klemu.

Logika SAFE= 5 - Vstup konfigurovany jako Phot cl test, fotoburika s funkci testu aktivni pouze pfi zavirani
Zapne test fotobunék na zac¢atku cyklu. V pfipadé zaclonéni se vypne ¢innost fotoburky pfi otvirani. Ve fazi zavirani ihned otoci smér pohybu.

Logika SAFE= 6 - Neni K Dispozici
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CESTINA

Logika SAFE= 7 - Vstup konfigurovany jako Bar, bezpecnostni lista s funkci testu.
Zapne test bezpecnostnich list na zacatku cyklu. Povel obrati smér pohybu na 2 sekundy.

Logika SAFE= 8 - Vstup konfigurovany jako Bar 8k2. Vstup pro odporovou listu 8K2.
Povel obrati smér pohybu na 2 sekundy.

Logika SAFE=9 Vstup konfigurovany jako Bar op, bezpecnostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi otvirani; kdyz se aktivuje béhem zavirani, zpUsobi zastaveni automa-
tického systému (STOP) .

Umozni pfipojeni zafizeni nevybavenych pfidavnym kontaktem pro funkci testu. Zasah ve fazi otvirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zasah ve fézi zavirani zpGsobi zastaveni. Pokud
se nepouziva, nechte zastré¢enou klemu.

Logika SAFE=10 Vstup konfigurovany jako Bar op test, bezpecnostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi otvirani; kdyz se aktivuje béhem zavirani, zplsobi
zastaveni automatického systému (STOP) .
Zapne test bezpecnostnich list na za¢atku cyklu. Zasah ve fazi otvirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zasah ve fazi zavirani zptsobi zastaveni.

Logika SAFE=11 Vstup konfigurovany jako Bar 8k2 op, lista 8k2 s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi otvirani; kdyz se aktivuje béhem zavirani, zptsobi zastaveni automatického
systému (STOP).
Zasah ve fazi otvirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zésah ve fazi zavirani zpiisobi zastaveni.

Logika SAFE=12 Vstup konfigurovany jako Bar cl, bezpec¢nostni lista s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi zavirani; kdyz se aktivuje béhem otvirani, zpUsobi zastaveni automa-
tického systému (STOP).

Umozni piipojeni zafizeni nevybavenych piidavnym kontaktem pro funkci testu. Zasah ve fazi zavirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zasah ve fazi otevirani zplsobi zastaveni. Pokud
se nepouziva, nechte zastrcenou klemu.

Logika SAFE=13 Vstup konfigurovany jako Bar cl test, bezpe¢nostni lista s funkci testu a obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pii zavirani; kdyz se aktivuje béhem otvirani, zpUsobi
zastaveni automatického systému (STOP) .
Zapne test bezpecnostnich list na zacatku cyklu. Zasah ve fazi zavirdni obrati smér pohybu na 2 sekundy, zasah ve fazi otevirani zplsobi zastaveni.

Logika SAFE=14 Vstup konfigurovany jako Bar 8k2 cl, lista 8k2 s obracenim sméru pohybu, aktivni pouze pfi zavirani; kdyz se aktivuje béhem otvirani, zpUsobi zastaveni automatického
systému (STOP).
Zasah ve fazi zavirani obrati smér pohybu na 2 sekundy, zasah ve fazi otevirani zpusobi zastaveni.

Logika SAFE= 15 - Neni K Dispozici

Logika SAFE= 16 - Vstup konfigurovany jako STOP 8k2. Pfikaz pterusi manévr a blokuje automatizaci

(*) Pokud se instaluji zafizeni typu, D” (jak jsou definovana v EN 12453), pfipojena v rezimu bez testu, predepiste povinnou udrzbu s intervalem alespon
jednou za pul roku.

Konfigurace ovladani radiového kanalu

Logika CH= 0 - Povel nakonfigurovany jako Start E. Cinnost podle logiky SEEP-b4-5EEP flauEfink. Externi start pro Fizeni semaforu.

Logika CH= 1 - Povel nakonfigurovany jako Start I. Cinnost podle logiky SEEP-bY-5EEP MouEfink Interni start pro Fizeni semaforu.

Logika CH= 2 - Povel nakonfigurovany jako Open.
Povel provede otevieni.

Logika CH= 3 - Povel nakonfigurovany jako Close.
Povel provede pohyb zavieni.

Logika CH= 4 - Povel nakonfigurovany jako Ped.
Povel provede otevfeni pro chodce, ¢asteéné. Cinnost podle logiky SEEP-bY-5EEP TouElink

Logika CH= 5- Povel nakonfigurovany jako STOP.
Povel provede Stop

Logika CH= 6- Povel nakonfigurovany jako AUXO. (**)
Povel zapne vystup AUXO

Logika CH= 7- Povel nakonfigurovany jako AUX1. (**)
Povel zapne vystup AUX1

Logika CH= 8- Povel nakonfigurovany jako AUX2. (**)
Povel zapne vystup AUX 2

Logika CH= 9- Povel nakonfigurovany jako AUX3. (**)
Povel zapne vystup AUX3

Logika CH= 10- Povel nakonfigurovany jako EXPO1. (**)
Povel zapne vystup EXPO1

Logika CH= 11- Povel nakonfigurovany jako EXPO2. (**)
Povel zapne vystup EXPO2

Logika CH= 12- Vystup ovlddani PRODLEVY OSVETLENI.
Prikaz aktivuje svétlo bistabilni logikou.

(**) Aktivni pouze v piipadé, Ze vystup je nakonfigurovéan jako monostabilni radiovy kandl, prodleva zhasnuti, osvétleni zony, osvétleni schod, bistabilni radiovy kanal nebo ¢asovany
radiovy kanal

TABULKA “C”- MENU RADIO (rRd /o)

Logic Popis

Pridat tlacitko 1ch

Add ich spoji pozadované tlacitko s ovladanim 1. radiového kanalu.

Pridat tlacitko 2ch

fidd cch spoji pozadované tlacitko s ovladénim 2. radiového kanalu.
Pridat tlacitko 3ch

Add 3ch spoji pozadované tlacitko s ovladanim 3. radiového kanalu.

Add Ych Pridat tlacitko 4ch

spoji pozadované tlacitko s ovladanim 4. radiového kanalu.

Odstranit seznam
E-RSE &4 ﬁ POZOR! Uplné odstrani z paméti pfijimace véechna radiové dalkova ovladani ulozena do paméti.

Odstraiite jeden dalkovy ovladac
EFRSE | Odstrani dalkovy ovladac (je-li klon nebo replay, vypne se). Pro vybér mazaného délkového ovladace zvolte jeho pozici nebo stisknéte tlacitko
mazaného délkového ovladace (zobrazi se pozice)

Snimat kod pfijimace

cod rH Zobrazi kéd pfijimace, nutny pro klonovani radiovych déalkovych ovladaca.
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— me DIKKAT! Engel algilama etkin degil
{(ESE A [ox] - (eLesE) ‘}m-} PeG ) b [oPEn) ErOt Fotoseller testi basarisiz Fotosellerin baglantisini ve/veya lojik ayarlarini kontrol edin
- ok | 4 [PrG oK oo r tvenlik kenarlari testi basarisiz N
1 A « R ¢ ) ¢ ¢ [ £roe Givenlik ki | ib Esxﬁglllzglennarlanmn baglantisini ve/veya lojik ayarlarini
Er03 Acilma fotoselleri testi basarisiz Fotosellerin baglantisini ve/veya parametre/lojik ayarini kontrol edin
ErdM Kapanma fotoselleri testi basarisiz Fotosellerin baglantisini ve/veya parametre/lojik ayarini kontrol edin
. . . Guivenlik kenarlarinin baglantisini ve/veya parametre/lojik
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. S Aksesuar cihazlar ve/veya seri olarak baglanmis genisletme
toplam manevra ErSH* Uzaktan kumandali cihazlar ile iletisim hatasi kartlar ile baglantiy: kontrol edin
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Er2
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TABLO “A” - PARAMETRE MENUSU - (PRrAr)

TURKCE

Parametre Min. | Max. | Default | Kisisel Tanim Tarif
FcR 1 180 40 Otorz[a;;l;ik[asae]mma Otomatik kapanma 6ncesi bekleme stiresi.
kL IOhE 30 300 20 Gecegmg«ra‘?[z]anma Kart tzerinde gece lambasi yanma suiresi
" "
DEEIF'T,E‘: 1 240 10 etlﬁ?\?gggragrshﬁ?'lekslf[s] Saniye olarak zaman ayarli radyo kanali etkinlestirme siiresi
U
Toplam strokun ylzde biriminde ifade edilmis, motorun/motorlarin agiimada yavaslama alani.
Q;L‘:!:'L%: 7 929 7 Agllmz?aan)ll?g//oeiglama DIKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli olacaktir.
DIKKAT: Ekran lizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
Toplam strokun yiizde biriminde ifade edilmis, motorun/motorlarin kapanmada yavaslama alani.
cid ISk 7 29 7 Kapanmada DIKKAT: Parametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli
Slold yavaslama alani [%)] | olacaktir.
DIKKAT: Ekran lizerinde "SET" bulundugunda, engel algilama etkin degildir.
PA-E RL . PED yaya kumandasinin etkinlestiriimesinden sonra toplam acilmaya gore ytiizde olarak kismi
1 99 20 Kismi agilma[%)]
aPEn inD acilma alani.
Aciimada kanat/kanatlar tarafindan uygulanan giic. Bir engel alarmi olusturmadan 6nce, autoset esnasinda
bellege kaydedilmis (ve daha sonra gtincellenmis) olan haricinde cekilen glic ytizdesini temsil eder.
PE £ 1 99 75 Acilmada kanadin/ Parametre, autoset tarafindan otomatik olarak ayarlanir.
g r o .
arrarc kanatlarin giicd [%] DIKKAT: Darbe giicii iizerinde dogrudan etki gosterir: Ayarlanmis diger deger ile
yuriirliikteki giivenlik kurallarina uyuldugunu kontrol edin (*). Gerekli olmasi halinde,
ezilmeyi dnleyici giivenlik cihazlarikurun (¥*).
KaFanmada kanat/kanatlar tarafindan uygulanan giic. Birengelalarmi olusturmadan 6nce, autoset esnasinda
Kapanmada lp)e lege I;aydedtilmi§t(¥e dfahzésonrg( gUnctell(Ier;migko an Iharlcinde cekilen gii¢ ylizdesini temsil eder.
) rametre, autoset tarafindan otomatik olarak ayarlanir.
ci5ForcE 1 29 75 kanadin/kanatlarin DIKKAT: Darbe giicii iizerinde dogrudan etki gésterir: Ayarlanmis diger deger ile
glicti [%] 4 Iﬁr[ii_l(tgkigi.'iyl(en_lti‘k :nal:(arlna:lzel)lldugunu kontrolegdin(*).Gerginolmas% ha |nde,ezg||meyi
onleyici glivenlik cihazlar kurun(*¥).
Sadece iizerinde etkin FW = 1.03
. Alani devre disi Kapanma u¢ anahtarinin Y(anlnda bulunan fotosel olaral konfigiire edilmis girislerin
Photd {5 0 50 ° birakma fotoseller | @kumasini devre disi birak.
SPHCE 0= devre disi birakilmadi
kapaniyor 50= maksimum devre disi birakma
Motor/motorlar tarafindan acilmada ulasiimasi mimkin maksimum hizin ytizdesi. .
of SPEEd 25 99 99 Acilmadaki hiz [%] Ellali(clgll\('{:rParametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli
DIKKAT: Ekran iizerinde "SET" bulund gunda, engel algilama etkin degildir.
Motor/motorlar tarafindan Iga_[i)a_nmada ulasiimasi miimkiin maksimum hizin yiizdesi. .
cL SPEEd 25 99 45 Kapanmadaki hiz [%] EII;(clgll\(I:rParametre degistirildikten sonra, kesintisiz komple bir manevra yapilmasi gerekli
DIKKAT: Ekran iizerinde "SET" bulund gunda, engel algilama etkin degildir.
MR RkEE- Bakim esigi manevra | y/ap|diktan sonra, Bakim veya Flasor ve Bakim olarak konfigiire edilmis AUX cikis tizerinde bakim
1 in 2 Y H g $ GIkis
nRAncE 0 250 0 sayisi yr((j)z :jjakTIama yapilmasinin gerekli oldugunun bildirildigi manevra sayisini diizenlemeyi saglar

(?) Avrupa Erligi cercevesinde giig limitleri icin EN12453 standardini ve 6l¢ii metodu igin EN12445 standardini uygulayin.
(**) Carpma kuvveti, sekil degistirebilen kenarlarin kullanimi araciligi ile azaltilabilir.

TABLO “B” - LOJiK MENUSU - (Lol ic)

. Yapilmis
Lojik Tanim Default | ayarlamayi Secenekler
isaretleyin
A Otomatik 0 Lojik etkin degil
P 0
ke Kapanma Siiresi 1 Otomatik kapanmayi etkinlestirir
Start E, Start |, Ped olarak konfigiire edilmi Adim adim har.
art E, Start |, Ped olarak konfigtire edilmis
0 girisler 4 adim lojigi ile isler. 3ADIM 4 ADIM
SEEP-bLY-SEEP Adim adim o KAPALI ACAR ACAR
nouEnnk hareketi KAPANMADA STOP
Start E, Start |, Ped olarak konfigure edilmis ACIK KAPATIR KAPATIR
1 girisler 3adimlojigiileisler. Kapanmaasamasi ACILMADA STOP + 1CA | STOP + TCA
esnasindaki impals, hareketi ters cevirir. STOP SONRASI ACAR ACAR
Sl o Sinir anahtari iize- 0 0 Lojik aktif degil
o oau rinde hareket 1 Sinir anahtari tizerinde durdugunda hareketi tersine cevirmeyi etkinlestirir
. 0 Yanip sénen isik, motorun/motorlarin harekete gegmesi ile ayni anda yanar.
PrE-RLArD On alarm 0
1 Yanip sénen isik, motorun/motorlarin harekete ge¢mesinden yaklasik 3 saniye 6nce yanar
Sadece iizerinde etkin FW >1.03
0 impoalsli isleme.
insan Mevcut isleme.
Giris 61, OPEN UP olarak konfigiire edilir.
Giris 62, CLOSE UP olarak konfigtire edilir.
1 OPEN UP veya CLOSE UP tuslari basili tutulduklari stirece manevra devam eder.
DIKKAT: Giivenlik diizenleri etkin degil.
Emergency Insan Mevcut isleme. Normalde impalsli isleme.
Kartin, gtivenlik diizenlerinin fci’otosel veya gtivenlik kenari, ErOx) testlerinde art arda 3 kez bﬁarmz olmasi halinde, OPEN UP
) " . - CLOSE UP tuslar serbest birakildiktan sonra 1 dakika boyunca etkin konumda kalan Insan Mevcut isleme etkinlestirilir.
hoLd-Ea-rin Insan mevcut 0 5 Giris 61, OPEN UP olarak konﬁﬁg(jre edilir.
Girjs 62, CLOSE UP olarak konfigtire edilir.
A DiKKAT: Emergency insan Mevcut ile giivenlik diizenleri etkin konumda degildir.
Kapanista insanli calisma.
Giris 61 OPEN UP olarak yapilandirilir.
Giris 62 CLOSE UP olarak yapilandirilir.
3 Acillma manevrasi otomatik olarak gerceklesir. Kapanis manevrasi ise komut tusuna (CLOSE) basili tutuldugu
siirece devam eder.
A DIKKAT: acilma sirasinda emniyetler devrede degildir.
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i Yapilmig
Lojik Tanim Default | ayarlamayi Secenekler
isaretleyin
Agilmada 0 Start E, Start |, Ped olarak konfiglre edilmis girislerin impalsi, acilma esnasinda etkiye sahiptir.
bl oPEn impalslari bloke 0
et 1 Start E, Start |, Ped olarak konfiglre edilmis girislerin impalsi, acilma esnasinda etkiye sahip degildir.
SAFE 1 giivenlik 0 Phot, fotosel olarak konfigtire edilmis giris.
SAFE | girisinin 6 1 Phot test, test edilmis fotosel olarak konfigiire edilmis giris.
! konfigiirasyonu. 2 Phot op, sadece acilmada etkin fotosel olarak konfiguire edilmis giris.
72 3 Phot op test, sadece agilmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigtire edilmis giris.
4 Phot cl, sadece kapanmada etkin fotosel olarak konfigure edilmis giris.
5 Phot cl test, sadece kapanmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigiire edilmis giris.
6 Bar, hassas glivenlik kenari olarak konfigtire edilmis giris.
7 Bar, test edilmis hassas glivenlik kenari olarak konfigtire edilmis giris.
8 Bar 8k2 olarak konfigtire edilmis giris. (SAFE 2 iizerinde etkin degil)
9 Bar OP olarak konfigtire edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinme ile hassas guvenlik kenari. Kapanmada
hareketin durmasi saglanr.
N ’ 10 Bar OP TEST olarak konfiguire edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinme ile test edilmis hassas glivenlik kenari.
SAFE 2 giivenlik Kapanmada hareketin durmasi saglanir.
SRFE 2 K 2|r'|'5|n|n 4 1 Bar OP 8k2 olarak konfigiire edilmis giris, sadece agiimada etkin tersinme ile hassas giivenlik kenari. Kapanmada
on gu7r3asyonu. hareketin durmasi saglanir. (SAFE 2 iizerinde etkin degil)
12 Bar CL olarak konfigiire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas glvenlik kenari. Acilmada
hareketin durmasi saglanir.
13 Bar CL TEST olarak konfiglire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile test edilmis hassas gtivenlik
kenari. Agilmada hareketin durmasi saglanir.
14 Bar CL 8k2olarak konfigire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas gtivenlik kenari. Acilmada
hareketin durmasi saglanir. (SAFE 2 tizerinde etkin degil)
15 Kullanilmamis
16 STOP 8k2 olarak konfigtire edilmis giris. (SAFE 2 iizerinde etkin degil)
IC 1 kumanda 0 Start E olarak konfigtire edilmis giris.
’ ’ girisinin o 1 Start | olarak konfigure edilmis giris.
C konfigiirasyonu. 2 Open olarak konfigiire edilmis giris.
61 3 Close olarak konfigtire edilmis giris.
IC 2 kumanda 4 Ped olarak konfiglire edilmis giris.
girisinin 5 Timer olarak konfigiire edilmis giris.
c e konfigiirasyonu. 4 J 3978
62 6 Timer Pedonale olarak konfiglre edilmis giris.
1.Radyo kanal 0 Start E olarak konfigiire edilmis radyo kumandasi.
ich kumandasinin 0 1 Start | olarak konfigure edilmis radyo kumandasi.
konfigiirasyonu 2 Open olarak konfigiire edilmis radyo kumandasi.
2. Radyo kanali 3 Close olarak konfiglre edilmis radyo kumandasi.
cch kumandasinin 12 4 Ped olarak konfiglre edilmis radyo kumandasi.
konfigiirasyonu 5 STOP olarak konfigiire edilmis radyo kumandasi.
3. Radyo kanali 6 Kullanilmamis
Ich kumandasinin 9 7 Kullanilmamig
konfigiirasyonu 8 Kullanilmamis
9 AUX3** olarak konfigtire edilmis radyo kumandasi.
4. Radyo kanal 10 EXPO1** olarak konfigiire edilmis radyo kumandasi.
Ych kumandasinin 4 - - —
konfigiirasyonu 1 EXPO2** olarak konfigiire edilmis radyo kumandasi.
12 GECE LAMBASI olarak yapilandirilan radyo komutu
0 Cikis monostabil Radyo Kanali olarak konfigtire edildi
1 SCA, Bahge Giris Kapisi Acik ikaz Lambasi olarak konfigiire edilmis ¢ikis.
2 Kapi Isigi kumandasi olarak konfigtire edilmis cikis.
3 Kullanilmamis
4 Kullanilmamig
5 g|k|§ alarm olarak yapilandirildi (Sek. T). Hafizaya alinan vericinin T4’ otomatik olarak alarm etkinlestirici /
evre disi birakici halini alir.
6 Kullanilmamis
AUX 3 gikisinin 7 Kullanilmamig
AUH 3 k°“ﬁg‘;'_':;y°““' 0 8 Kullanilmamis
9 Bakim olarak konfigure edilmis cikis
10 Kullanilmamis
1 Kullanilmamis
12 Kullanilmamis
13 Kapi Durumu Kapali olarak yapilandirilan ¢ikis
14 Cikis Bistabil Radyo Kanali olarak konfigiire edildi
15 Cikis Zaman Ayarli Radyo Kanali olarak konfigure edildi
16 Kapi Durumu Acik olarak yapilandirilan ¢ikis
0 Alici, rolling-code (atlamali) modunda islemek igin konfigiire edilmistir.
Sabit Kodlu Klonlar kabul edilmez.
F IHEd codE Sabit Kod 0

Alici, sabit kod modunda islemek icin konfigiire edilmistir.
Sabit Kodlu Klonlar kabul edilir.
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Lojik

Tanim

Default

Yapilmig
ayarlamayi
isaretleyin

Secenekler

ProtEct lon
LELEL

Koruma
seviyesinin
diizenlenmesi

A - Programlama mendilerine erismek icin sifre talep edilmez

B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesini etkin kilar.

Bu mod, kontrol paneli yakininda uygulanir ve giris gerektirmez:

- Radyo mendsi araciligi ile standart modda 6nceden bellege kaydedilmis bir radyo kumandanin gizli tusuna
ve normal tusuna (T1-T2-T3-T4) sirayla basin.

- Bellege kaydedilecek bir radyo kumandanin gizli tusuna ve normal tusuna (T1-T2-T3-T4) 10s i¢inde basin.
Alici, 10s sonra programlama modundan ¢ikar, bu siire icinde bir dnceki noktayi tekrarlayarak diger yeni radyo
kumandalari ilave etmek mimkiinddr.

C - Klonlarin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi etkin kilinir.

Universal programlayici ile yaratilmig klonlarin ve programlanmis Replay’larin alicinin bellegine eklenmesini
saglar.

D - Replay’larin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi etkin kilinir.

Programlanmig Replay’larin alicinin bellegine eklenmesini saglar.

E - U-link ag1 yoluyla kart parametrelerinin tadil edilmesi mimk{ndur

A - Programlama mendtilerine erismek igin sifre talep edilir.
Varsayilan sifre 1234'tur.
B-C-D-E fonksiyonlari, 0 islemesine gore degisiklige ugramaz

A - Programlama mendilerine erismek icin sifre talep edilir.

Varsayilan sifre 1234'tdr.

B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesi devre disi edilir.
C - Klonlarin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.
D - E fonksiyonlari, 0 islemesine gore degisiklige ugramaz

A - Programlama mendtilerine erismek igin sifre talep edilir.
Varsayilan sifre 1234'tar.

B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesi devre disi edilir.

D - Replay’larin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.
C - E fonksiyonlari, 0 islemesine gore degisiklige ugramaz

A - Programlama mendilerine erismek icin sifre talep edilir.
Varsayilan sifre 1234'tir.
B - Radyo kumandalarin radyo yolu ile bellege kaydedilmesi devre disi edilir.
C - Klonlarin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.
D - Replay’larin radyo yolu ile otomatik olarak devreye alinmasi devre disi edilir.
E - U-link ag1 yoluyla kart parametrelerinin tadil edilmesi imkani devre disi edilir
Radyo kumandalar, sadece 6zel Radyo menisu kullanilarak bellege kaydedilirler.
ONEMLI: isbu yiiksek giivenlik seviyesi, gerek istenmeyen klonlara gerekse muhtemelen mevcut radyo parazit-
lerine erisimi onler.

SEr AL NodE

Seri mod
(Kartin, BFT agi
baglantisinda nasil
konfigure edildigini

elirtir.)

Standart SLAVE: Kart, kumandalari/diyagnostigi/vb'yi alir ve iletir.

Standart MASTER: Kart, etkinlestirme komutlarini (START, OPEN, CLOSE, PED, STOP) diger kartlara gonderir.

AddrESS

Adres

Lokal BFT adi baglantisindaki kartin 0 ile 119 arasi adresini belirtir.
(U-LINK OPSIYONEL MODULLERI paragrafina bakin)

inuoSERP

Acihista
engeli tersine
cevirme

Kapatma sirasinda, bir engel algilandiginda, hareketi 2 san. boyunca tersine gevirir
Agilma sirasinda, bir engel algilandiktan sonra, harketi keser ve otomasyonu engeller.

Gerek kapatma gerekse acilma sirasinda, bir engel algilandiktan sonra, hareketi 2 san. boyunca tersine cevirir

brkS

BRTS

Kesitli kapilar ile standart isleyis (Genel 6zellikler Ref. Sek. 1 ve 2)

BRTS aksesuari ile acilir kapanir kapilar monte edilmis olarak isletis ( Genel 6zellikler Ref. Sek. 3)

EHP 11

1-2 sayih giris/
cikis genisletme
kartindaki
EXPI1 girisinin
konfigiirasyonu

Start E kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.

Start | kumandasi olarak konfigure edilmis giris.

Open kumandasi olarak konfiglre edilmis giris.

Close kumandasi olarak konfigire edilmis giris.

Ped kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.

Timer kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.

Timer Pedonale kumandasi olarak konfigire edilmis giris.

Phot guivenligi olarak konfiglre edilmis giris, fotosel.

Phot op guvenligi olarak konfigtire edilmis giris, fotosel sadece agilmada etkin .

V| o |N|ojn|dh|lw|NM|=|Of=|O]-

Phot cl giivenligi olarak konfiglre edilmis giris, fotosel sadece kapanmada etkin.

—
o

Bar, glivenligi olarak konfigtire edilmis giris, hassas guivenlik kenari.

—_
-

Bar OP gtivenligi olarak konfigiire edilmis giris, sadece acgilmada etkin tersinme ile hassas gtivenlik kenari,
kapanmada hareketin durmasi saglanir.

Bar CL guivenligi olarak konfigtire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile hassas guvenlik kenari,
acilmada hareketin durmasi saglanir.

13

Phot test glivenligi olarak konfigire edilmis giris, fotosel test edilmis.

14

Phot op test glivenligi olarak konfigire edilmis giris, test edilmis fotosel sadece acilmada etkin.

15

Phot cl test glivenligi olarak konfigiire edilmis giris, test edilmis fotosel sadece kapanmada etkin.

16

Bar gtivenligi olarak konfiglre edilmis giris, test edilmis hassas glvenlik kenari.

Bar OP test gtivenligiolarak konfiglre edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinme ile test edilmis hassas gtivenlik
kenari, kapanmada hareketin durmasi saglanir.

Bar CL test glivenligi olarak konfigiire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme ile test edilmis hassas
guivenlik kenari, acilmada hareketin durmasi saglanir.

EHP I2

1-3 sayih giris/
cikis genisletme
kartindaki
EXPI2 girisinin
konfigiirasyonu

Start E kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.

Start | kumandasi olarak konfigtire edilmis giris.

Open kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.

Close kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.

Ped kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.

Timer kumandasi olarak konfigire edilmis giris.

Timer Pedonale kumandasi olarak konfigiire edilmis giris.
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i Yapilmig
Lojik Tanim Default | ayarlamayi Secenekler
isaretleyin
0 Cikis monostabil Radyo Kanali olarak konfigtire edildi
1 SCA, Bahge Giris Kapisi Acik ikaz Lambasi olarak konfigiire edilmis ¢ikis.
2 Kapi Isigi kumandasi olarak konfigtire edilmis ¢ikis.
4-5 sayih giris/
cikis genisletme 3 Kullanilmamis
EHPa | kartindaki 13 4 Kullaniimamis
EXPO2 cikisinin 5 Kullaniimamis
konfigiirasyonu
6 Kullanilmamis
7 Kullanilmamis
8 Kullanilmamis
9 Bakim olarak konfigtire edilmis cikis.
10 Kullanilmamis
6-7 sayih giris/ 11 Kullanilmamis
cikis genisletme 12 Kullaniimami
EHPal kartindaki 16 d " o
EXPO2 cikisinin 13 Cikis Kapi Durumu olarak konfigiire edildi
konfigiirasyonu 14 Cikis Bistabil Radyo Kanali olarak konfigiire edildi
15 Cikis Zaman Ayarli Radyo Kanali olarak konfigiire edildi
16 Kapi Durumu Acik olarak yapilandirilan ¢ikis

(**) Sadece ¢ikis Monostabil Radyo Kanali, Kapi Isigi, Alan Isigil, Merdiven Isigi, Bistabil Radyo Kanali veya Zaman Ayarli Radyo Kanali gibi konfigiire edilmis ise etkinlestirir.

AUX cikiglarinin konfigiirasyonu

Lojik Aux= 0 - MONOSTABIL RADYO KANALI $|k|§|
Kontak radyo kanalinin etkinlestiriimesinde 1 saniye boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 1 - SCA ACIK GIRIS KAPISI IKAZ LAMBASI Cikist.
Kontak, agilma esnasinda ve agik kanat ile kapali, kapanma esnasinda aralikli, kapali kanat ile agik kalir.

Lojik Aux= 2 - KAPI ISIGI kumanda cikist.
Kontak, son manevradan sonra 90 saniye boyunca kapali kalir.

Lojik Aux= 3 - Lojigi - Mevcut Degil

Lojik Aux= 4 - Lojigi - Mevcut Degil

Lojik Aux= 5 - Lojigi - Garaj alarm yonetimi cikisi (Sek.T)

Lojik Aux= 6 - Lojigi - Mevcut Degil

Lojik Aux= 7 - Lojigi - Mevcut Degil

Lojik Aux= 8 - Lojigi - Mevcut Degil

Aux= 9 Lojigi - BAKIM CikisI.
Kontak, bakim talebini bildirmek icin Bakim parametresinde diizenlenmis degere ulasilana kadar kapali kalir.

Aux= 10 Lojigi - FLASOR VE BAKIM Cikisl.
Kontak, kanatlarin hareket ettirilmesi esnasinda kapali kalir. Bakim parametresinde diizenlenmis degere ulasiimasi halinde, manevra sonunda, kapali kanat ile kontak, bakim talebini
bildirmek icin 10s boyunca 4 kez kapanir ve 5s boyunca agilir.

Aux= 10 Lojigi - Mevcut Degil

Aux= 11 Lojigi - Mevcut Degil

Aux= 12 Lojigi - Mevcut Degil

AUX=13 Lojigi - KAPI DURUMU Cikisi.
Kontak, giris kapisi kapali oldugunda kapali kalir.

AUX= 14 Lojigi - BISTABIL RADYO KANALI Cikist.
Kontak, radyo kanalinin etkinlestirilmesinde durum (acik-kapal) degistirir.

AUX= 15 Lojigi -Cikis ZAMANLANMIS RADYO KANALI.
Kontak kapi agildiginda kapali kalir.

AUX= 16 Lojigi -Cikis KAPI ACIK DURUMU.
Kontak kapi acildiginda kapali kalir.

Kumanda girislerinin konfigiirasyonu

Lojik IC= 0 - Start E olarak konfigiire edilmis giris. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-b4-5EEP NouElink. Trafik lambasi isletmesi icin dis start.

Lojik IC= 1 - Start | olarak konfigiire edilmis giris. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5EEP TouElink Trafik lambasi isletmesi icin ig start.

Lojik IC= 2 - Open olarak konfigire edilmis giris.
Kumanda, bir agma gerceklestirir. Girisin kapali kalmasi halinde kanatlar, kontagin acilmasina kadar acik kalirlar. Kontak agikken otomasyon, tca siresi (etkin ise) sonrasinda kapatir.

Lojik IC= 3 - Close olarak konfigure edilmis giris.
Kumanda, bir kapatma gerceklestirir.

Lojik IC= 4 - Ped olarak konfigure edilmis giris.
Kumanda, kismi bir yaya girisi agma gerceklestirir. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5EEP NouENink

Lojik IC= 5 - Timer olarak konfigtire edilmis giris.
Open'a benzer isleme, fakat kapanma, sebekeden besleme kesilmesi sonrasinda da garanti edilir.

Lojik IC= 6 - Timer Ped olarak konfigire edilmis giris.

Kumanda, kismi bir yaya girisi agma gerceklestirir. Girisin kapali kalmasi halinde kanat, kontagin acilmasina kadar acik kalir. Girisin kapali kalmasi ve Start E, Start | veya Open
kumandalarindan birinin etkinlestirilmesi halinde, komple bir manevra gerceklestirilir ve sonra yaya girisi agma yeniden duzenlenir. Kapanma, sebekeden besleme kesilmesi
sonrasinda da garanti edilir.

Giivenlik girislerinin konfigiirasyonu

Lojik SAFE= 0 - Phot, fotosel olarak konfigiire edilmjf giris test edilmemis (*). . .
Ek'test kontag ile donatiimamis olan cihazlarin baglantisini saglar. Kararma halinde, fotoseller gerek aciimada gerekse kapanmada etkindirler. Kapanma esnasinda fotoselin kararmasi,
sadece fotoselin serbest kalmasindan sonra hareketi ters gevirir. Kullanilmadiginda jumper'i takil birakin.

Lojik SAFE= 1 - Phot test, test edilmis fotosel olarak konfigiire edilmis irifs.
Manevra baslangicinda fotosellerin testini etkinlestirir. Kararma halinde, fotoseller gerek agilmada gerekse kapanmada etkindirler. Kapanma esnasinda fotoselin kararmasi, sadece
fotoselin serbest kalmasindan sonra hareketi ters cevirir.

Lojik SAFE= 2 - Phot op, sadece acilmada etkin fotosel olarak konfigtire edilmis giris test edilmemis (*)
Ek'test kontagi ile donatilmamis olan cihazlarin baglantisini saglar. Kararma halinde, kapanmadaki fotoselin islemesi devre disi birakilir. Acilma asamasinda, fotoselin kararma stiresi
boyunca hareketi bloke eder. Kullanilmadiginda jumper'i takilibirakin.

Lojik SAFE= 3 - Phot op test, sadece acilmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigiire edilmis giris

Manevra baslangicinda fotosellerin testini etkinlestirir. Kararma halinde, kapanmadaki fotoselin islemesi devre disi birakilir. Acilma asamasinda, fotoselin kararma siiresi boyunca hareketi bloke eder.
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Lojik SAFE= 4 - Phot cl, sadece kapanmada etkin fotosel olarak kon?(g(jre edilmis giri§ test edilmemis (¥)
Ek'test kontagi ile donatllmaml? olan cihazlarin baglantisini saglar. Kararma halinde, acilmadaki fotoselin islemesi devre disi birakilir. Kapanma asamasinda derhal ters cevirir.
Kullanilmadiginda jumper'i takili birakin.

Lojik SAFE= 5 - Phot cl test, sadece kapanmada etkin test edilmis fotosel olarak konfigtire edilmis giris
Manevra baslangicinda fotosellerin testini etkinlestirir. Kararma halinde, agilmadaki fotoselin islemesi devre disi birakilir. Kapanma asamasinda derhal ters cevirir.

Lojik SAFE= 6 - Lojigi - Mevcut Degil

Lojik SAFE= 7 - Bar, test edilmis hassas EUvenIik kenari olarak konfigtire edilmi§3irif§l
Manevra baslangicinda hassas guivenlik kenarlarinin testini etkinlestirir. Kumanda, hareketi 2 saniye boyunca ters cevirir.

Lojik SAFE= 8 - Bar 8k2 olarak konfigiire edilmis giris. 8K2 rezistif kenar icin giris.
Kumanda, hareketi 2 saniye boyunca ters cevirir.

Lojik SAFE=9 Bar op olarak konfigire edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinme ile hassas glivenlik kenari, kapanma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP) gerceklestirir.
EK test kontagi ile donatiimamis olan cihazlarin baglantisini sa?lar. Acllma asamasinda yapilan midahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, kapanma asamasinda
mudahale durmaya neden olur. Kullanilmadiginda jumper'i takili birakin.

Lojik SAFE=10 Bar og test olarak konfigire edilmis giris, sadece acilmada etkin tersinme ile test edilmis hassas gtivenlik kenari, kapanma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun
durdurulmasini (STOP) gerceklestirir.

Manevra baslangicindahassas glivenlik kenarlarinin testini etkinlestirir. Agilma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, kapanma asamasinda
mudahale durmaya neden olur.

Lojik Sk'IAFE':] 1 Bar 8k2 op olarak konfigiire edilmis giris, sadece agilmada etkin tersinme ile gtivenlik kenari 8k2 , kapanma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP)
erceklestirir.
ggllma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, kapanma asamasinda miidahale durmaya neden olur.

Lojik SAFE=12 Bar cl olarak konfigire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinmeile hassas giivenlik kenari, acilma sirasinda etkin kilinir ise, otomasyonun durdurulmasini (STOP) gerceklestirir.
Ek test kontagi ile donatllmam|§kolan cihazlarin baglantisini saglar. Kapanma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, agilma asamasinda
mudahale durmaya neden olur. Kullaniimadiginda jumper’i takili birakin

I(.é)‘%(S)AFEﬂ aIBar_c[testolarakkonﬁg(jre edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinmeile test edilmis hassas glivenlik kenari, agilma sirasinda etkin kilinirise, otomasyonun durdurulmasini
gerceklestirir.

Manevra baslangicinda hassas gtivenlik kenarlarinin testini etkinlestirir. Kapanma asamasinda yapilan midahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, agilma asamasinda
mudahale durmaya neden olur.

Lojik SAFE=14Bar 8k2 cl olarak konfigiire edilmis giris, sadece kapanmada etkin tersinme iledgl'jlvenlikkenan 8k2,acilma sirasinda etkin kilinirise, otomasyonun durdurulmasini (STOP) gergeklestirir.
Kapanma asamasinda yapilan miidahale 2 saniye boyunca hareketin tersinmesine neden olur, acilma asamasinda miidahale durmaya neden olur.

Lojik SAFE=15 -Lojigi - Mevcut Degil

Lojik SAFE=16 -STOP 8k2 cl olarak konfigiire edilmis giris. Komut manevrayi durdurur ve otomasyonu 6nler

(*) Dogrulanmamis yontemde baglanmis, (EN12453 Standardi tarafindan belirlenmis oldugu gibi) “D” tipi sistemlerin kurulmasi halinde, en az alti ayda
bir siklik ile zorunlu bir bakim yapilmasini sart kosunuz.

dal

Radyo | It kum inin konfigiirasy

Lojik CH= 0 - Start E olarak konfigire edilmis kumanda. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5EEP NouElink Trafik lambasi isletmesi icin dis start.

Lojik CH= 1 - Start | olarak konfigiire edilmis kumanda.. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5EEP TNauElink. Trafik lambasi isletmesi icin i¢ start.

Lojik CH= 2 - Open olarak konfigiire edilmis kumanda..
Kumanda, bir agma gerceklestirir.

Lojik CH= 3 - Close olarak konfigiire edilmis kumanda..
Kumanda, bir kapatma gercekléestirir.

Lojik CH= 4 - Ped olarak konfigiire edilmis kumanda.
Kumanda, kismi bir yaya girisi acma gerceklestirir. Lojik MOV uyarinca isleme. SEEP-bY-5SEEP NouElink

Lojik CH= 5- STOP olarak konfigtire edilmis kumanda.
Komut bir Stop gerceklestirir

Lojik CH= 6- AUXO0 olarak konfigure edilmis kumanda.. (**)
Kumanda AUXO cikisini etkinlestirir.

Lojik CH=7- AUX1 olarak konfigire edilmis kumanda.. (**)
Kumanda AUX1 cikisini etkinlestirir.

Lojik CH= 8- AUX2 olarak konfigire edilmis kumanda.. (**)
Kumanda AUX2 cikisini etkinlestirir.

Lojik CH= 9- AUX3 olarak konfigure edilmis kumanda.. (**)
Kumanda AUX3 cikisini etkinlestirir.

Lojik CH= 10- EXPO1 olarak konfigiire edilmis kumanda.. (**)
Kumanda EXPOT1 cikisini etkinlestirir.

Lojik CH= 11- EXPO2 olarak konfigiire edilmis kumanda.. (**)
Kumanda EXPO2 cikisini etkinlestirir.

Lojik CH= 12- KAPI ISIGI olarak konfigiire edilmis kumanda
Komut, 15191 iki kat mantikla harekete gegirir

(**) Sadece ¢ikis Monostabil Radyo Kanali, Kapi Isigi, Alan Isigi, Merdiven Isigi, Bistabil Radyo Kanali veya Zaman Ayarli Radyo Kanali gibi konfiglre edilmis ise etkinlestirir.

TABLO“C”- RADYO MENUSU (- Ad ia)

Lojik Tanim
1ch tusu ekle
Rdd ich Arzu e§dilen tusu, 1. radyo kanali kumandasina eslestirir.

2cht kl
Rdd dch Arzu %ﬂ’flgn ?U§U, 2. radyo kanali kumandasina eslestirir.

3ch tusu ekle
Rdd 3ch Arzu e§dilen tusu, 3. radyo kanali kumandasina eslestirir.

4ch tusu ekle
Rdd Ych Arzu 'gduilen tusu, 4. radyo kanali kumandasina eslestirir.

Tek radyo kumandayi sil
EFRSE Bir radyo kumanda kaldir (klon veya replay devre disi birakilirsa). Silinecek radyo kumandayi secmek icin pozisyonu yaziniz veya silinecek radyo
kumanda tusuna basiniz (pozisyon gosterilecektir).

Listeyi Sil
ErRSE B4 é DIKKAT! Bitiin kaydedilmis radyo kumandalari, alicinin hafizasindan tamamen siler.

Alict kodu okuma

cod rH Radyo kumandalarin klonlanmasi icin gerekli alici kodunu goériintler.
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| PORTUGUES | | EAAHNIKA
DADOS TECNICOS TEXNIKA ZTOIXEIA
DADOS ELETRICOS HAEKTPIKA ZTOIXEIA
Alimentacéo 220-230V 50/60Hz Tpogodoaia 220-230V 50/60Hz
Poténciaméx.absorvidapelarete BOTTICELLI SMART BT A 850: 200W Méy. anoppo@oduevn 10x0 BOTTICELLI SMART BT A 850: 200W
BOTTICELLI SMART BT A 1250: 250W arnd To Siktuo BOTTICELLI SMART BT A 1250: 250W
Fusiveis veja a Fig. L-S ACQANELES BA. Eik. L-S
X . L. 24V~ (180mA max) . ) 24V~ (180mA max)
Alimentacdo dos acessorios Tpogpodooia afecoudp
24Vsafe (180mA max) 24Vsafe (180mA max)
Conexao intermitente 24V~ max 25W Juvdeon @dapou 24V~ max 25W
Luz de cortesia Lampadade ledde cortesiamod.BFT 24V === 2W M\agoviépa Napntipagled magoviépag povt. BFT 24V === 2W
Temperatura de funcionamento | -20°C / +60°C Oeppokpaaia Aertoupyiag -20°C/+60 °C

DADOS MECANICOS

BOTTICELLI SMART BT A 850: 850N

Forca de tracdo e impulso
BOTTICELLI SMART BT A 1250: 1250N

BOTTICELLI SMART BT A 850: 13m”

Folha max. 5
BOTTICELLI SMART BT A 250 : 16m
" TRILHO L.=2900 Percurso util:=2300 mm
Curso util —
TRILHO L.=3500 Percurso til:=2900 mm
TRILHO com correia=
BOTTICELLI 240 mm/s
Velocidade méxi SMART BT A850 | TRILHO com corrente=
elocidade maxima 210 mm/s
BOTTICELLISMART | TRILHO com corrente=
BT A 1250 190 mm/s

BOTTICELLI SMART BT A 850: 50

Manobras em 24 horas
BOTTICELLI SMART BT A 1250: 100

Manobras em 1 horas @ MAX+50°C | 10

Instalaio tipi- | BOTTICELLI SMART BT A850:mq 6,7 | 100 manobras con-

ca seccional a

20°C BOTTICELLISMARTBTA 1250:mq 15,7 | >0manobrasconse-
cutivas

Reagdo ao choque clsliéncigﬁwjgrr]dd; torque integrado no quadro

Fim de curso Eletronico com ENCODER

Lubrificacdo Graxa permanente

Grau de protegao IP20

Peso do cabecote do motor 5 kg

Ruidos <70 dB(A)

Dimensbes Consulte a fig. B

DADOS DO RECEPTOR INCORPORADO
Receptor de radio Rolling-Code

Frequéncia 433,92 MHz

incorporado

Codificagao Algoritmo Rolling-Code ((ER-Ready))
N° de combinagdes 4 bilhoes

N° méax de comando de radio 63

memorizaveis

INSTALACAO COM ATUADOR Fig.A

Prepare a chegada das conexdes dos acessorios, dos dispositivos de seguranga
e do comando no grupo do motor, mantendo nitidamente separadas as co-
nexdes de tensdo de rede das conexdes de baixissima tensdo de seguranca (24
V). Faca a conexao conforme indicado no esquema elétrico.

Os cabos de conexao acessorios devem ser protegidos por uma canaleta.

Verificagdes preliminares:

- Verifique o balanceamento da porta.

- Verifique o deslizamento da porta por todo o curso.

- Se a porta ndo for uma instalacdo nova, verifique o estado de desgaste de
todos os componentes.

- Conserte ou substitua as partes com defeito ou desgastadas.

- A confiabilidade e a seguranca da automacgao é direfamente influenciada pelo
estado da estrutura da porta.

- Antes de instalar o motor, remova eventuais cabos ou correntes desne-
cessarios e desabilite qualquer aparelho nao necessério.
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MHXANIKA ZTOIXEIA

BOTTICELLI SMART BT A 850: 850N
BOTTICELLI SMART BT A 1250: 1250N
BOTTICELLI SMART BT A 850 : 13m”

loxU¢ NENC Kat wlnong

. QUANO.
HEY: GUANO BOTTICELLI SMART BT A 250 : 16m”
. . TPAMMH Mrik.=2900 w@éhiun Sladpouri=2300 mm
Qeéhpn Stadpopn - - -
TPAMMH Mrik.=3500 w@éhiun S1a6poun=2900 mm
TPAMMH pe pdvto=
BOTTICELLI SMART [ 240 mm/s
. ’ BT A 850 TPAMMH pe ahuoido=
Méyiotn taxutnta 210 mm/s
BOTTICELLI SMART BT | FPAMMH peahuaiba=
A 1250 190 mm/s

BOTTICELLI SMART BT A 850: 50
BOTTICELLI SMART BT A 1250: 100
10

EAtypoi o€ 24 wpeg

EAtypoi o€ 1 wpec@ MAX+50°C
TumikAR

BOTTICELLI SMART BT A 850: mq 6,7 | 100 &tadoxikoi

TUNHATIKA eNtypoi
£yKaTAOTAON ] ]
o€ 20 °C BOTTICELLISMARTBTA1250:mq 15,7 | 50 dtadoykoi eAypoi

MepLloploTAG POTING EVOWHATWHUEVOG OTOV

AvTidpacn oTtnv mpdoKpouan TIVAKA EAEYXOU

TéNog Stadpopng HAektpoviko e ENCODER
Ainavon Movipo ypdoo

BaBuog mpootaciag P20

Bdpog KeQaAnG Kivntrpa 5kg

©dpuPog <70dB(A)

Alaotdosig BA. ek. B

ZTOIXEIA ENZQMATQMENOY MOMIOY

PadiopuwvikdgdéktnckuNiopevou
KWOIKOU EVOWHATWUEVOG

Juxvotnta 433.92 MHz

Aly6p1Bp0og KUNIOpEVOU KWSIKOU
((ER- Ready))

4 dioekatoppvpla

Kwdikomoinon

Ap. cuvduacuwWv

Méy. ap. padloQWVIKWV SeKTwV

TIOU UIOPOUV Va amoBnKeuTtolv 63

EFKATAXTAZH ENEPITONOIHTH Eik.A

MNpoetolpdoTte Tn cUVSEDN TWV £APTNUATWY, TWV CUCKEUWV ACOAAEIAG KAl TWV
OUOKEUWV ENEYXOU OTN HovAda KIvNTrPa, S1aTnpwvTaGTIGouvOETEIGTAON G SIKTUOU
0aPWESIaxwpPIopéveCand TICOLVOETEIGaoPaleiag xaunAfigTaong (24V). Zuveyiote
UE TN 0UVOEDH TOUG OTwG uTTOSEIKVUETAL 0TO Sidypappa cuvdeopoloyiag.

Ta kaAwdia oUVEEoNG TV a&ECOUAP TIPETEL VA TTIPOOTATEVOVTAL ATTO £Va KAVAAL

MpokatapkTikoi éAeyxot:

« ENéy&te TNV 100ppomia TG mopTaG.

« EAéy€te TNV oAioBnon tng méptag yia oAokAnpn v Stadpoprn.

« Av nmopta Sev gival véag eykatdotaong, eNéyETe Tnv Kataotaon ¢Bopdc dAwv
Twv e€0PTNUATWV.

« TomoBETHOTE 1} AVTIKATAOTIOTE TA EAATTWHATIKA 1) @Oapuéva pépn.

+ H alomoTtia kat n ac@dalela Tou aUTOPATIONOU emnpedlovTal Apeca amd TNV
Kataotaon NG SOUNG TG mopTac.

« [PV EYKATAOTACETE TOV KIVNTHPA, APALPECTE TUXOV TIEPITTA OXOLVIA 1 AAUGISEG
KOl ATTEVEQYOTIOIOTE TUXOV [N OTTapaitnTo €E0TMAIOUO.
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POLSKI | PYCCKUN
DANE TECHNICZNE TEXHUYECKUE XAPAKTEPUCTUKHA
DANE ELEKTRYCZNE SNEKTPUYECKUE XAPAKTEPUCTUKIA
Zasilanie 220-230V 50/60Hz Mutanne 220-230V 50/60Hz
BOTTICELLI SMART BT A 850: 200W .
Maksymalny pobor mocy Makc. noTpe6nsemas | BOTTICELLI SMART BT A 850: 200W
BOTTICELLI SMART BT A 1250: 250W MOLLHOCTb BOTTICELLI SMART BT A 1250: 250W
Bezpieczniki zobacz Rys. L-S MpegoxpaHutenn M. puc. L-S
Zasilanie akcesoriow 24V~ (180 mA maks.) MutaHve BcrnomoratensHoro | 24 B ~ (makc.180mA)
24Vsafe (180 mA maks) o6opyaosaHua 24 BycTpoiicTBa 6e30nacHOCTV (Makc.180MA)
Potaczenie lampy migajacej 24V~ maks. 25W MoaknyeHne CUrHanbHoM
> - — 24 B ~ makc. 25 Bt
Swiath - Zarowka ledowa do S$wiatta namnbl
wiatto grzecznosciowe grzecznosciowego mod. BFT 24V === 2W
Mopceetka Jlamna cBeToanoaHow nogceeTkn BFT 24V === 2W

Temperatura dziatania

-20°C/ +60°C

Pabouan Temnepartypa -20°C/+60°C

DANE MECHANICZNE

Sita ciagnaca i pchajaca

BOTTICELLI SMART BT A 850: 850N

MEXAHUYECKWUE XAPAKTEPUCTUKW

BOTTICELLI SMART BT A 1250: 1250N

vantail maxi

BOTTICELLI SMART BT A 850 : 13m”

BOTTICELLI SMART BT A 850: 850N
BOTTICELLI SMART BT A 1250: 1250N

TaroBoe 1 TonukoBoe ycunne

BOTTICELLI SMART BT A 250 : 16m?

Skok uzyteczny

SZYNA L.=2900 skok uzyteczny=2300 mm

BOTTICELLI SMART BT A 850 : 13m’
BOTTICELLI SMART BT A 250 : 16m’

CTBOpPKa, MakKcC.

SZYNA L.=3500 skok uzyteczny=2900 mm

Predkos¢ maksymalna

IN. PENbCA = 2900 nonesHblii xoa = 2300 mm
1. PENbCA = 3500 nonesHbin xog = 2900 mm

Pabouni xon

SZYNA pasowa =
BOTTICELLI SMART | 240 mm/s
BT A 850 SZYNA tancuchowa
=210 mm/s
BOTTICELLISMARTBT | SZYNA faricuchowa
A 1250 =190 mm/s

Liczba cykli na dobe 24 godziny

BOTTICELLI SMART BT A 850: 50

Penbc ¢ pemeHHbIM
BOTTICELLI SMART | npuBogom=240mm/ceK

BT A850

Penbc ¢ uenHbiM

MakcrmanbHaa CkopocTb I'IpVIBO,qOM=210MM/CEK

BOTTICELLI SMART BT | Penbc ¢ uenHbim
A 1250 npveogom=190mm/cek

BOTTICELLI SMART BT A 1250: 100

LICZBA CYKLINADOBEW CIAGU 1
GODZIN@ MAX+50°C

Typowa insta-

lacja sekcyjna
w temp. 20°C

10

BOTTICELLI SMART BT A 850:mq 6,7 | 100 manewrow z
rzedu

BOTTICELLISMARTBTA 1250:mq 15,7 fzgduma”ewré"" z

Wykrywanie przeszkéd

Ogranicznik momentu wbudowany w
tablice sterowania

Wylacznik kraricowy

Elektroniczny z ENCODEREM

BOTTICELLI SMART BT A 850: 50
BOTTICELLI SMART BT A 1250: 100
MNepemeweHnn B 1 yaca@ 10

MepemelyeHnin B 24 yaca

MAX+50°C
Tunosan | BOTTICELLI SMART BT A850:mq 6,7 | |00TIOCNEAOBATENbHbIX
ycTaHoBKa q MaHeBpoB
CeKUMOHHbIX

Bopé‘mpm 20°C | BOTTICELLISMARTBTA1250:mq 15,7 ;g:g;giﬁéOBaTe”b“b'x

BcTpoeHHbIN orpaHnynTenb KpyTALwero

Peakuus Ha cTonKHOBeHMe
H MOMEHTa Ha nynbTe yrpasieHna

. DNeKTPOHHbIN, cpabaTbiBaloWMiA NO CUrHAN
KoHueBol BbiKNtoyaTenb P . P t Y

Smarowanie Smarowanie ciggte KOL0BOro JaTumnKka
Stopien ochrony 1P20 Cmaska MnacTnyHaa cma3kaoCToAHHanA
Masa gtowicy 5 kg Knacc 3awmrbl IP20
Glosnos¢ <70 dB(A) Bec npusopga 5 Kr
Wymiary zobacz Rys. B YpoBeHb 3ByKoBOrofasneHuns | <70456(A)
labaputbl Cm. puc. B

DANE WBUDOWANEGO ODBIORNIKA

Whbudowany odbiornik radiowy
Rolling-Code

Czestotliwosc¢ 433.92 MHz

XAPAKTEPUCTUKU BCTPOEHHOIO MPUEMHUKA
BcTpoeHHbI yHMBepcanbHblii

do zapamietania

YacToTa 433,92 MIy
paanonpueMHmK
Kodowanie Algorytm Rolling-Code ((ER-Ready))
Koa YHUBEPCANbHbINANTOPUTM ((ER-Ready))
Liczba kombinacji 4 miliardy
Maks. liczba pilotéw mozliwych 63 Konunuectso KoMbUHaLmin 4 munnuapga

MONTAZ SILOWNIKA Rys.A

Przygotowac miejsce do podtaczenia akcesoriéw, urzadzen zabezpieczajacych
oraz sterowania zespotem silnika, utrzymujac wyraznie oddzielone potaczenia
do napiecia sieciowego od potaczen bezpieczenstwa niskiego napiecia (24 V).

Wykonac pofaczenia zgodnie ze schematem elektrycznym.
Kable potaczeniowe akcesoridw powinny by¢ zabezpieczone korytkiem.

Kontrole wstepne:

« Skontrolowac wywazenie bramy.

« Skontrolowac ruch bramy na catej dtugosci.
« Jesli brama nie jest nowa, skontrolowac stan wszystkich elementéw.
« Naprawi¢ lub wymieni¢ uszkodzone lub zuzyte czesci.

« Niezawodnos¢ i bezpieczenstwo automatyki zalezy bezposrednio od stanu

konstrukgcji bramy.

« Przed montazem silnika, usuna¢ ewentualne zbedne liny badz tancuchy i

wylaczy¢ wszystkie niepotrzebna urzadzenia.

Makc. Konuuyectso nynbToB, 63

3aHeCeHHbIX B NaMATb

YCTAHOBKA UCMOJIHUTEJIbHOITO MEXAHU3MA (puc. A)

MofroToBbTE MOAKIIOUEHNE aKCEeCCYapoB, MpefoXpPaHUTeNbHbIX YCTPOWNCTB
1 YCTPONCTB ynpaBneHusa K ABuratenem, paspensas Kabenu nutaHus oT CeTu
N HU3KOBOJIbTHbIE KOHTPOJIbHblE Kabenun (24 B). BbimonHuTe anekTpuyeckre
COeAVHeHMs, KaK NOKa3aHOo Ha 3IeKTPOCXeMe.

Kabenu noaknoyeHns BCNoOMOraTesibHbIX YCTPOMCTB AOSIKHbI MPOK/aAbIBaTbCA
B JIOTKE.

MpeaBapuTenbHbIl KOHTPOJb:

+ MpoBepuTb GanaHCMPOBKY ABEpPEN.

« MpoBepuTb ABMKEHVE ABEPU MO BCEMY XOY.

« Ecnu pBepb - HOBadA, NPOBEPUTbL BCE KOMMOHEHTbI Ha N3HOC.

+ OTPEeMOHTUPOBATb UV 3aMeHUTb AePeKTHbIE NV U3HOLLEHHbIE KOMMOHEHTbI

+ HapexHOCTb 1 6e30MacHOCTb aBTOMATVKN HANPAMYIO 3aBUCAT OT COCTOAHMN
KOHCTPYKLUW BOPOT.

« [lo ycTaHOBKM MpuUBOAa MOATAHWTE MNpOBMUCAOWME TPOCHl WM Uenb U
OTKJIIOUNTE Hercnonb3yemoe 060pyaoBaHMe.
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| CESTINA | TURKCE
TECHNICKE UDAJE TEKNIK VERILER

DATOS ELECTRICOS ELEKTRISCHE GEGEVENS

Napajeni 220-230V 50/60Hz Besleme 220-230V 50/60Hz

Max. vykon absorbovany siti

BOTTICELLI SMART BT A 850: 200W

BOTTICELLI SMART BT A 1250: 250W

Ag tarafindan emilen maksimum
akim

BOTTICELLI SMART BT A 850: 200W

BOTTICELLI SMART BT A 1250: 250W

Pojistky

viz Obr. L-S

Sigortalar

Sekil. L-S"ye bakin

Napdjeni pfislusenstvi

24V~ (180mA max)

24Vsafe (180mA max)

Besleme aksesuarlari

24V~ (180mA maks)

24Vsafe (180mA maks)

Blikajici pfipojeni

24V~ max 25W

Flas baglantilari

24V~ maks 25W

Svitilna

Zérovka led svitilny mod. BFT 24V ===2W

Dahili isik

Lamba ve dahililed model BFT 24V ===2W

Provozni teplota

-20°C/ +60°C

Calisma sicakligi

-20°C/ +60°C

MECHANICKE UDAJE

MEKANIK VERILER

Sila tahu a tlaku

BOTTICELLI SMART BT A 850: 850N

BOTTICELLI SMART BT A 1250: 1250N

Traksiyon ve donus glicti

BOTTICELLI SMART BT A 850: 850N

BOTTICELLI SMART BT A 1250: 1250N

Max. kfidlo vrat

BOTTICELLI SMART BT A 850: 13m”

BOTTICELLI SMART BT A 250 : 16m”

maksimum kanat

BOTTICELLI SMART BT A 850 : 13m?

BOTTICELLI SMART BT A 250 : 16m”

Uzitec¢ny zdvih

KOLEJNICES.=2900 uzite¢nadraha =2300mm

KOLEJNICES.=3500 uzite¢na draha=2900mm

Gerekli hareket mesafesi

RAY U.=2900 gerekli hareket mesafesi=2300 mm

RAY U.=3500 gerekli hareket mesafesi=2900 mm

Maximalni rychlost

KOLEJNICEsfemenem
BOTTICELLI SMART | =240 mm/seg.
BT A 850 KOLEJNICE sfemenem
=210 mm/segq.
BOTTICELLISMARTBT | KOLEJNICEsfemenem
A 1250 =190 mm/segq.

Maksimum gti¢

Kayislhi RAY= 240
BOTTICELLI SMART | mm/s
BT A 850 Zincirli RAY= 210
mm/s
BOTTICELLI SMART BT | Zincirli RAY= 190
A 1250 mm/s

Manévry v ramci 24 hodin

BOTTICELLI SMART BT A 850: 50

BOTTICELLI SMART BT A 1250: 100

24 saatteki manevra

BOTTICELLI SMART BT A 850: 50

BOTTICELLI SMART BT A 1250: 100

Manévry v rdmci 1 hodin @ MAX+50°C

10

1 saatteki manevra@ MAX+50°C

10

100 po sobé jdouci 20°C’'d e |BOTTICELLI SMART BT A 850: mq 6,7 | 100 ardisik manevra
Typicka sekéni | BOTTICELLI SMART BT A 850: mq 6,7 mangwy jdoud bolimsel tipik &l 2
instalace pfi ) = idouct kurulum BOTTICELLISMARTBTA 1250:mq 15,7 | 50 ardisik manevra
o . po sobé jdouci
20°C BOTTICELLISMARTBTA1250:mq115,7 manévry Darbe reaksiyonu Kontrol paneline entegre tork sinirlayicisi

. . Omezovactocivéhomomentuintegrovaného Hareket mesafesi sonu ENKODER elektronigi
Nérazova reakce na ovladacim panelu ’ Yaglama Kalici gres
Koncovy doraz Elektronicky s KODEREM Koruma seviyesi P20
Mazani Stalé mazivo Test motoru agirhg 5 kilogram
Stupen ochrany IP20 Guriltu <70dB(A)
Hmotnost hlavy motoru 5 kg Boyutlar Sekil B'ye bakin
Hlu¢nost <70dB(A)
Rozméry Viz obrB BUTUNLESIK ALICI VERILERI

UDAJE ZABUDOVANEHO PRUJIMACE

Butiinlesik Rolling-Code radyo
alicisi

Frekans 433.92 MHz

Zabudovany radiovy pfijimac
Rolling-Code

Frekvence 433.92 MHz

Kodlama Rolling-Code algoritmasi ((ER-Ready))
N° kombinasyonu 4 milyar
Kumanda maksimum hafiza N° | 63

které Ize ulozit

Koédovani Algoritmus Rolling-Code ((ER-Ready))
Pocet kombinaci 4 miliard
Max. pocet radiovych ovladacd, 63

INSTALACE AKCNIHO CLENU Obr.A

Pripravte pfipojeni pfislusenstvi, bezpecnostnich zafizeni a ovladacich zafizeni
k motoru a udrzujte pfipojeni napajeciho napéti zietelné oddélené od velmi
nizkého bezpecnostniho napéti (24 V). Pripojte je podle pokynd uvedenych v

elektrickém schématu.

Pripojovaci kabely prislusenstvi musi byt chranény kanédlkem.

Piedbézné kontroly:
Zkontrolujte vyrovnani dvefi.

veskera nepotiebna zafizeni.

Zkontrolujte posuv dvefi po celé své draze.

Pokud nejsou dvere nové, zkontrolujte stav opotfebeni viech soucasti.
Opravte nebo vyménte vadné nebo opotiebované soucasti.

Spolehlivost abezpecnost automatizace je pfimo ovlivnéna stavem konstrukce dvefi.
Pfed instalaci motoru odstrante zbyte¢na lana nebo fetézy a deaktivujte
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AKTUATOR KURULUMU sekil A

Aksesuarlarin, glvenlik cihazlarinin ve kontrol cihazlarinin motor Unitesine
baglanmasini saglayin, ana voltaj baglantilarini glvenlik ekstra disik gerilim
baglantilarindan(24V) acikca ayirin. Baglantilari, baglanti semasinda belirtildigi

sekilde yapin.

Aksesuar baglanti kablolar bir kanal tarafindan korunmalidir.

On kontroller:

- Kapinin dengesini kontrol edin.
Tim hareket mesafesi boyunca kapinin siirgtistini kontrol edin.
Kapi Yeni takilmamissa tim bilesenlerin asinma durumunu kontrol edin.
1 veya asinmigs parcalari yerlerine takin veya yenileriyle degistirin.
Otomasyonunguvenilirligi ve emniyeti, kaptyapisinindurumundan dogrudan

Ariza

etkilenir.

+  Motorumonte etmeden dnce gereksizhalatlariveyazincirlericikarin ve gereksiz

ekipmani devre disi birakin.
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MANUAL PARA DE USO - MANOBRA DE EMERGENCIA / ETXEIPIAIO XPHEHE - XEIPIZMOX EKTAKTHE ANATKHE /
INSTRUKCJA OBSLUGI - MANEWR AWARYJNY/ PYKOBOJCTBO 10 3KCIJ
NAVOD K OBSLUZE - OVLADANI V PRIPADE NOUZE / KULLANIM KILAVUZU

YATALIUU - YIPABNEHWUE ABAPUAHOW CUCTEMOI/

®

PH2

SUBSTITUICAO DO Fl_JSiVEL-ANTIKA'_I'{-\Z'I_'A;H AZOANEIAZ-WYMIANA BEZPIECZNIKA-3AMEHA NPEQOXPAHUTENEN
VYMENA POJISTKY-SIGORTANIN DEGISTIRILMESI

W

SM1

Desbloqueioexternoaseraplicadoaoespigdode
cremona existente da porta basculante.

E€wTePIKO umouTov yla tomobétnon otn
OTTAVIOAETA TNG LOVOKOUUATNG TTOPTAG OPOPHG.

Odblokowanie od zewnatrz, do zamontowania
na istniejacej zasuwnicy bramy uchylnej.

YcTpoicCTBO BHEWHeW Pas3bnoKNpoBKHK
NoJbeMHO-NMOBOPOTHbIX BOPOT .

Venkovni odjisténi, které se aplikuje do zdmku
vyklopnych vrat .

Monoblok kapinin mevcut ispanyoletine uygula-
nacak dis deblokaj .

SET/S

Desbloqueio externo de ma-
caneta reentrante para portas
seccio-nais max. 50mm.

EWTEPIKOXEIPIOTAPLO LEAMOTUPOUEVO
XEPOUAL Yl TOAUOTIAOTEC MOPTEC
0pOPA¢ Max. 50mm.

Odblokowanie od zewnetrz
przy pomocy chowajgcego sie
uchwytu dla bram sekcyjnych
maks. 50 mm.

YCTpOMCTBO BHewHeN
pa36bnokupoBKu AnA
CEeKLMOHHbIX BOPOT CTOSLMHOW
MosIoTHa Makc. 50 Mm.

enkovni odjisténi se zapusténou
klikou prosekénivratamax.50 mm.

aksimum 50mm’lik seksiyonel
kapilaricingirenkolludisdeblokaj.
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ST

Desbloqueio automatico dos ferrolhos para portas bas-
culantes de molas. Aplicado ao brago de comando, de-
sengataautomaticamente os ferrolhos laterais da porta.

MmouTév auTdpaTOU EEKAEIOWHOTOC VIO LOVOKOMUATEG TTOPTEG
opoPr¢ e ENaTApLa. TormoBeTeitaloTo g&pob)\l Kall EEKNEISWVEL
QUTOMATA TIC TAEVPIKESG YAWOOEG KAEIOWUATOG TG TOPTAG.

Odblokowanie automatyczne zasuw w bramach
uchylnych sprezynowych. Montowane na ramieniu ste-
rowniczym,zwalniaautomatyczniebocznezasuwy bramy.

YCTPONCTBO BHELLIHEN Pa3biIoKMPOBKMaBTOMATAYECKIX
3a/IBVPKEK A1 OTKUHbIX MPY>KNHHbIX BOPOT. bokoBble
3a[IBVKKW [IBEPU OTKPbIBAIOTbCA aBTOMaTUYeCKN C
MOMOLLbIO PYUKN.

Automatické odjisténi fetézovych pohon( pro
vykyvna vrata s pruzinou. Pfipeviiuje se na
ovladaciraménko, automaticky odjisti

bocni fetézovy pohon vrat.

Yayli monoblok kapilar icin
otomatik zincir deblokaji.
Kontrol koluna uygulanir,
kapinin yan zincirlerini
otomatik olarak ¢ozer.

BT BAT

Kit do carregador de
bateria.

Kit popTiotq
UTTOTaPLWV.

Zestaw tadowarki.

KomnnekT 3apagHoro
YCTPOWCTBA.

Sada nabijecek.

Sarj kiti.
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APTS
Suportes para fixacdo de carril até 30 cm do teto.
APTS
ZTnpiypata yia tn otepéwon Tng pdyag éwg 30 cm amd tnv opo@n.
APTS
Wsporniki do montazu szyny do 30 cm od sufitu.
APTS
Ckobbl gna KpenneHua penbca fo 30 cm OT NoTosIKa.
APTS
Konzole pro upevnéni kolejnice az 30 cm od stropu.
APTS

Tavandan 30 cm'ye kadar ray sabitleme braketleri.

@ ACESSORIOS-A=EXOYAP-AKCESORIA- JOMOJIHUTENIbHOE OBOPYAOBAHMUE -PRISLUSENSTVIi-AKSESUARLAR

Suportes para fixacdo de ?aF:-rI;I a mais de 30 cm do teto.
ZTnpeiypata yia tn otepéwon NG pAd\I:(Ic mépav Twv 30 cm amno tnv opoPn
Wsporniki do montazu slz\;r.wl;/ ponad 30 cm od sufitu.

CKobbl ANA KpenneHnus peﬁ:;ra 6onee 30 cm OT NOTOJIKA.
Konzole pro upevnéni koII\te,r-:-ice pfes 30 cm od stropu.
Tavandan 30 cm’nin 6tesil:lz.£ ray sabitleme braketleri.

EXTENSAO BRAGO DE ARRASTAMENTO
quando é necessario um brago mais longo que o padrao.
MPOEKTAXZH BPAXIONA KINHXZHX
‘Otav amatteital HakpUTEPOC Bpayiovag amd Tov KavoviKo.
LISTWA PRZEDLUZAJACA DO RAMIENIA POCIAGOWEGO
w przypadku, gdy wymagane jest ramie dtuzsze niz standardowe
YAJIMHUTEJIb CKOJIb3ALLIETO PbIYATA
npw HeOBXOAMMOCTU H6onee JANHHOrO MO CPaBHEHWIO CO CTaHAAPTHBIM pblyara.
PRODLOUZENi TAZNEHO RAMENE
potiebuje-li delSi rameno nez je standardni délka.
CEKME KOLU UZATMA ELEMANI
gerektiginde standart 6lctiden daha uzun bir kol.

GRUPO SUPORTE BLOQUEIO DO CARRO para fim de curso em fecho.
MONAAA BPAXIONA EMMNNAOKHZ ®OPEIOY la teppatikd S1akOTTn KATA TO KAEIOIUO.
UCHWYT BLOKUJACY WOZEK na koncu ruchu podczas zamykania.
Y3E/1 BIOKUPOBOYHOW CKOBbl KAPETKWU ansi KOHLEBOIO BbIK/IOUaTeNsA NPU 3aKPbITUN.
DRZAK BLOKUJICi VOZIK pro koncovy doraz pfi zavirani.
ARABA DURDURUCU BRAKET GRUBU kapanmada sinir anahtari igin.

T+3904456965 11

F +39 0445 69 65 22

FRANCE www.bft-france.com

AUTOMATISMES BFT FRANCE
69800 Saint Priest

GERMANY www.bft-torantriebe.de

BFT TORANTRIEBSSYSTEME Gmb H
90522 Oberasbach

BENELUX www.bftbenelux.be
BFT BENELUX SA
1400 Nivelles

Park, Vale Road, Heaton Mersey,
Stockport, SK4 3GL

-BFTA ion (South) Limited
Enterprise House, Murdock Road,
Dorcan, Swindon, SN3 5HY

BFT SA-COMERCIO DE AUTOMATISMOS
E MATERIAL DE SEGURANCIA
3026-901 Coimbra

POLAND www.bft.pl
BFT POLSKA SP.Z0O.0.
Marecka 49, 05-220 Zielonka

Naas Road, Dublin 12

CROATIA www.bft.hr
BFT ADRIA D.O.O.

51218 Drazice (Rijeka)

CZECH REPUBLIC www.bft.it

BFT CZS.R.O0.
Praha

TURKEY WwW.bftotomasyon.com.tr
BFT OTOMATIK KAPI SISTEMELERI
SANAY VE

Istanbul

BFT Spa www.bft-automation.com [ il SPAIN www.bftautomatismos.com UNITED KINGDOM www.bft.co.uk IRELAND www.bftautomation.ie RUSSIA www.bftrus.ru
Via Lago di Vico, 44 ITALY BFT GROUP ITALIBERICA DE -BFT Automation UK Limited BFT AUTOMATION LTD BFT RUSSIA
36015 Schio (VI) s e ona) Unit C2-C3, The Embankment Business  Unit D3, City Link Business Park, Old 111020 Moscow

AUSTRALIA  www.bftaustralia.com.au
BFT AUTOMATION AUSTRALIA
PTYLTD

Wetherill Park (Sydney)

US.A. www.bft-usa.com
BFT USA
Boca Raton

CHINA www.bft-china.cn
BFT CHINA
Shanghai 200072

UAE www.bftme.ae
BFT Middle East FZCO
Dubai




